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SPECYFIKACJE TECHNICZNE KANALIZACJA SANITARNA, SIEC WODOCIAGOWA
TS - 00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna 00.00. - Wymagania Ogolne, odnosi si¢ do wymagan wspolnych, dla wszystkich wymagaf technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktore zostang wykonane w ramach zadania:
,» Przebudowy sieci kanalizacji sanitarnej i wodociagowej w ul. Trentowskiego w Swinoujsciu"

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

1. TS-00.00 Wymagania ogdlne

2. TS-01.01 Kanalizacja sanitarna, sie¢ wodociggowa - roboty ziemne

3. TS-01.02 Kanalizacja sanitarna, sie¢ wodociggowa - roboty montazowe

4. TS-01.03 Kanalizacja sanitarna i sie¢ wodociggowa — przeciski, renowacja

5. TS-01.04 Kanalizacja sanitarna, sie¢ wodociggowa - rozbiorka i odtworzenie nawierzchni.
6. TS-04.00 Ziclen

Oferent uwzgledni wszelkie koszty oraz zatatwienie formalnosci dotyczacych budowy , w szczegdlnosci:
Organizacj¢ i zabezpieczenie placu budowy,

Obstuge geodezyjna Robot,

Roboty rozbidrkowe,

Roboty montazowe sieci wodociagowej:

a. PEHD PE 100, SDR17, de=160mm, L=205 m, de=90mm-32mm, L=19,2m

b. przewierty PE 100. SDR17, de=32-160mm, L=16,2m

Roboty montazowe sieci kanalizacji $ciekowej:

a. kanat z rur kamionkowych, DN=0,20 m o dtugoséci L = 174m

b. renowacja odcinka kanatu metoda r¢kawa z wtokna szklanego, DN=0,20 m o facznej dtugosci L =20m
Odwodnienie wykopow na czas budowy.

Odtworzenie nawierzchni asfaltowej i chodnikow.

ZAKRES CENY KONTRAKTOWEJ

Okreslony w Specyfikacjach Technicznych zakres Robot obejmuje wszelkie prace przygotowawcze, projektowe, uzgodnienia, wystapienia, instalacje, narzedzia, biura, koszty ogoélne i wydatki na prace ochronne
(o$wietlenie, strozowanie, ogrodzenie) dla zapewnienia bezpieczenstwa osob i mienia. Cena Kontraktowa bedzie ceng taczng za wykonang prace, ktorej charakter okreslaja odpowiednie pozycje w Przedmiarach Robot.
Cena ta pokryje koszt sily roboczej, materialow, wyposazenia, transportu, oplat przewozowych, magazynowania, pracy tymczasowej, koszty wyposazenia technicznego i koszty ogélne, ubezpieczenia, nadzor,
o$wietlenie, zysk i naleznosci ogolne, zobowigzania i ryzyko wynikajace z Kontraktu, przy czym koszty ogdlne i zysk zostana proporcjonalnie roztozone w pozycjach Przedmiaru Robot.

W cenie facznej zawarte zostang rdwniez koszty montazu/demontazu urzadzen, sprz¢tu i wyposazenia Wykonawcy, zakwaterowanie, etc., ktore w ten sam sposob zostang roztozone w pozycjach Przedmiaru

Robot.

Zaktada si¢, ze Wykonawca znajac zakres Robot i cel ich wykonania uwzgledni w Cenie Kontraktowej wszystkie elementy, ktorych pokrycie jest konieczne do wypetnienia Kontraktu.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

Dziennik Budowy - urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania robot , rejestrowania dokonywanych odbioréw Robét, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej, migdzy Inwestorem, Wykonawca i projektantem.

InZynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych ( wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie
kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych Robot. Wpisy w ksigdze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do prowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdéw i Robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbg¢dne do wykonywania Robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Odpowiednia ( bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okresélony, z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

Polecenia Inzyniera- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy Robot w formie pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

Projektant - uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowej

Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacj¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Przedmiar Robot - wykaz robdt, z podaniem ilosci , w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Teren robot - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST,
postanowieniami umowy i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy i Ksigge
Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i ST.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa be¢dzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:

- Zamawiajacego, tj.: Przetargowa dokumentacja projektowa - rysunki pozwalajace na okreslenie lokalizacji, zakresu i charakteru robot (pelna dokumentacja projektowa w okresie przygotowywania ofert dostgpna w
siedzibie Inzyniera),

Dokumentacj¢ Projektowa, ktdra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu kontraktu.

-Wykonawcy, tj. dokumentacji do opracowania przez Wykonawcg, w tym: Projekt organizacji budowy

Dokumentacj¢ powykonawcza, w tym dokumentacj¢ geodezyjno - wykonawcza dla zrealizowanych robdt - umozliwiajaca naniesienie zmian na map¢ zasadnicza i w stosowanych ewidencjach zgodnie z
obowiazujacymi przepisami. Projekt organizacji ruchu dla robot w pasie drogowym uzgodniony z zainteresowanymi instytucjami wedtug obowiazujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych pozwolen i zezwolen
na zajgcie pasa drogowego;

Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji, Wykonawca uwzgledni w cenach jednostkowych Robot.

1.5.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego, stanowia cz¢$¢ kontraktu a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z
nich sa obowiazujace, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich waznosci:

Specyfikacja Techniczna

Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach kontraktowych a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiaro6w podany na pismie jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy, materiaty lub Roboty, nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy bgda niezwlocznie zastapione innymi,
a elementy Robot rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejacego ruchu publicznego w sasiedztwie Terenu Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczen Robot na okres budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postgpu robot, projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg.



W czasie wykonywania Robot, Wykonawca zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty itp. zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci, w dzien i w nocy, tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpocz¢ciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloéciach okre§lonych przez Inzyniera tablic
informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, przez caty okres realizacji

Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Cen¢ Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé, w czasie prowadzenia Robot, wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot, Wykonawca bedzie:
utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska, na terenie i wokot Teren Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla osob
lub wiasnosci spotecznej i innych, wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn, powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

lokalizacj¢ baz, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostgpem 0s6b
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywolanym jako rezultat Robot albo przez personel Wykonawcey.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty wydane §wiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwosci na srodowisko.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz, bedacych wilascicielem tych urzadzen, potwierdzenie
informacji, dostarczanych mu przez Zamawiajacego w planie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swym harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie zabezpieczenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia tych prac. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspdtpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

Wykonawca zobowiagzany jest do poniesienia wszystkich kosztow obejmujacych: optaty/dzierzawy terenu, w tym: oplaty za zajgcie pasa drogowego, oplaty za wbudowanie urzadzen w pas drogowy, rekompensaty dla
wiascicieli za czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzen obcych.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier ani
Zamawiajacy nie bedzie ingerowatl w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$, przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbg¢dne zezwolenia wiadz na przewoz nietypowych
wagowo i gabarytowo tadunkow.

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegodlnosci, Wykonawca ma obowiazek zadbac aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez, dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej, nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglgdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 .Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robét, od daty Rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia robot przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ potwierdzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy, byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to, na polecenie Inzyniera, powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny, po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe, oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisoOw i wytycznych, podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych, odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen i metod. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13.Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robot, na czas niezbedny:

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,

biezace utrzymanie objazdow i przejazdow w stanie technicznym, umozliwiajacym ruch kotowy i pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inzynierem dokona likwidacji objazdow /przejazdow i organizacji ruchu, w tym:

usunigcia nie wbudowanych materialdw i oznakowania, doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.

Koszt utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdow oraz zastgpczej organizacji ruchu nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.15.R6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. R6znice pomi¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.
1.5.16 .Wykopaliska

O wszelkich wykopaliskach (monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym) odkrytych na terenie budowy, Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ nadzor archeologiczny i Inzyniera i postgpowac dalej zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecenn Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. Materiaty
2.1. Zrodla szukania materialow

Przy wykonywaniu robot moga by¢ stosowane wylacznie materiaty, wyroby, urzadzenia dopuszczone do obrotu i odpowiadaly wymaganiom okreslonym w art.10 ustawy Prawo Budowlane a takze powinny by¢ zgodne
z wymaganiami okre§lonymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych i projekcie budowlanym.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow. Zatwierdzenie partii materialow z danego
zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz, na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodel miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty, przed rozpocze¢ciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow dla Robot.

Humus i nadktad, czasowo zdj¢te z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskiwania piasku i zwiru, b¢da formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu, przy zakofnczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzit w obrgbie Terenu Budowy Zzadnych wykopdow, poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatlow

Wytwornie materiatowe moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nast¢pujace warunki:

InZynier bedzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdéw w czasie przeprowadzania inspekcji.

InZynier bedzie miat wolny dost¢p, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na



wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Roboét, byly zabezpieczone, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera.
Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow, w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera.. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jednie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ wskazaniom zawartym w ST; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzg¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialdw. Liczba Srodkow transportu
bedzie zapewniaé prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametroéw technicznych. Wykonawca bedzie
na biezaco usuwac, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczeniu wysokosci

wszelkich elementow robdt, zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji

Projektowe;.

Nastepstwa jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zostang poprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzglgdni wyniki badah materialdw i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

5.2. Polecenia Inzyniera
Polecenia Inzyniera beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci Robot.

Celem kontroli bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg Robot i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czgstotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne badania, co do zakresu badan i ich cz¢stotliwo$ci sg okreslone w ST, normach i wytycznych. Wykonawca przedstawi Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy
posiadaja wazng legalizacj¢ i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedurg badan. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢, z jednakowym prawdopodobienstwem,
wytypowane do badan. Inzynier moze poleci¢ przeprowadzenie dodatkowych badan, tych materiatow, ktore budza watpliwos¢, co do jakosci. Koszty tych badan ponosi Wykonawca, tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym wypadku, koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do probek dostarcza Wykonawca.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST. stosowac nalezy wytyczne krajowe albo inne procedury.
Przed przystapieniem do badan i pomiaréw, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raport z badan.
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6. Badania dokonywane przez Inzyniera.

1.Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatdw u Zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

2.Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawecg.

3.Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialdw i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.
W takim przypadku calkowite koszty powtornych i dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawceg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje jako$ci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatlow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materialy, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore
spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych sa wymagane ww. dokumenty przez ST, kazda partia materialdw bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda
posiada¢, ww. dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby, wynikami wykonanych przez niego badan.

Materiaty posiadajace ww. dokumenty, a urzadzenia -wazna legalizacj¢, moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST, materialy takie lub urzadzenia, zostana
odrzucone.

6.8. Dokumenty Budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujacym Wykonawce i Zamawiajacego w okresie od przekazania terenu Budowy, do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy, zgodnie z obowiazujacymi przepisami, spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bg¢da dokonywane na biezaco i dotyczy¢ bgda przebiegu Robot, stanu bezpieczefstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoéty i inne dokumenty, beda oznaczone kolejnymi numerami zalacznika i opatrzone data oraz podpisem Wykonawcey i Inzyniera. Do dziennika Budowy nalezy wpisywaé w
szczegdlnosci:

date przekazania terenu budowy,

date przekazania Dokumentacji Projektowej,

dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioru robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbiorow robot,

wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robodt podlegajacym ograniczeniom lub szczegdlnym wymaganiom, w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

dane dotyczace sposobu wykonywania i zabezpieczania robot,

dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, beda przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong i nie ma uprawnien do wydawania polecef
Wykonawcy Robot.

6.8.2. Ksigga Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach przyjetych w



wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatdw, receptury robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy, bgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie jakosci robot. Dokumenty te
stanowia zafaczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostgpniane na kazde zyczenie Inzyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt.(1)-(3) nastgpujace dokumenty:

pozwolenie na budowe,

protokot przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,

protok o6t odbioru Robot,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie,

6.8.5. Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie, w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z Dokumentacja

Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie

obmierzanych robot i terminie obmiaru, z co najmniej 3 -dniowym wyprzedzeniem.

Wyniki obmiaru bgda wpisywane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w Przedmiarze Robot lub ST, nie zwalnia Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robot. Bledy zostana poprawione wg. instrukcji Inzyniera, na
pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czg¢stotliwoscia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady okre$lania ilo§ci Robot i materiatow

Dtlugosci i odleglo$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi, beda obmierzone poziomo, wzdhuz linii osiowej. Objetosci beda wyliczone w m3, jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore
maja by¢ obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i beda przez niego utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot. Urzadzenia winne by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czg¢Sciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze w
przypadku dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumialy
ijednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru, dokonywanego przez Inzyniera, przy udziale Wykonawcy:

odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbior czgsciowy,

odbior koncowy,

odbiodr pogwarancyjny

8.2. Odbioér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior tych robot polega na finalnej ocenie jakosci i ilosci wykonanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji, ulegng zakryciu. Odbior bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek, bez hamowania ogolnego postgpu Robot. Odbioru dokonuje Inzynier. Gotowo$¢ danej czg$ci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera. Odbior begdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie InZyniera.

8.3. Odbidr czgsciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cz¢$ci Robot. Odbioru czg§ciowego Robot dokonuje si¢ wg. zasad jak w pkt 8.2.

8.4. Odbioér koncowy Robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot, w odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci i wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego, bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem, na pismie, o tym fakcie (Zamawiajacego)
InZyniera.

Odbior koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera, zakonczenia Robot.

Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecnos$ci Inzyniera, Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikow badan i pomiaréw oraz wizualnej zgodnos$ci wykonania Robét z Dokumentacjg Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego Robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robdt uzupetniajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Roboét poprawkowych lub Roboét uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze
jako$¢ wykonanych Robot, w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST, z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych Robdt, w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego Robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego Robot, jest protokot odbioru
koncowego Robdt, sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nast¢pujace dokumenty:
Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
Specyfikacje Techniczne, recepty i ustalenia technologiczne,

Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiaru (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow,

geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza wykonanych elementow robot,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy, wg. komisji Roboty, pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru konicowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego Robot.

Wszystkie, zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace, bgda zestawione wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robdt poprawkowych i uzupetniajacych, wyznaczy
Komisja.

8.6. Odbiodr pogwarancyjny
Polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad, stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu. z uwzglgdnieniem zasad odbioru kofcowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Sposob, terminy, zasady ptatnosci sa okreslony w Umowie na roboty budowlane.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg, za jednostke

obmiarowa, ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnoscei jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawcg w pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania, sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie sprzgtu na Plac Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad, ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy ( w tym doprowadzenia energii i wody,
budowa drog dojazdowych itp.) koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki na bhp, ustugi obce, optaty za dzierzawe placow, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszt zarzadu Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu innych wydatkoéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym, podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi
przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycj¢ w wycenionym Przedmiarze Robdt, jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robdt objetych pozycja



kosztorysowa. Cena ofertowa przedstawiona przez
Wykonawcg jest ceng ryczattowa niepodlegajaca zmianie.

9.2. Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza
Wykonawca w ramach Umowy jest zobowiazany wykona¢ dokumentacje geodezyjng powykonawcza inwestycji oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym zgodnie z punktem 1.5. ST.

9.3. Zabezpieczenie Terenu budowy
Wykonawca w ramach Umowy jest zobowiazany wykona¢ zabezpieczenie terenu budowy:
- dostarczy¢ i zainstalowa¢ urzadzenia zabezpieczajace ( zapory, Swiatla ostrzegawcze, znaki itp.)

9.4. Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Umowne
Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkéw Umowy ponosi Wykonawca.
9.5. Koszty zajgcia pasa drogowego.

Koszty zajgcia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonego zgodnie z przepisami Ustawy o drogach publicznych lub innego obowiazujacego prawa miejscowego wlasciwego terenowo dla miejsca
wykonywania Robét, ponosi Wykonawca.

9.6. Odwodnienie wykopow
Koszty utrzymania wykopow w stanie suchym na czas prowadzenia Robot, nalezy oszacowa¢ w formie ryczattowej na podstawie zatozen zamieszczonych w dokumentacji i uwzgledni¢ w cenie jednostki obmiaru
wykopu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej ( Dz.U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych ( Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralna czg¢s$¢ i nalezy je czyta¢ facznie z Rysunkami i Specyfikacjami,
jak gdyby tam one wystgpowaty. Rozumie si¢, ze Wykonaweca jest w petni zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowanie beda miaty wydania PN, o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda
wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub odpowiednimi normami Krajow UE lub beneficjantow w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA TS-01.01

KANALIZACJA SANITARNA, SIEC WODOCIAGOWA
ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Technicznej Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych pod kanalizacj¢ sanitarna, sie¢ wodociagowa na zadaniu pn.: ,, Przebudowy sieci kanalizacji sanitarnej i
wodociggowej w ul. Trentowskiego w Swinoujsciu"

1.2. Zakres stosowania Technicznej Specyfikacji
Techniczna Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Techniczng Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej TS dotycza wykonania robdt ziemnych przy wykonywaniu wykopow, zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku i /lub dowiezionym .
Zakres robot obejmuje:

usunig¢cie warstwy ziemi urodzajnej,

wykopy w gruncie kat. I-IV, waskoprzestrzenne, rgczne i mechaniczne, na odktad i z wywozem oraz szerokoprzestrzenne na odktad, jamiste w miejscu wystgpowania studzienek kanalizacyjnych, pod przepompownie,
umocnienia $cian wykopdw palami szalunkowymi,

podsypka gr. 10cm, obsypki z boku rur i na wierzchu gr. 20cm z gruntu z wykopu, po jego przesianiu,

zasypanie z zaggszczaniem wykopow, r¢czne i mechaniczne,

zaggszczanie gruntu w miejscu przebiegu drog,

rozsécielenie humusu,

wywo6z nadmiaru gruntu lub przywoz brakujacego gruntu z odleglosci do 10 km, wywdz gruzu na skaldowsko z jego utylizacja na odlegto$¢ do 10 km,

montaz i demontaz konstrukcji podpar¢ i podwieszen istniejacych rurociagdéw i kabli

utozenie i rozbiorka ktadek dla pieszych

rozbidrka i naprawa istniejacych ogrodzen przydomowych i innych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i TS -00.00.- Wymagania Ogdlne.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w TS-
.00.00 Wymagania Ogolne.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa:

grunt wydobyty z wykopow,

grunty zwirowe i piaszczyste zakupione i dowiezione spoza Placu Budowy, na ewentualna wymiang gruntu
materialty do umocnienia wykopow

materiaty do podpar¢ i podwieszen

materiaty na ktadki dla pieszych

materialy na naprawe¢ ogrodzen przydomowych

Materiaty powinny by¢, jak okreslono w Specyfikacji Technicznej, badz inne, o ile zatwierdzone zostang przez Inzyniera.
Do wykonania roboét stosowa¢ materiaty odpowiadajace wymogom normy PN-S-02205.

3. SPRZET

Warunki ogélne dotyczace uzywania sprzg¢tu podano w TS-00.00.

Roboty ziemne, zwigzane z wykonaniem wykopow, prowadzone moga by¢ recznie lub przy uzyciu nastgpujacego sprz¢tu mechanicznego:
koparki,

spycharki,

rowniarki,

niwelator,

walce,

plyty i walce wibracyjne,

iinny sprzet -odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
do odwodnienia powierzchniowego - iglofiltry, pompy spalinowe i elektryczne.

Sprzet powinien by¢, jak okreslono w Specyfikacji Technicznej, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Warunki ogélne dotyczace transportu podano w TS-00.00.

Samochdd samowytadowczy i inne $rodki transportu-odpowiadajace pod wzgledem typow i ilo§ci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.
Transport powinien by¢, jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne

Wymagania ogdlne dotyczace prowadzenia robdt podano w TS -00.00.

Wymagania te dotycza nast¢pujacego zakresu Robot ziemnych :

A/Roboty przygotowawcze (zapoznanie si¢ z planami sytuacyjno-wysokosciowymi, wymiarami istniejacych i projektowanych budowli, wytyczenie i trwate oznaczenie robot ziemnych, przygotowanie terenu,
zabezpieczenie istniejacych przewoddw podziemnych, oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym, wykonanie niezbgdnych prac badawczych i projektowych).

B/Odspojenie i odktad urobku lub wywoz,

C/Przygotowanie podtoza,

D/Zasypka i zaggszczenie gruntu,

E/Wykonanie podsypki i obsypki rurociagow,

5.2. Warunki szczeg6lne wykonania Robot

5.2.1. Wykopy

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane na rz¢dnej ustalonej w dokumentacji projektowej, szeroko$¢ winna by¢ dobrana do $rednicy kanatu.

1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkow osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych. Wytyczenie robot powinno by¢ wykonane
przez geodetg z uprawnieniami.

Projektowang o$ kanatu (przewodu) nalezy oznaczy¢ w terenie w sposob trwaly i widoczny z zatoZeniem ciagu reperow roboczych. Punkty na osi nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw. kotkow
osiowych z gwozdziami . Kolki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkach prostych, co okoto 30-50 m. Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢, co najmniej 3 punkty.
Kotki $wiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak, aby istniala mozliwo$§¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robdt. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy nawiaza¢ do reperdw sieci pafnstwowe; .
Szkice sytuacyjne reperdw i ich rzgdne Wykonawca przekaze Inzynierowi.

Przed przystapieniem do wlasciwych robot ziemnych nalezy usuna¢ darn i ziemig roslinng pryzmujac ja z jednej strony wykopu liniowego, zainstalowa¢ urzadzenia odwadniajace, zabezpieczajace wykopy przed
wodami opadowymi, powierzchniowymi i gruntowymi .Urzadzenia odwadniajace nalezy kontrolowac i konserwowac przez caty czas trwania robot. Obnizenia wod gruntowych nalezy dokonywacé, gdy woda
uniemozliwia wykonywanie wykopu. W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad otwartymi wykopami ustawi¢ tawy celownicze umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrolg
rzednych faw.

2. Odwodnienie wykopow w przypadku wystapienia wody gruntowej

Wedlug rozpoznania hydro-geologicznego w obrebie projektowanych sieci woda gruntowa do gt. 3m od poziomu terenu nie wystepuje.

Przy niewielkim naptywie wod gruntowych do wykopu stosowaé odwodnienie powierzchniowe poprzez drenaz lub rowek glgbokosci 20 cm wykonany wzdhuz jednej ze $cian wykopu ze spadkiem w kierunku
studzienki zbiorczej. Studzienki w rozstawie, co okoto 100 m. Wode wypompowywacé za pomoca pompy spalinowej. W przypadku duzego naptywu wod gruntowych odwadnia¢ iglofiltrami utozonymi dwustronnie w
odlegtosci co 1,0 m, w uktadzie jednopigtrowym. Czas pracy urzadzen do odwodnienia odcinka dtugosci 50m dotyczy wykonania podtoza, utozenia rurociagdw, wykonania podsypek. Przyjety orientacyjnie czas pracy
urzadzen ca 100h. Przy duzym naplywie wod iglofiltry nalezy zagescié, przy nizszym nalezy stosowac rzadsze rozstawienie igtofiltrow. Wodg¢ z odwodnien odprowadza¢ do najblizszego odbiornika.

Kazdorazowo sposob odwadniania nalezy dobra¢ do aktualnie panujacych warunkow gruntowo-wodnych i uzgadnia¢ na biezaco z Inzynierem.

3. Roboty ziemne

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z norma BN-83/8836-02,PN-68/B-06050.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub biegnace rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w
sposob zapewniajacy ich eksploatacje lub zdemontowane i ponownie zamontowane w sposob nie kolidujacy z rurociggami. Kable nalezy zabezpieczy¢ rurami AROT typu A110PS o dlugosci jednostkowej 3,0m.
Szeroko$¢ wykopu umocnionego uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami przewodu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykdw. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miar¢ jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ odtozony przez Wykonawce na odklad lub wywieziony poza plac budowy w miejsce uzgodnione z Inzynierem.



Wejscie po drabinie do wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiagnigcia glgbokosci wigkszej niz 1 m od poziomu terenu, w odlegtosci nie przekraczajacej 20 m.

Nachylenie skarp wykopdéw powinno by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja, przy glebokosci wykopu do 4 m, nie wyst¢gpowaniu wody gruntowej i usuwisk oraz nie obcigzaniu naziomu w zasi¢gu klina odtamu.
Dopuszcza si¢ nastgpujace bezpieczne nachylenia skarp:

w gruntach bardzo spoistych 2:1

w gruntach kamienistych (rumosz, wietrzelina),skalistych spekanych 1:1
w pozostalych gruntach spoistych oraz wietrzelinach i rumoszach gliniastych 1:1,25
w gruntach niespoistych 1:1,5

- przy rownoczesnym zapewnieniu tatwego i szybkiego odptywu wod opadowych od krawedzi wykopu z pasa terenu szeroko$ci rownej trzykrotnej glebokosci wykopu oraz zabezpieczeniu podndza
pochylonej skarpy w dnie wykopu.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Przetargowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rz¢dnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodow rurowych. Wykopy nalezy wykonywac¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

Przy wykonywaniu wykopow w bezposrednim sasiedztwie istniejacej budowli na glebokosci rownej lub wigkszej niz glgbokos¢ posadowienia tych budowli nalezy je zabezpieczy¢ przed osiadaniem i odksztalcaniem.
W miejscu krzyzowania si¢ ciagéw pieszych z wykopem nalezy wykona¢ przykrycie wykopow ktadkami z barierkami dla przej$cia pieszych.

W przypadku przegltebienia wykopu pod rurociag wykonac tawe zwirowa i ja zagescic. O przypadku wystapienia wegla brunatnego nalezy kazdorazowo powiadamia¢ Inzyniera i dalej postgpowac zgodnie z jego
zaleceniami. Nie nalezy posadawia¢ rurociagéw na pokladach wegla brunatnego.

Tolerancja dla rzgdnych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +3 cm dla gruntow zwigztych, +5 cm dla gruntéw wymagajacych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szerokosci wykopu do 1,5m wynosi + 5 cm o
szerokosci wigkszej niz 1,5 m -15¢m. Pochylenie skarp wykopdw nie moze si¢ rozni¢ od projektowanych pochylen wigcej niz o 10 %.

4. Przygotowanie podtoza

Przewody nalezy uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu. Przed przystapieniem do wykonania podioza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu. Materiat na podsypki powinien spetniaé
nastgpujace wymagania :

nie powinny wystgpowac czastki o wymiarach powyzej 20 mm,

material nie moze by¢ zmrozony,

nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego famanego materiatu.

Zaggszczanie podtoza powinno by¢ wykonane do Is nie mniej niz 0,95 zgodnie z norma BN-77/8931-12.

5. Zasypanie wykopow i ich zaggszczenie

Zasypka i zaggszczenie gruntu nie powinno spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na przewodzie. Grubo$¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna
wynosi¢ co najmniej 0,20 m. Zasypanie przewodu przeprowadza si¢ w trzech etapach:

etap I - wykonanie warstwy ochronnej nad kanatami z wylaczeniem odcinkéw na ztaczach,

etap II -po probie szczelnosci zlacz rurociagdéw, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach pofaczen,

etap III- zasyp wykopu gruntem rodzimym jesli max. wielko$¢ czastek nie przekracza 30 mm, warstwami z jednoczesnym zaggszczeniem i rozbiorka deskowan i rozpdr $cian wykopu.

Zasypke wokot studzienek rewizyjnych wykonywac r¢cznie, warstwami nie przekraczajacymi 20 cm wraz z jednoczesnym zageszczaniem poszczego6lnych warstw.

Zaggszczanie gruntu powinno by¢ wykonane do Is nie mniej niz 0,95 zgodnie z normg BN-77/8931-12.

Po zakonczeniu prac sieciowych nalezy przywrdci¢ do stanu pierwotnego nawierzchni¢ na catej dtugosci tras rurociagoéw i obiektow kubaturowych oraz rowy poprzez wyprofilowanie skarp i dna rowu. Posianie traw po
uprzednim rozscielenie humusu na terenach nieutwardzonych.

Nadmiar ziemi z wykopdw wywiez¢ na miejsce uzgodnione z Inzynierem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne wymagania

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w TS -00.00. 6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robot i odbioru

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu:

zakwalifikowanie gruntéw do odpowiednich kategorii,

okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

okres$lenie stanu terenu,

ustalenie metod odwodnieniowych.

Kontrola w trakcie Robot winna obejmowac:

-sprawdzenie rz¢dnych zatozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych na Placu Budowy statych punktéw niwelacyjnych z doktadnoscia odczytu do 1 mm, sprawdzenie metod wykonywania wykopow,
badanie zachowania warunkdw bezpieczefstwa pracy, badanie zabezpieczenia wykopoéw przez zalaniem woda,

badanie prawidlowosci podtoza naturalnego, w tym gtdwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnoéci z okreslonym w dokumentacji,

badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanego podtoza wzmocnionego z kruszywa mineralnego,

badanie w zakresie zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa i warunkami okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych, badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zaggszczenia poszczegolnych jego warstw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w TS -00.00.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiarowa robot ziemnych jest :

m3 - usunigcia ziemi urodzajnej, odspojonego i wydobytego gruntu(wykopy), nasypanego
(zasypywanie), zageszczanie gruntu, rozécielenie humusu, podsypki i obsypki, wywo6z nadmiaru gruntu i przywoz brakujacego gruntu; wywoz gruzu
m2 - usunigcia ziemi urodzajnej, umocnienia palami szalunkowymi, utozenie i rozbiorka
pomostow dla ruchu pieszego,

kpl, szt - montazu i demontazu konstrukcji podwieszen kabli i rurociagéw w wykopach,

igtofiltry, studzienki odwodnieniowe,

m - rurociagi stalowe kolierzowe, demontaz i montaz ogrodzen przydomowych

m-g - pompowanie wody z wykopu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w TS -00.00.

8.2. Warunki szczegétowe

8.2.1. Nastepujace roboty ziemne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulegajace zakryciu:

- zdjecie humusu

wykopy, przekopy

przygotowanie podtoza,

podsypki pod kanaty i obiekty kubaturowe,
obsypka kanatow

zasypanie z zaggszczeniem wykopu,
zaggszcezanie ziemi w wykopie,
rozscielenie humusu

8.2.2. Odbioru robot ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-68/B-06050 i zgodnie z ,,Warunkami

technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych".

Dopuszcza si¢ odbior czgsciowy wykopu, pod warunkiem, ze obejmowac bedzie on wykop dla calego obiektu kubaturowego lub dla obiektu liniowego -odcinki migdzy miejscami przewidzianymi na posadowienie
studzien kanalizacyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w TS -00.00.
9.2. Ptatnosci

Platnos$ci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z pkt.7.2 niniejszej TS.

Zakres Robot jest podany w pkt.1.3. niniejszej TS.

Cena za wykonane roboty obejmuje odpowiednio :

roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy,

opracowanie niezbednych opracowan dokumentacyjnych: projekt organizacji ruchu wraz z uzgodnieniem i inne,



wykonanie wykopdw kontrolnych w celu odkrycia istniejacych kabli, rurociagow,
zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie,

wykonanie niezbgdnych zej$¢ do wykopu,

wykonanie ktadek przejazdowych i ktadek dla pieszych,

demontaz i montaz ogrodzen,

rgczne wyrdwnanie skarp wykopu i powierzchni odktadu,

zabezpieczenie istniejacej zieleni- drzewa, krzewy itp.,

utrzymanie i naprawa drég tymczasowych w obrgbie robot,

wykonanie barierek zabezpieczajacych,

wykonanie prac objetych specyfikacja,

. optlaty za nadzor przedstawicieli wlascicieli urzadzen podziemnych, koszty badan i pomiarow,
wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanych prac,

uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE .

10.1.Normy

(PN-86/B-02480) PN-B-02480:1986 Grunty budowlane-Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-04481:1988 (PN-88/B-04481) Grunty budowlane- Badanie probek gruntu.

PN-68/B-06050 . Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
PN-S-02205(BN-72/8932-01)  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-78/B-06714 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne, budowlane. Badania techniczne.
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne:



SPECYFIKACJA TECHNICZNA TS - 01.02

KANALIZACJA SANITARNA, STIEC WODOCIAGOWA -ROBOTY MONTAZOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Technicznej Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru, kanatu sanitarnego, sieci wodociaggowej na zadaniu p.n. ,, Przebudowy sieci kanalizacji sanitarnej i wodociggowej w ul.
Trentowskiego w Swinouj$ciu".

1.2. Zakres stosowania Technicznej Specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu roboét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Techniczng Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot montazowych kanalizacji sanitarnej i sieci wodociagowyej zgodnie z Dokumentacja Projektowa-opis techniczny i rysunki.

a/ Wykopy dla sieci bgdacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa ujgte w TS-ROBOTY ZIEMNE,

b/ Krzyzujace si¢ z wykonywanymi wykopami rury i kable nalezy zabezpieczy¢ podwieszajac je oraz kable dodatkowo zabezpieczy¢ rurami ochronnymi typu A110PS ,, AROT" ujete jest to w TS- ROBOTY ZIEMNE,
¢/ Wykonanie i wyposazenie studzienek winno by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa - opis i rysunki.

W zakres robot ujetych niniejsza Techniczng Specyfikacja wehodza:

1. Rurociagi grawitacyjne

Nalezy utozy¢ kanaty z rur PCV kielichowych klasy SN 8 0 200 zgodnie z norma PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych,

Sie¢ kanalizacji sanitarnej nalezy uzbroi¢ w studzienki systemowe z tworzywa sztucznego 0 400mm z rura teleskopowa i zamknigciem wiazem zeliwnym 40T. We wszystkich studzienkach stosowac pierscienie
odcigzajace.

2. Sie¢ wodociagowa.

Nalezy utozy¢ z rur PE HD 100, SDR 17. Zasilanie wodociagu poprzez wcinkg do istniejacego wodociagu.

Sie¢ nalezy uzbroi ¢ w zasuwy i hydrant. Na trasie rurociaggu wodociggowego w miejscu przejscia pod drogg utozy¢ rury ochronne, wykona¢ przecisk.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji a zgodne z Dokumentacja Techniczng oraz TS - 00.00. ,,Wymagania ogdlne".
1.5. Wymagania dotyczace robot

1.5.1. Ogodlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Techniczng Specyfikacja i Poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w TS - 00.00. ,,Wymagania Ogdlne".

2. MATERIALY

rury kanalizacyjne PVC, SN8, PN-EN 1401-1:1999

rury i ksztattki z PE HD100, PN-74/C-89204

rury stalowe PN EN 10217

studzienki z kregéw betonowych, zelbetowych wg. PN-B-10729:1999, DIN 4034
przejécia szczelne przez przegrody wg. DIN 4060/EN 681,
stopnie zeliwne WG. PN-64/H-74086

wlaz zeliwny 40 T wg. PN-87/H-74051/02, EN 124:2000
zasuwy kotnierzowe z zeliwa sferoidalnego, hydranty nadziemne
zasuwy, DIN 3202

papa lub folia

beton B-15, B-20,

pier$cienie odcigzajace,

trawa,

kohierze stalowe

$ruby, podktadki, nakretki

i inne -drobne materiaty pomocnicze.

Wymagania dotyczace Materiatlow j.w.:

Stosowane Materiaty: rury, studnie itp. musza mie¢ atesty fabryczne, certyfikaty, aprobaty techniczne i by¢ zgodne z normami.

. Rury kanalizacji grawitacyjnej

Rury kamionkowe $rednicy 0,20 + 0,30 m, zgodne z PN-EN-295 sa stosowane glownie do budowy kanatow i kolektorow kanalizacji sanitarnej,

europejska norma EN 1610 ,,Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych”. Do budowy kanalizacji, grawitacyjnej, sanitarnej nalezy zastosowac rury kamionkowe o potaczeniach kielichowych systemu C z
uszczelkami typu K wykonanymi z poliuretanu, klasa no$nosci 200, wytrzymato$¢ na zgniatanie min. 40kN/m.

Rury kamionkowe moga pracowa¢ w szerokim zakresie pH od 1-13
Wiasciwosci fizyczne kamionki.

Wiasciwose Jednostka Wartosé
Cigzar objetoSciowy kN/m? 22
WytrzymaloS¢ na rozeigganie przy zginaniu MPa 1540
Wytrzymatosé na Sciskanie MPa 100-200
Wytrzymalosé na rozeigganie MPa 10-20
Twardosc w skali Mohsa =7
Modul sprezystosct MPa =50 000
Wispdlezynnik rozszerzalnodel termiczne]j /K 5:10*
Wipolezymik przewodno$el termiczne) Wim:K}) =12

. Studzienki kanalizacyjne z krggéw betonowych

Komora robocza

Komora robocza studzienki powinna by¢ wykonana z kr¢géw betonowych odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08.

Komora robocza ponizej wejscia kanatdéw powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego klasy B 40, W4,F100.
Komin wlazowy

Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z krggdéw betonowych lub zelbetowych odpowiadajagcym wymaganiom BN-86/8971-08.
Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje si¢ jako monolit z betonu hydrotechnicznego.

Przejécia kanalow przez $ciany studni wykonane s3 jako szczelne poprzez osadzenie muf.

Plyta pokrywowa zelbetowa

Plyta zelbetowa winna by¢ dostosowana do obcigzen komunikacyjnych i z otworem przystosowanym do wlazéw kanatowych o $rednicy 600mm. Otwory wlazowe winne by¢ umieszczone osiowo nad stopniami
wlazowymi. Plyty pokrywowe taczone sa z krggami za pomoca uszczelek gumowych lub na zaprawe.

Pierscienie dystansowe

Stuza do regulacji wysoko$ci osadzenia wlazu faczone sg za pomoca zaprawy betonowe;.

Witazy kanatowe

Witazy kanatowe, zeliwne typu cigzkiego, bez otwordw wentylacyjnych z wypelnieniem betonowym wg. PN-EN 124:2000.

Stopnie ztazowe

Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086 osadzone fabrycznie w prefabrykowanych elementach studzienek.

. Rury sieci wodociggowej
Rury klasy PE 100 PN 10 SDR 17,

. Zasuwy
Stosowac ksztaltki zeliwne kotnierzowe z zeliwa sferoidalnego minimum GGG-50 wg DIN 1693.

" zasuwy odcinajace dlugie,

ci$nienie robocze 1.0 MPa,

korpus wykonany z zeliwa sferoidalnego minimum GGG-50 wg DIN 1693,
wrzeciono - stal nierdzewna minimum 2H14,

klin - Zzeliwo sferoidalne GGG-50 wg DIN 1693, gumowany,

uszczelnienia O-ringowe oraz profilowe wykonane z EPDM,

ochrona antykorozyjna korpusu za pomoca warstwy epoksydowej,

trzpien faczacy teleskopowy oryginalny producenta,



skrzynka do zasuw. "

Hydranty

-obudowa i glowica wykonane z zeliwa sferoidalnego minimum GGG-50 ochrona antykorozyjna obudowy i glowicy; wewnatrz emalia, zewnatrz EKB lub za pomoca fluidyzacyjnego spiekania powtoki z proszkow
epoksydowych. Grubos$¢ powloki ochronnej min. 250 urn.

Stozek zaworu zamykajacego z zeliwa biatego z nawulkanizowang warstwa tworzywa sztucznego-elastomer, czop spustowy z poliamidu, odwodnienie powinno dziata¢ tylko przy pelnym zaniknig¢ciu hydrantu. W
potozeniach posrednich odwodnienie ma by¢ szczelne wrzeciono i trzpien uruchamiajacy ze stali nierdzewnej. Gwint walcowany w czgsci uszczelniajacej szlifowany nakretka wrzeciona demontowalna wykonana
metoda prasowania i doktadnie oszlifowana.

Hydrant winien posiada¢ minimum 2 gléwne O-ringi umieszczone w tulei mosi¢znej.

Hydrant winien posiada¢ deflektor zanieczyszczen oraz zamknigcie pierscieniowe czgéci wylotowej Sruby taczace ze stali nierdzewnej, hydrant winien posiada¢ ochraniacz czworokatny wrzeciona, skrzynka
hydrantowa z deklem zeliwnym typu ci¢zkiego. Obudowa z polietylenu HDPE o wytrzymalosci na temperaturg +200°C, podstawa pod skrzynke z polietylenu HDPE przenoszaca obciazenie 40 T;

alternatywnie skrzynka zeliwna z uszczelka EPDM laczaca dekiel z korpusem skrzynki.

Ci$nienie robocze dla armatury powinno wynosi¢ 1.0 MPa,

Bloki oporowe i podporowe Bloki oporowe i podporowe wykona¢ z betonu min. B25.

Materiaty sypkie na wykonanie podtoza, stosowa¢ piasek drobnoziarnisty wedlug PN-86/B-0248.
Rury ostonowe na istniejacym uzbrojeniu podziemnym i rurociggach:

rury dwudzielne z PEHD PES0,

rury stalowe z powloka polietylenowa,

rury PEHD PE 80 .

Sruby i nakretki:

stosowac $ruby i nakretki z stali co najmniej OHI8NIT.

Oznakowanie trasy rurociggu:

Do oznakowania trasy rurociaggdéw stosowac¢ tasm¢ PEHD z wktadka metaliczng, shupki betonowe oraz stupki stalowe ocynkowane ogniowo DN 50 z tabliczkami.

3. SPRZET

Warunki ogélne stosowania sprz¢tu podano w TS - 00.00. ,,Wymagania ogdlne".
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Warunki ogoélne transportu podano w TS - 00.00. ,,Wymagania ogdlne"

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu- odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne
Ogo6lIne warunki wykonania zgodne z TS - 00.00. ,,Wymagania ogdlne".
5.2. Wymagania szczegétowe dotyczace prowadzenia Robot

5.2.1 Przewody grawitacyjne
Roboty montazowe
Spadki i gleboko$¢ posadowienia rurociggu powinny spetnia¢ ponizsze warunki:
— najmniejsze spadki kanaléw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne prgdkosci przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
— dla kanatow o $rednicy 0,201 0,25 m - 5 %o,
— dla kanatow o $rednicy 0,30 m - 3 %o
— dla odgat¢zien o $rednicy 0,16 m— 15 %o
— najwigksze dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych predkosci przeptywu i wynosza dla rur betonowych i ceramicznych 15 %, za$ dla rur PVC 25 %.
—  glebokos¢ posadowienia powinna zapewniaé przykrycie nad wierzchem przewodu nie mniejsze niz 1,0 m (glt¢boko$¢ przemarzania gruntéw wg PN-81/B-03020).
Przy mniejszych zagtebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu.
Kanaly
Kanaly $ciekowe grawitacyjne nalezy wykona¢ z rur kamionkowych kielichowych.
Poszczegdlne utozone rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dhugosci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania préb szczelnosci.
Rury nalezy uklada¢ w temperaturze powyzej 0° C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywa¢ w temperaturze nie mniejszej niz +8° C.
Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zej$ciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed zamuleniem.
Polaczenia kanalow stosowaé nalezy zawsze w studzience. Kat zawarty migdzy osiami kanatéw doptywowego i odptywowego - zbiorczego powinien zawieraé si¢ w granicach od 45 do 90°.
Uszczelnienia ztaczy przewodow rurowych mozna wykonac:
— specjalnymi fabrycznymi uszczelkami poliuretanowymi w przypadku stosowania rur kamionkowych,
Rury kanatowe kamionkowe nalezy uktada¢ zgodnie z instrukcja montazu podang przez producenta rur.
Odgalezienia
Przy wykonywaniu odgat¢zien nalezy przestrzegac nast¢pujacych zasad:
— trasa odgal¢zienia powinna by¢ prosta, bez zataman w planie i pionie (z wyjatkiem ukéw dla podtaczenia z kanatem na trojnik),
— minimalny przekroj przewodu odgatezienia powinien wynosi¢ 160 mm,
— wlaczenie odgalezienia do kanatu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki rewizyjnej, lub wiaczenia bocznego na trojnik,
— spadki odgat¢zien powinny wynosi¢ min. 15 %o
— wlaczenie odgalezienia do kanatu poprzez studzienk¢ potaczeniowa nalezy dokonywac licujac przewody sklepieniami. W przypadku konieczno$ci wlaczenia odgal¢zienia na wysokosci wigkszej nalezy stosowaé
przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza $cianka studzienki,
— wlaczenia odgalgzien z dwoch stron do kanatu zbiorczego na trojnik powinny by¢ usytuowane w odlegtosci min. 2,0 m od siebie.
Studzienki kanalizacyjne
Studzienki kanalizacyjne dla kanalow ¢ 0,20 + 0,30 m nalezy wykona¢ o $rednicy 1,20 m.
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
— studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanalow w odpowiednich odlegtosciach (max. 50 m przy $rednicach kanatu do 0,50 m) lub na zmianie kierunku kanatu,
— studzienki potaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potaczeniu jednego lub dwdch kanalow bocznych,
— wszystkie kanaty w studzienkach nalezy faczy¢ o§ w 0§,
— studzienki nalezy wykonywa¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa ttucznia lub zwiru) dnie wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,
— studzienki wykonywac nalezy w wykopie umocnionym,
—  w przypadku gdy rdznica rzednych dna kanatoéw w studzience przekracza 0,50 m nalezy stosowac studzienki spadowe-kaskadowe,
— Studzienki zlokalizowane na kanatach o $rednicy do 0,40 m wiacznie powinny mie¢ spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki. R6znica poziomoéw przy tym rozwigzaniu nie powinna
przekracza¢ 4,0 m.
Sposob wykonania studzienek (przelotowych, polaczeniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8), a ponadto w ,,Katalogu powtarzalnych
elementow drogowych” opracowanym przez ,, Transprojekt” Warszawa.
Studzienki rewizyjne skladaja si¢ z nastgpujacych czgsci:
— komory roboczej,
— komina wlazowego,
— dna studzienki,
— wiazu kanatowego,
—  stopni ztazowych.
Komora robocza powinna mie¢ wysoko$¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich (kiedy gleboko$¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztaltowania terenu nie pozwalaja zapewni¢ ww. wysokos$ci) dopuszcza
si¢ wysoko$¢ komory roboczej mniejsza niz 2,0 m.
Przejécia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy wykonaé przy uzyciu uszczelnianych ksztattek przejsciowych systemu producenta rur zgodnie z dokumentacja projektowa.
Komin wlazowy powinien by¢ wykonany w studzienkach o glgbokosci przekraczjacej 3,0 m z kregéw betonowych lub zelbetowych o $rednicy 0,80 m. Posadowienie komina nalezy wykona¢ na ptycie zelbetowej
przejsciowej w takim miejscu, aby pokrywa wiazu znajdowala si¢ nad spocznikiem o najwigkszej powierzchni.
Studzienki ptytkie moga by¢ wykonane bez komindéw wltazowych, wowczas bezposrednio na komorze roboczej nalezy umieséci¢ ptyte pokrywowa, a na niej skrzynke¢ wlazowa wg PN-H-74051.
Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie plyty dennej z wyprofilowana kineta.
Kineta w dolnej czgéci (do wysokosci rownej potowie $rednicy kanatu) powinna mie¢ przekroj zgodny z przekrojem kanatu, a powyzej przedtuzony pionowymi $ciankami do poziomu maksymalnego napetnienia
kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinna mie¢ ksztatt luku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru w drugi.
Spoczniki kinety powinny mie¢ spadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety.
Studzienki usytuowane w pasach drogowych (lub innych miejscach narazonych na obcigzenia dynamiczne) powinny mie¢ wlaz typu cigzkiego wg PN-H-74051-02.
Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i zielencach gorna krawedz wtazu powinna znajdowac si¢ na wysokosci min. 8 cm ponad poziomem terenu.
W $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy zamontowa¢ mijankowo stopnie ztazowe w dwoch rzgdach, w odlegloéciach pionowych 0,30 m i w odlegtosci poziomej osi stopni 0,30 m.
Studzienki na odgalezieniach
Studzienki na odgat¢zieniach nalezy wykona¢ z tworzyw sztucznych jako gotowy wyrdb o konstrukcji teleskopowej, sktadajacy si¢ z pokrywy, trzonu i kinety potaczeniowej. Minimalny wymiar studzienki w planie
wynosi 400 mm. Odgate¢zienia w tych studzienkach nalezy taczy¢ kielichami z uszczeklami.
Studzienki posadawia si¢ na podsypce z piasku grubosci 30 cm, po utozeniu kanatu. Grunt zasypki wokot studzienki wymaga starannego zaggszczenia warstwami 2030 cm.
Montazu studzienek nalezy dokona¢ zgodnie z instrukcja montazowa producenta
Izolacje
Rury kamionkowe i z tworzyw sztucznych nie wymagaja zadnych izolacji. Rury stalowe ze stali zwyktej stosowane jako rury ochronne powinny posiada¢ zewngtrzng izolacj¢ bitumiczng ZO2.
Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczng. Dopuszcza si¢ stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem Kontraktu. W $rodowisku stabo agresywnym,
niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym na zimno.
Zasypanie wykopow i ich zageszczenie
Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy powinien by¢ rownomiernie uktadany i zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢
zgodny z okreslonym w dokumentacji projektowej i ST.
Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inzynierem Kontraktu.
Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zej$ciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed zamuleniem.
W przypadku konieczno$ci utozenia kanatu na mniejszych gteboko$ciach niz przewiduje norma, w celu zabezpieczenia przed zamarzaniem $ciekow, przewody nalezy ociepli¢ np. warstwa zuzla uzupetniaj acego
zadang glebokos$¢ przykrycia ( warstwa zuzla nie moze mie¢ bezposredniego kontaktu z rurg z tworzywa sztucznego).



5.2.2 Przewody ci$nieniowe

Rurociag powinien by¢ utozony na podtozu naturalnym, aby opierat si¢ na nim wzdtuz catej dtugosci co najmniej na % swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Poszczegdlne odcinki rur powinny by¢
unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dhugosci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy.

Potaczenie rur nalezy wykonac:

* Rury z tworzyw sztucznych -poprzez zgrzewanie doczotowe

Do wykonania zmian kierunkow przewodu stosowac¢ tuki i kolana. Uzbrojenie nalezy zabezpieczy¢ przed ewentualnymi uderzeniami hydraulicznymi betonowymi blokami oporowymi. Rury od blokéw oporowych
oddzieli¢ papa lub folia.

Rury i ksztattki z PEHD taczy¢ w technologii zgrzewania doczotowego. Do zgrzewania uzywac zgrzewarek dostarczonych przez producenta rur. Zgrzewanie prowadzi¢ zgodnie z instrukcja obstugi zgrzewarki oraz
sposobu zgrzewania. Podczas zgrzewania parametry techniczne tego procesu musza by¢ zapisywane na karcie kontrolnej zgrzewu. Po zakonczeniu procesu zgrzewania wszystkie zapisane parametry powinny by¢
poréwnywane z warto$ciami ustalonymi przez wymagania techniczne. Kazda zgrzeina jest numerowana i musi by¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru. Na zmianach kierunku, przy odgat¢zieniach, na koncach
przewodow i wszedzie tam gdzie moga wystapi¢ nadmierne napr¢zenia montowac bloki

oporowe wykonane z betonu minimum B25. Bloki oporowe nalezy wykona¢ w gruncie nienaruszonym przed przeprowadzeniem proby szczelno$ci. W celu umozliwienia przemieszczania si¢ przewodu wzgledem bloku
stosowac oddzielajaca foli¢ z tworzywa sztucznego. Wielkos¢ blokow oporowych dobiera¢ w zaleznosci od parametrow gruntu, zaglgbienia rurociagu, kata skretu tuku i ci$nienia w rurociagu z tabel zamieszczonych w
katalogach producentdw rur.

Potaczenia rurociagoéw PEHD z armatura kotnierzowa wykonywac¢ za pomoca tuleji kotnierzowych z kolnierzem ze stali nierdzewnej. Montaz armatury i ksztattek

Armature taczy¢é z rurociggami za pomoca potaczen kohierzowych lub gwintowantch. Polaczenia komierzowe ksztattek zeliwnych nalezy zabezpieczy¢ opaskami termokurczliwymi Srednice wewnetrzne uszczelek
powinny by¢ wigksze o 3 do 5 mm od wewngtrznej srednicy przewodu lub armatury, a ich

zewnegtrzna $rednica powinna zapewnia¢ dotyk obwodu uszczelki do $rub.

* Armatur¢ montowac na blokach podporowych wykonanych z betonu minimum B25.

Nad utozonymi rurociggami nalezy utozy¢ tasmy PE lokalizacyjno-ostrzegawcze z wkladka metalowa utozona 30 cm nad warstwa osypki rurociagu.

5.2.3. Studzienki kanalizacyjne

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastg¢pujacych zasad:

Studzienki nalezy wykonywac na uprzednio wykonanej podsypce piaskowej gr. 10cm i podtozu betonowym z betonu B-10;

W przypadku gdy réznica rz¢dnych dna kanalow w studzience przekracza 0,50 m nalezy stosowac studzienki spadowo-kaskadowe ;

Studzienki kaskadowe powinny mie¢ spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki. Kaskady dotem nalezy obetonowac;

We wszystkich studzienkach zamontowac pierscienie odcigzajace

Nie nalezy posadawia¢ studzienek betonowych na gruncie nasypowym. Grunt nasypowy nalezy wybra¢ i uzupetni¢ brakujaca ilo$¢ ,,chudym betonem" lub podsypka zaggszczang warstwami.

Przejécia przez Sciany w istniejacych studniach kanalizacyjnych wykona¢ jako szczelne poprzez osadzenie tulei.

5.2.4.. Uzbrojenie rurociaggdw

Uzbrojenie stanowig zasuwy zamontowane w studzienkach odpowietrzajacych oraz przed studniami odwodnieniowymi.

5.2.5. Przejscia rurociagdéw przez przeszkody

Na skrzyzowaniach rurociagdw z istniejacymi przeszkodami ( drogi) przewody nalezy umieszcza¢ w rurach ostonowych lub przewiertowych. Konce rur ochronnych i przewiertowych nalezy zamkna¢ np. korkiem z
pianki poliuretanowe;j.

Proba szczelnosci

5.2.6.1.Kanalizacja

Przewody winny by¢ poddane badaniom w zakresie szczelnosci na eksfiltracje Sciekow do gruntu i infiltracj¢ wod gruntowych do kanatu. Proby szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie ze szczegdtowymi
wymaganiami normy PN-92/B-10735.

Proba szczelnosci na eksfiltracje polega na napetnianiu przewodu kanalizacyjnego woda facznie ze studzienkami. Po osiagnigciu w studzience gornego poziomu zwierciadla wody na wysokosci 0,5 m ponad gorna
krawedzZ otworu wylotowego przewod z woda pozostawia sig:

- naokres 1 godziny dla odcinka o dtugosci ponad 50 m.,

- na okres 0,5 godziny dla odcinka o dtugosci do S0m.

Po uplywie przewidzianego czasu nie powinno by¢ ubytku wody, a na zlaczach nie powinny ukazywac si¢ krople wody.

Niedopuszczalne jest dolewanie wody w czasie trwania proby.

Proba szczelnoéci na infiltracje polega na sprawdzeniu czy na wykonanej sieci kanalizacyjnej wody gruntowe nie infiltrujg do przewodow.

Wyniki prob powinny by¢ ujete w protokotach podpisanych przez przedstawicieli wykonawcy, Inzyniera i uzytkownika.

5.2.6.2.Rurociag sieci wodociagowej

Badanie szczelnosci nalezy wykona¢ zgodnie z PN-81/B-10725, zachowujac skrajng ostrozno$¢ . Proste odcinki rurociagu powinny by¢ przysypane z zaggszczeniem , a proba moze si¢ odby¢ najwczesniej w 48 godz.
po zasypaniu. Luki, trojniki i zamontowana armatura musza by¢ odkryte podczas proby. Badanie ci$nieniowe powinno zosta¢ wykonane dla poszczegdlnych odcinkow, nie dtuzszych niz 300m. Badanie przeprowadza¢
w temp. nie nizszej niz +1° C a max. temperatura wodociagu nie moze by¢ wyzsza niz 20° C. Rurociag nalezy odpowietrzy¢. Po zakonczeniu proby, cisnienie zmniejsza¢ nalezy powoli.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogo6lne wymagania

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Technicznej Specyfikacji TS- 00.00. ,,Wymagania Ogolne".
6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robot i odbioru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych roboét i uzytych Materiatéw z Dokumentacja Projektowa, Technicznymi Specyfikacjami i Poleceniami Inzyniera. W ramach kontroli jakos$ci nalezy :
poddac rurociagi probie na szczelnose,

sprawdzi¢ usytuowanie studzienek, armatury, urzadzen,

sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,

sprawdzi¢ podparcia, podwieszenia armatury, rurociaggow,

sprawdzi¢ prawidtowos$¢ wiercenia otwordw i wykonania przejs¢ przez przeszkody,

sprawdzi¢ szczelno$¢ instalacji,

sprawdzi¢ szczelno$¢ zamykania zasuw,

sprawdzi¢ prawidtowos$¢ zamontowania rur ochronnych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w Technicznej Specyfikacji TS-.00.00. ,,Wymagania ogolne".
7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest :

mb: utozenie kanatu, rurociagu ,rur ochronnych, przewiertowych, przeciggania rurociagéw przewodowych w rurach ochronnych, demontazu istniejacej sieci, zabezpieczenie zuzlem, oznakowanie rurociagdw
ci$nieniowych tasma PE

szt, studnia, kpl:

dla posadowionych i zainstalowanych studzienek z ich kompletnym wyposazeniem oraz dla zainstalowanego wyposazenia, ksztattek ,zasuwy, hydranty, oznakowanie zasuw tabliczkami montazu pierscieni
odcigzajacych, , uszczelnienie koncowek rur ochronnych, przewiertowych,

w3:  podtoza betonowe , z kruszyw naturalnych, wywozu gruzu i $ciekow, bloki oporowe,

murowana podstawa studni , obetonowanie wlazoéw i kaskad w2:  deskowania ,izolacje,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w Technicznej Specyfikacji TS- 00.00. ,,Wymagania ogdlne".

8.2. Warunki szczegétowe odbioru robot

Odbior techniczny nastgpuje po zakonczeniu montazu kanalizacji sanitarnej i przeprowadzeniu badan jak w pkt.6.2.
Nalezy sprawdzi¢:

zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,

uzycie wlasciwych Materiatow oraz dokumenty dotyczace jako$ci tych materiatow,

prawidlowo$¢ zamontowania i dziatania armatury,

prawidlowo$¢ wykonania rurociagéw i ich potaczen, przewiertow,

prawidlowo$¢ wykonania izolacji,

szczelno$¢ przewodow.

W trakcie odbioru nalezy:

sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze stanem faktycznym wynikajacym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz Pomiarow i badan,
sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacj¢ wpisow dotyczacych Robot,

dokona¢ szczegdtowych ogledzin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w TS - 00.00. ,,Wymagania ogdlne".
9.2. Ptatnosci

Platnos$ci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z pkt.7.2.niniejszej TS. Zakres Robot jest podany w pkt.1.3.niniejszej TS.
Ceny wykonania robdt obejmuja odpowiednio :

roboty geodezyjne, pomiarowe i przygotowawcze,

sporzadzanie niezbg¢dnych rysunkéw wykonawczych, warsztatowych, montazowych lub opracowan

utylizacj¢ wywozonego gruzu i $ciekow,

zakup i dostarczenie Materialow do miejsca ich wbudowania,

wykonanie robot objetych specyfikacja

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

pomiary i badania laboratoryjne ,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE .
10.1. Normy

PN-EN-295 Rury kamionkowe

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu,

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze,

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary,

PN-92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw,

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte,

PN-88/B-06250 Beton zwyktly

PN-81/B-10725 Wodociagi. Przewody zewngetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na ci$nienie nominalne 1 Mpa. .

PN-63/M-74085 Armatura przemystowa.  Klucz do zasuw i hydrantow.

PN-85/M-74081 Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych i gazowych

PN-86/B-09700 Bloki oporowe

PN-85/H-74306 Armatura i rurociagi. Wymiary potaczeniowe kotnierzy na cisnienie nominalne

PN-EN 1401-1:1999Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy przewodowe z niezmigkcznionego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji.
PN-93/H-74124

Zwienczenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montowane w nawierzchniach uzytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady konstrukcji, badania typu i znakowanie.
PN-64/H-74086  Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych PN-87/H-74051/02 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D.

10.2. Inne
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano- Montazowych.-tom II ,, Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagdéw z tworzyw sztucznych ",
Instrukcja montazowa producenta rur i armatury.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA TS-01.03

KANALIZACJA SANITARNA, SIEC WODOCIAGOWA, PRZECISKI, RENOWACJA

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru przekraczanie metoda przecisku przeszkod terenowych w zwigzku z realizacja zadania pn. ,, Przebudowy sieci
kanalizacji sanitarnej i wodociggowej w ul. Trentowskiego w Swinoujéciu".

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania przejs$¢ przez przeszkody terenowe metoda przecisku i obejmuja:

wykonanie komor startowych i odbiorczych

wykonanie przewiertu lub przecisku,

utozenie rury przewodowej,

zabezpieczenie koncoéwek rur ochronnych

zaladunek i odtransportowanie urobku powstajacego podczas wykonania przewiertu,

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST-00 "Wymagania ogdlne".
komora startowa - komora o obudowie z elementdéw stalowych z ktorej rozpoczyna si¢ przecisk,

komora odbiorcza - komora o obudowie z elementow stalowych z ktorej konczy si¢ przecisk i wydobywane jest urzadzenie drazace,

przecisk - mechaniczne wciskanie w grunt rury ostonowej za pomoca sitownikéw hydraulicznych

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-
00. "Wymagania Ogdlne".

2 MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 "Wymagania
Ogodlne".

Materiatami do wykonania przeciskow sa:

Rury przeciskowe stalowe fabrycznie zabezpieczone powtokami antykorozyjnymi

Rury przewodowe z PE,

Plozy,

Stalowe pier$cienie oporowe,

Pianka poliuretanowa,

Kit poliuretanowy,

Zelbetowe ptyty drogowe o grubosci 20cm,

Beton B20,

Manszety gumowe uniwersalne.

3 SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 "Wymagania Ogolne". Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Zgodnie z technologia zatozona w Dokumentacji Projektowej do wykonania robdt proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzgtu:

[m] zestaw do przecisku sktadajacy si¢ z: noza lub gtowicy do urabiania gruntu, stacji sitownikéw hydraulicznych

prowadnic, sztywnego pierscienia dystansowego do przenoszenia obcigzef

[m] zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu 6,0-15,0 ton,

agregat spawalniczy,

agregat pradotworczy,

wibromtot,

zgrzewarka doczotowa do rur do DN 900,

profile stalowe do zabezpieczania §cian wykopu.

4 TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00 "Wymagania Ogoélne". Zgodnie z technologia zalozonag w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich
$rodkow transportu, jak:

samochody samowytadowcze 10-20 ton,

samochod dostawczy do 0,9 tony,

samochdd skrzyniowy do 5 ton,

dhuzyca,

ciggnik siodtowy do 30,0 ton.

Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu drogowym. Rury i ksztattki nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i przetaczaniem w czasie
ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzega¢ przepisdéw obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym i kolowym.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w ST-00 "Wymagania ogdlne".

52 Wykonanie komory startowej i odbiorcze;j.

Przeciskanie rozpoczyna si¢ od wykonania komory startowej i odbiorczej. Wymiary komory startowej musza zapewnia¢ mozliwos$¢ zainstalowania w niej wszystkich niezbednych urzadzen i wprowadzanych
przeciskanych prefabrykatow. Komora odbiorcza musi by¢ dostosowana do wydobycia urzadzen drazacych urobek. Sciany komér muszg byé zabezpieczone profilami stalowymi shuzgcymi do wykonywania $cianek
szczelnych. W komorze startowej nalezy wykona¢ blok oporowy umozliwiajacy przejecie reakcji poziomych z sitownikow i przekazanie ich na grunt i ptyt¢ denna. Plyt¢ denng wykonywac z ptyt drogowych lub z
betonu B 20. Na plycie dennej nalezy zamontowa¢ prowadnice umozliwiajace prawidlowe nakierowanie wciskanej rury. W komorze zainstalowaé zespot sitownikow hydraulicznych, ktérego zadaniem jest wciskanie w
grunt obudowy przewodu. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem komor i wydobyciem urobku wykonywac¢ wedtug Specyfikacji ST-01. Urobek nalezy odwozi¢ na miejsce wskazane przez Zamawiajacego w
odlegtosci do 20km od miejsca wykonywania robot.

53 Wykonanie przecisku i montaz rur przewodowych.

Po zamontowaniu instalacji przeciskowej nalezy w $cianie komory startowej wycia¢ otwor o wymiarach dostosowany do przekroju poprzecznego weiskanych rur i rozpoczaé przecisk. Po wepchnigciu pierwszej rury
nalezy wycofa¢ zespot sitownikow wydoby¢ grunt z rury i odtransportowaé go na gér¢ wykopu, a nastgpnie wprowadzi¢ do komory nastgpng rur¢ i potaczy¢ ja z rura wceisnigta za pomoca spawania.(rury stalowe) i
rozpocza¢ jej weiskanie. Po osiggnigciu przez rur¢ ostonowa studni odbiorczej mozna zdemontowac instalacj¢ do przecisku, a nastgpnie przystapi¢ do montazu rur przewodowych Rury przewodowe montowac na
ptozach montazowych z tworzyw sztucznych. Rozstaw pt6z moze wynosi¢ maksymalnie 1m. Potaczenia rur przewodowych wykonywac jako kielichowe wciskane. Po zamontowaniu rur przewodowych uszczelni¢
koncowki rur ochronnych za pomoca pianki i kitow poliuretanowych lub manszet gumowych. Po zakonczeniu robot zwigzanych z wykonaniem przecisku nalezy zdemontowa¢ studnie startowe i koficowe oraz je
zasypac.

54 Wykonanie renowacji przewodu

Przed przystapieniem do renowacji nalezy ten odcinek poddac¢ inspekcji i wyczys$ci¢. Renowacja kanatu polega na utworzeniu na jego wewnetrznej powierzchni wykladziny z rozciagnigtego r¢kawa, dopasowanego do
ksztattu naprawianego kanatu. Utwardzona wyktadzina petni rol¢ nowego kanalu, wzmacnia peknigcia i wypetnia ubytki kanatu, uszczelnia kanat i zapobiega infiltracji wod i eksfiltracji Sciekow. Technologia ta polega
na wprowadzeniu wciagarka do wezesniej wyczyszczonego przewodu kanalizacyjnego specjalnego rekawa z widkna szklanego, ktory nasaczony jest renowacyjng zywica. Tak przygotowany fabrycznie rgkaw zostaje
rozprezony za pomoca powietrza pod duzym ci$nieniem. W ten sposob, r¢kaw uzyskuje ksztalt rury poddawanej renowacji. Nastgpnym etapem procesu jest wprowadzenie lamp UV, ktore inicjuja reakcje¢ zywicy.
Specjalne wiasciwos$ci rekawa ze szkta pozwalaja na hamowanie wydzielania si¢ styrenu z zywicy, ktory jest grozny dla zdrowia ludzkiego.

W pehi kontrolowane postgpowanie utwardzania zywicy i naprawy kanalizacji konczy si¢ na wyfrezowaniu zalepionych przylaczy kanalizacyjnych specjalistycznym robotem.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogo6lIne warunki kontroli robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00. "Wymagania ogolne".

Kontroli podlegaja wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem przecisku, montazem rur przewodowych, zabezpieczeniem koncéwek rur przeciskowych.
6.2 Kontrola, pomiary i badania

Badanie materiatdw uzytych do wykonania przeciskow.

Badanie to nastgpuje poprzez poréwnanie cech materialow z wymaganiami, Specyfikacji Technicznej i Dokumentacji Projektowej oraz odpowiednich norm materiatowych podanych w punkcie 10 niniejszej
Specyfikacji.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli robot.

Kontrola powinna w szczegdlnosci powinna obejmowac:

zabezpieczenie komor przed zalaniem woda,

badanie sposobu obudowy komor,

badanie wykonania polaczen spawanych stalowych rur przeciskowych,

badanie polaczen rur przewodowych,

badanie wykonania zabezpieczenia koncowek rur ochronnych,

badanie zgodnos$¢ stosowanych materiatéw z specyfikacja i dokumentacja techniczng. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

odchylenie w planie osi utozonego przewodu nie powinno przekracza¢ + 2 cm, odchylenie w profilu utozonego przewodu nie powinno przekracza¢ + 1 cm.
Poprawnos$¢ wykonanej renowacji sprawdzi¢ przez wykonanie inspekcji telewizyjnej.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST-00. "Wymagania og6lne".
72 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru na podstawie pomiaru w terenie jest:

[m] m - dla poszczegolnych srednic rury przewodowej,

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST- 00 "Wymagania og6lne".
Odbiorowi robot podlegaja wszystkie operacje zwigzane z wykonaniem przeciskow. Odbioru robot dokonuje Inzynier na podstawie zgloszenia Wykonawcy.



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wymienionych w punkcie 6 daly wynik pozytywny.
8.2 Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

sposob wykonania uszczelnienia koncowek rur przeciskowych,

wykonanie polaczen spawanych stalowych rur ochronnych,

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne zasady ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 "Wymagania ogoélne".
9.2 Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

roboty przygotowawcze i pomiarowe

wyznaczenie miejsc wykonania przeciskow,

oznakowanie robot,

wykonanie i zasypanie wykopow pod komory startowe i odbiorcze,
wykonanie i demontaz komor startowych i odbiorczych,

wykonanie przeciskow,

utozenie rury przewodowej na ptozach,

uszczelnienie koncowek rur przeciskowych,

zaladunek i odtransportowanie urobku,

wykonanie niezb¢dnych prob i badan,

uporzadkowanie terenu robot.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie przewoddéw kanalizacyjnych. Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym. Zatacznik nr 1 do zarzadzenia Ministrow Transportu i Gospodarki
Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184 z dnia 06.06.1990 r. Biuro



SPECYFIKACJA TECHNICZNA TS-01.04

KANALIZACJA SANITARNA, SIEC WODOCIAGOWA ROZBIORKA I ODTWORZENIE NAWIERZCHNI
1. WSTEP
1.1. Przed]fniot Technicznej Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Technicznej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace rozbiorki, wykonania i odbioru robo6t drogowych zwigzanych z odtworzenia nawierzchni na zadaniu pn. ,, Przebudowy sieci kanalizacji
sanitarnej i wodociagowej w ul. Trentowskiego w Swinoujsciu".

1.2. Zakres stosowania Technicznej Specyfikacji
Techniczna Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Techniczng Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbiorkowych nawierzechni drég i chodnikow, odbudowie drog na trasie rurociagdw zgodnie z Dokumentacja Projektowa- opis techniczny i
rysunki.

1.3.1. Roboty rozbiorkowe oraz odtworzeniowe nawierzchni na trasie kanalow sanitarnych, sieci wodociagowych :

a/ naprawa poboczy drogi thuczniem

b/ odtworzenie drogi gruntowe;j

¢/ rozbiorka i naprawa obrzezy i kraweznikow

d/ rozbiorka i naprawa chodnikéw z ptytek chodnikowych

e/ rozbiorka i naprawa nawierzchni z ptyt drogowych prefabrykowanych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej TS sa zgodne z Dokumentacja Projektowa i TS - 00.00- Wymagania Ogolne.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Techniczng Specyfikacja i Poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w TS - 00.00. ,,Wymagania ogo6lne".

2. MATERIALY

Materiaty uzyte do budowy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym umownym
warunkom. Do wykonania rob6t drogowych nalezy stosowaé, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i rysunkami, materialy:

beton wg PN-S-96013,

piasek na podsypki wg PN-B-11113:1996,

cement PN-B19701 lub PN-B-19701,

thuczen,

kostka betonowa DIN 18501, aprobata techniczna,

i inne drobne materialy pomocnicze

materiaty z odzysku: brukowiec, ptytki chodnikowe, betonowe, obrzeza, krawezniki, ptyty drogowe

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace stosowania sprz¢tu podano w TS - 00.00. ,,Wymagania ogdlne".

Wykonawca przystgpujacy do wykonywania robdt drogowych, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

wytworni stacjonarnej typu ciaglego do wytwarzania mieszanki betonowej. Wytwornia powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich skfadnikow, gwarantujaca nastgpujace tolerancje
dozowania, wyrazone w stosunku do masy poszczegolnych sktadnikow: kruszywo + 3%, cement + 0,5%, woda + 2%. Inzynier moze dopusci¢ objetosciowe dozowanie wody,
walcow lekkich, $rednich i cigzkich drogowych,

zaggszezarki ptytowej z ostong z tworzywa sztucznego,

ubijakow mechanicznych lub matych walcow wibracyjnych do zaggszczania w miejscach trudno dostgpnych,

tadowarki do zatadunku i transportu materialow sypkich, spychania i zwatowania,

koparki,

spycharki,

przewoznych zbiornikow na wodeg,

samochodow samowytadowczych z przykryciem brezentowym,

narz¢dzia brukarskie

oraz inny sprz¢t odpowiadajacy pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogdlnymi TS - 00.00.

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu-odpowiadajace pod wzgledem typow i ilo§ci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Uzyte $rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie. Transport powinien by¢, jak okre§lono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lIne warunki wykonania robot
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w TS - 00.00.

5.2. Wymagania szczegolne

Wykonawca odwiezie i ztozy w miejscu przez niego wybranym i uprzednio uzgodnionym z Inzynierem wszystkie materiaty z rozbiorki. Koszty zwiazane z utylizacja materialow pochodzacych z rozbidrki zostana ujgte
w cenach jednostkowych rozbiorek nawierzchni drogowych.

Odtworzenie rozebranych nawierzchni nastapi po wykonaniu przez Wykonawceg robot sieciowych.

5.2.1. Roboty rozbiérkowe

Kraweznik drogowy i ptyty betonowe nalezy rozbiera¢ r¢cznie lub przy pomocy narzedzi mechanicznych. Materiat z rozbiorki nadajacy si¢ do wbudowania nalezy ztozy¢ poza granica robot.

52.2. Profilowanie i zaggszczanie podtoza

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zagg¢szczania podtoza

dopiero po zakofczeniu i odebraniu robot zwigzanych z montazem rurociagow.

Zageszczanie nalezy wykonywac na etapie zasypywania wykopow. Zageszczanie nalezy kontrolowa¢ wg. normalnej proby Proktora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Wskaznik
zaggszcezania nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Minimalna warto$¢ zaggszczania :

gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 Is

na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 0,97 Is.

Profilowanie i zaggszczanie nalezy wykonywac bezposrednio przed rozpoczg¢ciem robot zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni. W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu, nie moze si¢
odbywac¢ ruch budowlany nie zwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni. Koryta oraz profilowanie wykonywac¢ r¢cznie. Przed przystapieniem do profilowania nalezy usung¢ bloto i grunt,
ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Zaleca si¢ by rzgdne przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze od projektowanych rz¢dnych podtoza.

Bezposrednio po profilowaniu nalezy przystapi¢ do zaggszczania podtoza. Wilgotno$¢ gruntu przy zageszczaniu nie powinna réznic¢ si¢ od wilgotnos$ci optymalnej o wigeej niz 20%. Jezeli wyprofilowane i zageszczone
podtoze nadmiernemu zawilgoceniu, przed przystapieniem do uktadania podbudowy, nalezy odczekaé do czasu jego naturalnego osuszenia.

523. Podbudowa z kruszywa famanego, nawierzchnia asfaltowa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekraczaé¢ 20 cm po zaggszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagni¢eie wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa
podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$long ilo$cia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku gdy wilgotno$¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszankg nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12.

Podbudowa po wykonaniu a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego,
to jest zobowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawcg.

Nawierzchnie bitumiczne odtworzy¢ za pomoca rozscielacza.

W przypadku naruszenia konstrukcji jezdni, nalezy odtworzy¢ poszczegdlne warstwy: warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC16W, KR3-4 gr. 6¢cm, warstwa podbudowy zasadniczej z betonu asfaltowego AC22P gr.
8 cm, warstwa podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm gr. 30 cm — na dhugosci i szeroko$ci wykopu; warstwa $cieralna SMAS gr 4 cm — wykonanie na calej szerokosci jezdni, min.
dhugo$¢ odcinka powinna by¢ dostosowana do mozliwosci technicznych rozscietacza tak aby uzyskac po odtworzeniu rownos$¢ podtuzng nawierzchni tj. dlugosci ok. 10-15 m.

Wykonawca robot jest zobowigzany uzgodni¢ z przedstawicielami Wydziatu Inzyniera Miasta UM organizacje ruchu na czas prowadzenia robot budowlanych oraz powiadomi¢ Wydzial Eksploatacji i Zarzadzania
Nieruchomosci o zamiarze rozpoczgcia prac budowlanych, co najmniej 3 dni przed ich rozpoczgciem.

5.2.5. Naprawa drog gruntowych

Naprawe drog gruntowych nalezy wykona¢ poprzez spulchnienie i wyprofilowanie podloza. Nastgpnie rozscielenie celem uzupetnienia, gruntu ulepszajacego (np. pospotka), zaggszczanie z polewaniem wodg i rgcznym
usuwaniem nierownosci.

52.4. Utwardzenie pobocza



Na szerokosci prowadzonych robdt nalezy utwardzi¢ pobocze drogi thuczniem. Nalezy oczy$ci¢ wyboje, rozscieli¢ thuczen i ubi¢ recznie lub mechanicznie. Zaklinowa¢ z polewaniem woda. Ponownie ubi¢ lub
uwatowac. Prace zakonczy¢ miatowaniem lub zwirowaniem utwardzanych miejsc.

5.2.6. Podsypka piaskowa

Piasek nalezy rozéciela¢ warstwami zgodnie z projektem. Powierzchnie podsypki nalezy wyrownaé¢ do wymaganego profilu. Zaggszczanie warstwy piasku - mechanicznie z polewaniem woda. Podsypke pod kostke
betonowa i ptytki chodnikowe na chodnikach i wjazdach na posesje zageszczaé recznie Podsypka powinna by¢ tak ubita aby stopa czlowieka pozostawiata ledwo widoczny $lad.

52.7. Nawierzchnie betonowe na podsypce piaskowej
W celu wykonania nawierzchni betonowej nalezy ustawi¢ prowadnice, rozécieli¢ mieszank¢ betonowa, wykona¢ szczeliny dylatacyjne, wyprofilowac i zages$ci¢ mechanicznie mieszank¢ betonowa. Po zwigzaniu betonu
prowadnice rozebrac.

5.2.8. Nawierzchnie z kostki betonowej brukowej, ptyt betonowych i ptytek chodnikowych betonowych

nalezy uktada¢ z zachowaniem projektowanych pochylen podtuznych i poprzecznych. Na chodniku poziom kostki lub plytki na styku z krawegznikiem powinien by¢ wyzszy o 1-2 cm, na styku z obrzezem - nizszy o
okoto 2cm. Szerokos¢ spoin nie powinna przekracza¢ 8mm. W miejscach tego wymagajacych, nalezy ucinac¢ kostke¢ lub plytke, stosownie do potrzeb, przy uzyciu specjalnych urzadzen. Nie dopuszcza si¢ uzupetnianie
brakow masa betonowa. Po utozeniu, nawierzchni¢ z kostki brukowej nalezy ubi¢ przy uzyciu wibratora ptytowego z naktadka plastikowa badz gumowa. Spoiny wypehi¢ piaskiem Spoiny powinny by¢ starannie
wmiecione przy uzyciu szczotek, na mokro. Nadmiar materiatu zasypki nalezy zmie$¢ a nastgpnie ponownie ubi¢ nawierzchnie wibratorem ptytowym. Ruch pojazdow na nawierzchni o spoinach nie wypetnionych jest
wzbroniony.

5.2.9. Krawezniki i obrzeza betonowe

Pod krawezniki i tawy kraweznikowe nalezy wykonac¢ rowki poprzez r¢czne odspojenie gruntu, wyréwnanie dna i §cian wykopow oraz uformowanie poboczy poprzez r¢czne odspojenie gruntu, wyrdwnanie dna i $cian
wykopdw oraz uformowanie poboczy z wyrdwnaniem do wymaganego profilu. Krawezniki utozy¢ na tawie betonowej z betonu B15 o wymiarach 35x25x10cm wykorzystujac zabezpieczony materiat z rozbiorki.
Lawy betonowe wykona¢ nalezy w deskowaniu, z r¢cznym rozécieleniem, wyro6wnaniem i ubiciem mieszanki betonowej. Czg¢$¢ tawy stanowigcej opor wykona¢ nalezy po ustawieniu kraweznika. Lawy nalezy
pielegnowac przez polewanie woda.

Krawezniki nalezy ustawia¢ i wyregulowa¢ wedtug osi podanych punktow wysokosciowych. Spoiny wypetnia¢ zaprawa cementowo-piaskowa.

Obrzeza betonowe ustawia¢ nalezy na podsypce piaskowej lub piaskowo- cementowe;.

Obrzeza betonowe nalezy ustawia¢ i wyregulowa¢ wedlug osi podanych punktéw wysoko$ciowych. Spoiny wypelnia¢ piaskiem lub zaprawa cementowa. Zewngtrzne $ciany obrzezy zasypac ziemia, ktora nalezy ubic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w TS- 00.00
6.2 Kontrola i badanie Robot i obmiaru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonania rob6t i uzytych materiatow z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami InZzyniera.

6.2.1. Podtoze

Rownos¢ wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tata co 20m w kierunku podluznym. Nieréwnosci nie moga przekraczac 2 cm.

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg dt. 4 m i poziomnica. Odchyiki spadkow od przewidzianych w Projektem powinny si¢ mieéci¢ w granicach £ 0,5%. Glgboko$¢ koryta i rz¢dne dna nie powinny si¢ r6zni¢ od
projektowanych o +1cm i -2cm.

Wszystkie powierzchnie roznigce si¢ od wymaganych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10cm, wyréwnane i powtornie zaggszczone.

6.2.2. Podbudowa z ttucznia
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialow.

Badania w czasie robot:

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

- szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm. Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co najmniej
25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowej.

- réwno$¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4. metrowa lata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwno$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4. metrowa lata. Nierdéwnos$ci podbudowy nie moga przekraczac:

10 mm dla podbudowy zasadniczej,

20 mm dla podbudowy pomocniczej.

- spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 0,5%.

- rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rz¢dnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
- grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubo$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

dla podbudowy zasadniczej + 10%

dla podbudowy pomocniczej.+10%, -15%.

- nosnos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tabeli 4.

ugiecie sprezyste wg BN-64/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tabeli 4.

6.2.4. Nawierzchnia z kostki betonowej, ptyt betonowych i ptytek chodnikowych, betonowych: Kontroli podlegaj a:

spadek poprzeczny,

grubos$¢ podsypki, tolerancja = 1 cm

6.2.5. Nawierzchnia betonowa:

bezposrednio przed wbudowaniem nalezy pobra¢ odpowiednia ilo§¢ mieszanki betonowej sporzadzi¢ seri¢ szesciu probek walcowych i nast¢pnie poddac je badaniu.
kontroli podlega grubos¢ warstw, rownos¢ w profilu podtuznym, spadki poprzeczne

6.2.6. Krawezniki, obrzeza

Kontroli podlegaja:

- wykonanie koryta, taw, ustawienie krawgznikow i wypelnienie spoin

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w TS -00.00.:"Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru Robot jest:

m2:  rozebrania nawierzchni, utozenia nawierzchni wraz z warstwami konstrukcyjnymi i korytowaniem,
mb:  cigcie istniejacych krawedzi asfaltu

m3:  wywodz gruzu, nadmiaru ziemi

t: transport mieszanki mineralno-bitumicznej

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w TS - 00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w TS - 00.00. ,,Wymagania ogélne"
9.2. Ptatnosci

Platnos$ci bgda dokonywane zgodnie z obmiarem Robot z pkt.7.2 niniejszej TS. Zakres Robot podany jest w pkt.1.3 niniejszej TS.
Cena jednostkowa 1 m2 rozbiorek i odbudowy nawierzchni drogowych obejmuje odpowiednio:

prace pomiarowe,

wywoz i ztozenie gruzu z rozbiorki oraz nadmiaru gruntu w miejscu wybranym przez Wykonawce i uprzednio akceptowanym przez Inzyniera,
koszty utylizacji materiatdéw pochodzacych z rozbiorek,

odtworzenie nawierzchni drég i wykonanie utwardzenie terenu przy przepompowniach

zakup, dostarczenie i wbudowanie Materialow,

wykonanie prac objetych specyfikacja,

prowadzenie niezb¢dnych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

Cena jednostkowa wykonania 1 m2 trawnika :

prace przygotowawcze i pomiarowe ,

przekopanie gleby z wyprofilowaniem ,

rozrzucenie ziemi urodzajnej wraz z zaggszczeniem,

wysianie mieszanek traw,

podlanie woda,

uwalowanie,

pielegnacja,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiednimi normami Krajéw UE.

10.1. Normy:

PN-B-4481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-11112
PN-B-32250
PN-S-06102
BN-84/6774-02
BN-64/8931-02

BN-64/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-C-04024:1991
PN-C-96170:1965
PN-C-96173:1974
PN-S-04001:1967
PN-S-96504:1961
BN-68/8931-04
PN-90/B-14501
PN-88/B-32250
BN-87/6774-04

10.1. Inne

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarna

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasiakliwos$ci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metoda bromowa
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obcigzenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata
Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport
Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania

Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata
Zaprawy budowlane zwykte

Woda do celowa budowlanych. Wymagania techniczne dla wody do betonéw i zapraw

Piasek do betondéw i zapraw.

PN-B-06250- Beton zwykty

PN-B-06711- Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

PN-B-06712- Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-19701- Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

PN-B-32250- Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

BN-88/6731-08 - Cement. Transport i przechowywanie

8. BN-77/6741-02 - Klinkier drogowy

BN-80/6775-03/01- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania, badania

BN-80/6775-03/04- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe
BN-74/6771-04- Drogi samochodowe. Masa zalewowa

. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02.03.1999r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie, na podstawie ktérego
przyjmuje si¢ konstrukcje nawierzchni ciagdw komunikacyjnych w zaleznosci od kategorii ruchu.

. Katalog szczeg6tow Drogowych

. ,»Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych”

10.2. Inne
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02.03.1999r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie, na podstawie ktérego przyjmuje si¢
konstrukcje nawierzchni ciaggdw komunikacyjnych w zalezno$ci od kategorii ruchu. Katalog szczegdétow Drogowych ,, Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych".



SPECYFIKACJE TECHNICZNE TS - 02.00 ZIELEN

1.WSTEP
1.1. Przedmiot Technicznej Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru zieleni na zadaniu pn.: ,, Przebudowy sieci kanalizacji sanitarnej i wodociggowej w ul. Trentowskiego w Swinoujsciu”.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotycza wykonania zieleni zgodnie z Dokumentacja Projektowa - opis techniczny i rysunki.

a/ wysianie mieszanki traw po ulozeniu rurociaggéw w terenach zielonych b/ rozplantowanie ziemi urodzajnej i posianie traw ¢/ pielggnacja trawnikow

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi normami i TS - 00.00 - Wymagania Ogolne".

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania roboét oraz zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Technicznymi Specyfikacjami i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w TS -
00.00,,Wymagania Ogolne"

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w TS 00.00 Wymagania Ogdlne.

Materiaty uzyte do budowy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym producenta lub innym
warunkom umownym.

Do wykonania robdt nalezy stosowaé materiaty zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisem technicznym i rysunkami :

ziemia urodzajna pozyskana z wykopoéw badz zakupiona

mieszanka traw

inne drobne materialy m.in. woda

3. SPRZET
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Samochody i inne $rodki transportu -odpowiadajace pod wzglgdem typow i ilo$ci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lIne warunki wykonania robot

Wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w TS -00.00,,Wymagania ogolne"

5.2. Warunki szczegétowe wykonania robot

Zalozenie trawnika: po przekopaniu i uksztattowaniu gruntu wg. projektu lub zalecen Inzyniera, nalezy roztozy¢ warstwg ziemi urodzajnej. Na tak przygotowana powierzchni¢ wysia¢ krzyzowo mieszanke traw w ilosci

2,5 kg/100m2. Przysypa¢ nasiona warstwa ziemi i uwatowac¢ po obfitym podlaniu woda.

Obsianie trawa :po zasypaniu wykopow, rozscieleniu humusu w terenach nieutwardzonych, tzw. ,,zielonych" nalezy wysia¢ mieszanke traw, przysypaé¢ nasiona ziemia, uwatowac i obficie podlac.
Pielggnacja: pielggnacja trawnika polega na utrzymywaniu go w stanie wilgotnym przez caly okres wschodu trawy. Pierwsze koszenie po zwroscie trawy do wysokosci > 10 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogo6lne wymagania
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w TS - 00.00.,, Wymagania ogolne"

6.2. Kontrola i badanie w trakcie robét i odbioru
Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych Robot i uzytych materiatdéw z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inzyniera..

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w TS - 00.00 "Wymagania ogolne".
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest :

m2, ha: m3:

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w TS -00.00. "Wymagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w TS -00.00 "Wymagania ogolne".
9.2. Ptatnosci

Platnos$ci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z punktem 7.2. niniejszej TS . Zakres robot jest podany w pkt.1.3. niniejszej specyfikacji.

Cena jednostkowa wykonania 1 m2 :

prace przygotowawcze i pomiarowe ,

przekopanie gleby z wyprofilowaniem ,

rozrzucenie ziemi urodzajnej wraz z zaggszczeniem,
wysianie mieszanek traw,

podlanie woda,

uwalowanie,

pielegnacja,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty beda wykonywane w sposob bezpieczny, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub odpowiednimi normami Krajow .



