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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS4 wymagania dotycre wykonania i
odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem uktadu drogowego i jego pimkivysokaciowych oraz
wykonanie inwentaryzacji powykonawczej w zgku z budows $ciezki rowerowej wzdtuz Swiny
w Swinoujciu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaka ghokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkdid

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie uktadu
drogowego zwizanego budowa sciezki rowerowej wzdtuz Swiny w Swinoujsciu...

1. Odtworzenie uktadu drogowego i punktow wysggiowych
W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem ukladu drogowego i punktow
wysokaciowych wchoda:
a) wyznaczenie sytuacyjno wysalamowe punktéw gtéwnych osi i punktéw wysakiowych
przez geodetlub osols uprawnion,
b) uzupelnienie osi trasy (obiektu) dodatkowymi punkit@wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
2. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej, w ktérekzs wehodz:
a) wykonanie pomiaroéw geodezyjnych wybudowanego ohiekt
b) sporadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

punkty gidwne osi punkty zatamania osi uktadu drogowego, punksrinkowe oraz poaikowy i
koncowy punkt projektowanej trasy (obiektu)
uktad drogowy- jezdnie orazasiadupce z nimi bezp&rednio chodniki, drogi rowerowe, parkingi
obiekt— budowa uktadu drogowego w rejonie ulicy Winniegn

Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektowa, ST i poleceniami liyniera. Ogélne wymagania dotycz robdét podano
w ST D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktéw gtownych uktadu drogowegoemalstosowa paliki drewniane, albo rury
metalowe o diugei okoto 0,50 metradrednicy od 0,05 do 0,08 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugcici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istiiej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm
i diugasci od 0,04 do 0,05 m.
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»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.
3. SPRZET

3.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego ukladu drogowego i pénvkwysokdciowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia uktadu drogowego i jEpktow wysokéciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00 ,Wymagania oggike4.

4.2 TRANSPORT SPRZTU | MATERIALOW

Sprzt i materialy do odtworzenia uktadu v przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00/@magania ogolne” pkt 5.

5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

W oparciu o dokumentagcprojektows dostarczon przez Zamawiacego, Wykonawca powinien
przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne nigdne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweja s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste kgne terenu
istotnie r@nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien padomg o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez tgniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzzdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowejetreych rzeczywistych, akceptowane przezyivera,
zostalm wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzy Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne uktadu drogowégunkty pdrednie osi trasy (obiektu)
musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia oftaegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpewinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochg¢amszystkich punktow pomiarowych i ich oznattze
czasie trwania robo6t. deli znaki pomiarowe zostarzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
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wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komiean dalszego prowadzenia robét, to zestare
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji robét nata do
obowiagzkéw Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI |IPUNK TOW
WYSOKO SCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe uktadu drogowego i inne pung#wne powinny b§ zastabilizowane w
sposéb trwaly, przy ayciu palikbw drewnianych, a tak dowhzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy
(obiektu).

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem ukladu
drogowego. Jako repery roboczezma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
w poblizu projektowanego uktadu drogowego. O ile brak takianktow, repery robocze najezatazyé
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattikdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bkd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwojra w nawihzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. ODTWORZENIE OSI | PUNKTOW CHARAKTERYSTYCZNYCH UKLAD U
DROGOWEGO

Tyczenie osi i wyznaczenie uktadu drogowego halerykona& w oparciu o dokumentag)
projektows, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

Osie i punkty charakterystyczne uktadu drogowegavipoy by wyznaczone w punktach
gtéwnych i ewentualnych goednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i geometrii ukladu,
lecz nie rzadziej gico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonego duktav stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wigcksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi nate wyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku dog@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Usunkcie palikéw z osi lub punktéw charakterystycznydthadu drogowego jest dopuszczalne
tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zgstje odpowiednimi palikami po obu stronach osi iub
miejscach wskazagych jednoznacznie lokalizadjisunétego palika.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Og0dlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

6.2. KONTROLA JAKO S$CI PRAC POMIAROWYCH

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem uktadu drogowego i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podaimympkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00myania ogolne” pkt 7.
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7.2 JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarovs jest km (kilometr) odtworzonej trasy (obiektu) evénie.
Jednostk obmiarow inwentaryzacji powykonawczej obiektu budowlaneggt pbiekt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00 m\&gania ogodlne” pkt 8.

8.2 SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem uktadu drogowego w terensepaje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiardw geodezyjnych lub pidaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada ignierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrsgi podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2 CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenia punktow giéwnych osi i punktow wysgdowych,

— uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

Cena jednostkowa wykonania inwentaryzacji powykacmejobejmuje:

— wykonanie szczegoétowych pomiaréw geodezyjnych wyglmahego obiektu,

— sporadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyagmnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.

Noohkw
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