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1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s wymagania wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
mata architektura w zwiazku z budows éciezki rowerowej wzdtuz Swiny w Swinoujéciu.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji inwestycji wymienionej w punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z :
- ustawieniem awek typu parkowego

- wykonanie siedzisk z drewna egzotycznego

- ustawienie koszy typu parkowego

- ustawienie koszy typu Marina

2. MATERIALY
2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST S-00.00
»Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2 ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY
2.2.1 tAWKI PARKOWE

tawka parkowa z drewnianym siedziskiem i oparciem, o konstrukcji nosnej wzmocnionej i poreczach stalowych;
malowane powtoka antykorozyjna. Przystosowana do trwatego przytwierdzenia do podtoza. Dtugos¢ tawki 180
cm.

2.2.2  SIEDZISKA NA PLACACH REKREACYJNYCH

Siedziska zaprojektowano o szerokosci 109 cm z drewna egzotycznego Lapacho.
Charakterystyka drewna:

CIEZAR WEASCIWY : (przy 12% wilgotnosci) 1100 kg/m >

KOLOR: brgzowy, bragzowo-popielaty do ciemno brgzowego

CHARAKTERYSTYKA: drewno ciezkie i twarde, co powoduje, ze doskonale znosi oddziatywanie storica , Sniegu i
deszczu; posiada wysokg odpornosé na Scieranie i uderzenia oraz na starzenie biologiczne i gnicie. W
poréwnaniu do sosny Lapacho na dwukrotnie wiekszg gestosc i pieciokrotnie wyzszg twardosé.

2.2.3 KOSZE

Na placach rekreacyjnych ustawiono kosz z obudowsg ze stali kwasoodpornej ze wstawkami drewnianymi
impregnowanymi ci$nieniowo. Drewno dodatkowo jest szlifowane, dwukrotnie malowane lakierobejcami
analogicznymi jak Sadolin Extra lub Dulux. Kosz posiada otwory w stopach, dzieki ktérym przykrecany jest do
podfoza. Kosz ma pojemnos¢ 45 | oraz wymiary 78x45 cm.
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Kosz zastosowany przy zatokach z tawkami jest typu parkowego. Kosz posiada korpus ze stali malowanej
proszkowo, stupek jest stalowo-zeliwny rowniez malowany proszkowo. Kosz poosiada pojemnik z popielniczka
analogicznie jak kosz Agora. Stupek jest wysoki na 100 cm, srednica korpusu wynosi 34 cm i pojemnos¢ kosza
wynosi 35 |. Montaz kosza odbywa sie poprzez zabetonowanie rury kotwigcej. Wymiary fundamentu
betonowego wynoszg 30x30x30 cm.

2.2.4 tAWKITYPU PARKOWEGO

Na zatokach projektowanych po stronie chodnika zastosowano tawki typu parkowego o wymiarach 180x65 cm.
tawka zrobiona jest z listew z drewna iglastego koloru orzecha, natomiast podstawa jest odlew zeliwny
malowany tradycyjnie. Montaz tego typu tawki (analogicznie jak tawka Wieden) odbywa sie poprzez
przykrecanie do podtoza(wczesniej nalezy wyla¢ fundamant o wymiarach 50x50x30cm)

2.2.5 URZADZENIA DO CWICZEN FIZYCZNYCH

Urzadzenia do ¢wiczen fizycznych zastosowano z linii analogicznej jak Outdoor Fitness Center. S3 to stalowe,
bezobstugowe urzadzenia sprawnosciowe odporne na warunki atmosferyczne i préby zniszczenia. Zbudowane s3
z grubych rur stalowych i zaprojektowane tak, aby by¢ bezpieczne i tatwe w instalacji. Wszystkie zastosowane
urzadzenia odpowiadajg normom PN-EN 1176-1:2008, PN-EN 957-1:2006, PN-EN 957-2:2005, PN-EN 957-
4:2007, PN-EN 957-7:2002, PN-EN 957-8:2002.

2.2.6 INNE
Przestrzenie pomiedzy nasadzeniami wytozone agrowtdkning czarng i wysypane otoczakami granitowymi,

uzupetnionymi drobnym grysem.

e Agrowtdknina polipropylenowa czarna 50g/m2 jest przeznaczonymi do $ciétkowania gleby.

¢ Otoczaki jak sama nazwa wskazuje to kamienie owalne/okragte o wielkosci od kilku milimetréw nawet
do kilkudziesieciu centymetréw w okreslonych przedziatach frakcyjnych. Do obsypania nasadzen
zastosowano otoczaki koloru ,marmur biaty" . W razie braku dostepu do danego koloru, mozna
zastosowac podobny jasny.

Zasadzone drzewo na placu rekreacyjnym zabezpieczono kratg o $rednicy 190 cm i srednicg otworu 110 cm.
Krata sktada sie z 4 elementow odlewu zeliwnego o tacznej wadze ok. 160kg. Krate montuje sie na podsypce z
kruszywa tamanego o grubosci 5 cm.

3. SPRZET

3.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00 pkt 3.
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4. TRANSPORT

4.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST S-00.00 pkt 4.
Zaleca sie uzywac samochodoéw pokrytych plandekami lub zamknietych, materiaty powinny by¢ zabezpieczone w
sposob wykluczajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5

Po odspojeniu recznym gruntu, wykona¢ fundamentowanie pod kosz typu parkowego oraz jezeli wybrano tawki
typu parkowego z koniecznoscig fundamentowania to réwniez wykona¢ wykop pod konstrukcje fundamentu. Po
wykonaniu fundamentdéw nalezy zasypacd recznie gruntem z wykopu. Fundamenty zaprojektowano z betonu
C8/10 dla fawek o wymiarach 50x50x30 cm, natomiast dla kosza o wymiarach 30x30x30 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST S-00.00 pkt 6.

6.2 BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystgpieniem do wykonania robdét badaniom powinny zosta¢ poddane materiaty, ktére musza
spetnia¢ wymagania odpowiednich norm lub aprobat technicznych oraz odpowiada¢ parametrom
okreslonym w dokumentacji projektowe;j.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.
6.3 BADANIA W CZASIE ROBOT
Badania polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania robdt z dokumentacjg projektowg i ST w zakresie

danego fragmentu prac. Prawidtowos¢ ich wykonywania wptywa na prawidtowos¢ dalszych prac. Badania te
dotyczg gtéwnie sprawdzenia technologii wykonywania robét.

6.4 BADANIA W CZASIE ODBIOR ROBOT

Badania w czasie odbioru robdt polegajg na ocenie zgodnosci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa
oraz obowigzujgcymi normami i certyfikatami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST S-00.00 pkt 7.
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7.2 JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarow3 jest:

- szt. (sztuka) dla tawek, koszy

- m2 dla desek na siedziska

- m3 dla fundamentu

- m3 dla wykopu pod fundament

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00 pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST S-00.00 pkt 9.

9.2 ZASADY ROZLICZENIA | PLATNOSCI

Zasady rozliczen miedzy zamawiajgcym a wykonawcg okresli umowa o wykonanie robot
budowlanych. Ostateczne rozliczenie nastgpi po dokonaniu odbioru robét.

Uwaga: wszystkie uzyte w projekcie i specyfikacji materiaty budowlane moggq by¢ zastgpione

réwnowaznymi o analogicznych parametrach w/wym. Zmiany nalezy uzgadniac z projektantem i
zamawiajgcym.
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