ST -D 01.03

KORYTO WRAZ Z
PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Kod CPV: 45233000-9
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Sfwymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzag:szczaniem
podiaza gruntowego w zwizku zbudows $ciezki rowerowej wzdtuz Swiny w Swinoujsciu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi olawpca podstaw stosowane] jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecannealizacji rob6t wymienionych w punkcie
11

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dazatoa konstrukcji nawierzchni.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

— Koryto drogowe — wykop uformowany w korpusie drogowym w celuagnia w nim
konstrukcji nawierzchni.

— Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| =Pa
) IOdS
gdzie:
01 - Oestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, (Mgih
Pys - Maksymalna gptasé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotw optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, (zgodnie z PN4B&1:1988), sknca do
oceny zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m
Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotyaze robét podano w ST —D 00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podep powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;zynier maze
dopuci¢c wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwaskich koryt),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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Stosowany spet nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyegce transportu materiatow podano w ST —D 00.00 pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST —D 0QA¥Imagania ogélne” pkt 5

5.2. WARUNKI PRZYST APIENIA DO ROBOT

Wykonawca powinien przyghi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i g&gzania podia, jest
mozliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie mae
odbywa sk ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3.  WYKONANIE KORYTA

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarita w planie i profilu powinny ky
wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalgy ustawig w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w egstch nie wikszych nk
co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegolioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mana wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadkdét o matym zakresie. Sposob
wykonania musi by/zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wiomcany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oklenymi w
pkt 5.4.

5.4. PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszczae

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdaych podiga. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty, o co najmbigim wyzsze ni projektowane raine
podtaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepulehni podiaze na gtbokasc
zaakceptowan przez Imyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spelniggy wymagania
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obowizujace dla gornej strefy korpusu, w §m koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagscic warstwe do uzyskania wartoi wskanika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowé rowniarki. Sciety grunt powinien b§
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezamniera.

Bezpdgrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuowg& do osigniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wkl zag:szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podtma (I)

Minimalna wartdé¢ Is dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drog ruch ckzki |ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ctzki od cizkiego
Goérna warstwa o gruloi 1,03 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokadsci od 20 do 50
cm od powierzchni robot 1,00 1,00 0,97
ziemnych

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagry podiaze uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogkowedtug
BN-64/8931-02. Stosunek wtdérnego i pierwotnego niodadksztatcenia nie powinien
przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. UTRZYMANIE KORYTA ORAZ WYPROFILOWANEGO | ZAG ESZCZONEGO
PODLOZA

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno [y utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
ukitadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprave wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w ST S-00.00 pkt 6.
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6.2. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego poditga

Lp.| Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢
bada bada i pomiaréw
i pomiarow

1 | Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rownd¢ poprzeczngd 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné | 10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla

wysokaciowe

planie” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnosé¢ gruntu lecz nie rzadziej giraz na 600 m
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w
planie naley wykona& w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokdé¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic sic od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy fata
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerangj £ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

36



Os w planie nie mge by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej cceaj niz +
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lutcej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeokrelony wg BN-77/8931-
12 nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutdéw
odksztatcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszgdce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bada& wediug PN-EN 1097-5:2001.
Wilgotnaos¢ gruntu podtaa powinna b¥ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do + 10%.

6.3. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazauwyieksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny Byhaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST —D 00.0@.pk

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST —D 00.08 pk
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekfdsi i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &wieji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrsai podano w ST —D 00.00 pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplzamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusmaalki transportowe i odwiezienie na odkfad
lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i finych wiaciwosci kruszyw Czs¢ 5:
Oznaczanie zawaroi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
3. PN-S-02205:1988 Drogi samochodowe. Roboty ziemMhgnagania i badania
4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #ooallksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie ptyt
5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéa zagszczenia gruntu
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