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WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych w terenie
w zwigzku z budowa dostepu drogowego do cmentarza komunalnego przy ul.
Sasiedzkiej w Swinouj$ciu—Przytorze. Budowa jest realizowana na dziatce nr 640 obr.
17 w ramach | etapu zagospodarowania terenu przy kosciele p.w. Najswietszego Serca
Pana Jezusa w Swinoujsciu.

Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z przedmiotowg inwestycja.

Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robét wymienionych w p. 1.1.
zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych w terenie
rébwninnym, oraz obstugg geodezyjng realizacji zadania w lokalizacjach zgodnych z
Dokumentacja Projektowa.

Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

Ogdélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

MATERIALY

Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

Rodzaje materiatow

Do stabilizacji punktéw osi trasy nalezy uzywac: palikow drewnianych lub rurek stalowych - dla
punktéw zlokalizowanych w poboczach, gwozdzi z folig lub pretéow stalowych - dla punktow
zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowej jezdni i chodnikow. Wszystkie elementy uzywane
do stabilizacji punktéw powinny mie¢ dlugos¢ dostosowang do aktualnie panujgcych
warunkow atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktéw w sposéb okreslony w
niniejszej ST. Ewentualna wymiana punktéw z powodu ich zniszczenia lub warunkow
atmosferycznych nie moze powodowaé roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate. Do
stabilizacji punktéw wysokosciowych - reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich
odtworzenia lub zageszczenia), nalezy uzy¢ stupkéw betonowych.

Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.
Do wyznaczenia przekrojéw poprzecznych mozna uzywac¢ palikéw drewnianych lub rurek albo
pretéw stalowych.

Do wykonania opiséw i oznaczen punktdw mozna uzywaé farby chloro-kauczukowej w
dowolnym kolorze oprocz biatego.
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SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.

Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy
sprzet: teodolity lub tachymetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe i ruletki, sprzet GPS.
Wszystkie uzywane do robét instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz
posiada¢ wymagane przepisami szczegdlnymi Swiadectwa legalizacji. Doktadnosé
instrumentéw powinna zapewnia¢ wykonanie Robdét z zatozong w niniejszej ST doktadnoscia.

TRANSPORT

Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 4.

Transport sprzetu i materiatlow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 5.

Ogodlny zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymienionymi
w p.10 niniejszej ST. Tyczenie punktow gtdwnych osi trasy Wykonawca wykona w oparciu o
Dokumentacje Projektowg oraz inne konieczne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajgcego oraz o pozyskane we witasnym zakresie dane geodezyjne bedgce w innych
zasobach geodezyjnych, w tym geodezji panstwowej W zakres robot pomiarowych
zwigzanych z wytyczeniem trasy przez wykonawce i na wlasny koszt wchodzi:

a)

wyznaczenie dla potrzeb realizacyjnych:

- punktéw osi trasy,

- punktéw wyznaczajgcych mierzone przekroje poprzeczne,
- reperow roboczych,

sprawdzenie wytyczenia sytuacyjno-wysokosciowego,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow
poprzecznych wynikajgcych z koniecznosci ich zageszczenia w miejscach
charakterystycznych, a nie ujetych w dokumentacji podstawowej,

stabilizacja i ochrona przed zniszczeniem punktow geodezyjnych, w tym punktow
geodezji panstwowej,

pomiar XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspoétrzednych za pomoca sprzetu GPS, tgcznie z ich
zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie,

aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej w zakresie wynikajgcych z
przepisow Prawa Geodezyjnego oraz szczegoétowych ustalen innych ST.

wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie
osnowy panstwowej, zgodnie z zasadami okreslonymi w niniejszej ST.




5.3.
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Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK i
wytycznymi wymienionymi w p.10.

Podstawg do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana metodami
GPS osnowa pomiarowa (panstwowa i robocza). Niedopuszczalne jest okreslanie
wspotrzednych  osnowy metodami poligonizacji z zaznaczaniem odchytek. Jedyng
akceptowang metoda tych czynnosci jest pomiar GPS.

Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca powinien uzyskaé dane zawierajgce lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
Robét. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Wykonawca dokona réwniez
aktualizacji rzednych osnowy panstwowej we wtasciwym osrodku zasobu geodezyjnego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczeh powinny byé zaakceptowane przez
Inzyniera.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdéb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$é pomiedzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byc¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowe;j i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metréw.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentac;ji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST W0.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 6.

Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST W0.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 8.

Sposob odbioru robot

Roboty objete ST odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow,
dziennikéw pomiarowych i protokotéw. Czynnosci odbioru mogg by¢ rozpoczete po
przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej osnowy pomiarowej metodami GPS.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST podlegajg rozbidrce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za
niewtasciwg jako$¢ Robot jest niedopuszczalne.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczagce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje: - sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych.

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
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przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych ze zdjeciem humusu w miejscach zalegania pod projektowang drogg oraz
elementami odwodnienia w zwigzku z budowa dostepu drogowego do cmentarza
komunalnego przy ul. Sasiedzkiej w Swinouj$ciu—-Przytorze. Budowa jest realizowana
na dzialce nr 640 obr. 17 w ramach | etapu zagospodarowania terenu przy kosciele p.w.
Najswietszego Serca Pana Jezusa w Swinoujsciu.

Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w p. 1.1.

Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robét wymienionych w p.1.1,
zwigzanych ze zdjeciem humusu w miejscach zalegania pod projektowanymi elementami
trasy, w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacjg Projektowa.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" p.1.4.

Ogdélne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z Dokumentacjg

Projektowg i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace Robét podano w ST
00.00.00 ,Wymagania ogdlne" p.1.5.

MATERIALY
Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
00.00.00 ,Wymagania ogdlne" p.2.

Rodzaj materiatow

Materiaty nie wystepuja.

SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" p.3.
Sprzet do zdjecia humusu

Uzywany sprzet powinien ponadto by¢ zgodny z wymaganiami Kontraktu, PZJ oraz uzyskac¢

akceptacje Inzyniera. Roboty zwigzane ze zdjeciem humusu nalezy wykonywac¢ mechanicznie
(réwniarka, spycharkg, fadowarka, koparkg) lub recznie.
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6.2.

7A.

7.2
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TRANSPORT

Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne" p.4.
Transport humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w sposdb nie powodujgcy
zanieczyszczenia terenu budowy i drég transportu. Wykonawca powinien uzgodni¢ z

wiascicielem humusu warunki zagospodarowania humusu, tj. miejsce jego odwozu,
sktadowania lub wbudowania.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 5.

Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdjg¢ na $rednig gtebokosé 30cm. W miejscach, gdzie warstwa humusu jest
grubsza niz powyzej zatozona, nalezy jg zdjgc¢ na petng gtebokos¢ zalegania.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, zageszczaniem, najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac

humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne" p.6.
Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakosci Robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu z
powierzchni pasa drogowego objetego Robotami.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne" p.7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:
- dla zdjecia warstwy humusu - metr szescienny (m3).

ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne" p.8.

Sposéb odbioru robot

10



9.2.

10.

Odbioru wykonanego zdjecia humusu dokonuje Inzynier na budowie na ogdlnych zasadach
odbioru okreslonych w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne" p.8 jak dla Robét zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu. Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST
podlegajg niezbednym poprawkom na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek
ceny za niewtasciwg jakosé Robdt jest niedopuszczalne.

WARUNKI PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST W0.00.00 ,Wymagania ogdine"
p.9.

Cena jednostki obmiarowej

Ptaci sie za jednostke obmiarowa wg p.7.2 zdjecia humusu zgodnie z obmiarem, po odbiorze
Roboét. Cena jednostkowa obejmuije:

reczne i mechaniczne zdjecie humusu w warstwach gr. 30cm, a w miejscach gdzie
wymagane - na petng gtebokos¢ jego zalegania,

zatadunek i transport humusu przeznaczonego do wykorzystania, na sktadowisko
przyobiektowe Wykonawcy,

odwo6z nadmiaru niewykorzystanego humusu w miejsce wskazane przez wiasciciela
humusu,

utrzymanie tymczasowego odktadu w niezbednym zakresie,

biezgce oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego
kotami pojazdow,

przygotowanie miejsca do skladowania humusu i rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,
oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,
wykonanie niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen.

wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robd6t objetych niniejszg ST,
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 01.03.00
ZABEZPIECZENIE DRZEW NA OKRES
WYKONYWANIA ROBOT
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

14.1.
14.2.
14.3.

144.

14.5.
14.6.

1.5.

2.2,

221.

WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem zabezpieczenia istniejgcych drzew i krzewow, w zwigzku z
budowg dostepu drogowego do cmentarza komunalnego przy ul. Sasiedzkiej w
Swinoujsciu—Przytorze. Budowa jest realizowana na dziatce nr 640 obr. 17 w ramach |
etapu zagospodarowania terenu przy kosciele p.w. Najswietszego Serca Pana Jezusa
w Swinoujsciu.

Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych, zwane dalej ST, stanowig
czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad wykonania i odbioru robét
trwajgcych w okresie budowy placéw i drég, zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem
istniejgcych drzew zlokalizowanych: w pasie wykonywania budowlanych robé6t drogowych,
ktére dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu
budowy, na terenie tymczasowych drég dojazdowych do placu budowy, placéw
manewrowych i zaplecza budowy, z uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres
budowy, statego zabezpieczenia na okres po zakonczeniu budowy i pielegnacji drzew
uszkodzonych w czasie prowadzenia robot.

Okreslenia podstawowe

Drzewo - ro$lina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewniatym pedzie gtdwnym (pniu).

Korona - gorna czes¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.

Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wtasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy
rozwoj.

Forma plenna - forma drzew z pniami wysokosci od 1,8 do 2,2 m, z wyraznym nie przycietym
przewodnikiem i uformowang korona.

Bryta korzeniowa - uformowana bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami ro$liny.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce Robét podano w ST
00.00.00 ,Wymagania ogdlne" p.1.5.

MATERIALY

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

Materiatly do wykonania robét

Zgodnos¢ materiatéw z dokumentacja projektowag
Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j lub
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222.

3.2.

4.2,

ST.

Stosowane materiaty
Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejgcych drzew w okresie realizacji inwestycji mozna
stosowac¢ nastepujgce materiaty:
a) materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:
- deski iglaste grubosci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,
- maty sfomiane,
- zuzyte opony samochodowe,
- drut, tasme stalowa, gwozdzie,
- wode.
b) materiaty pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:
- preparaty emulsyjne,
- powierzchniowe,
- $rodki impregnujace,
- wode.
Materiaty stosowane do tymczasowej ochrony drzew i materiaty pielegnacyjne powinny by¢
zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera. Zaleca sie, aby:
a) elementy stalowe byly ocynkowane lub w inny sposéb zabezpieczone przed korozja,
b) beton do drobnych elementéw miat klase co najmniej B 35.

SPRZET

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.
Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac¢ sie
mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robaot:
a) sprzetu do tymczasowej ochrony drzew:

- recznego sprzetu do prac ziemnych jak szpadle, dragi, topaty,

- samochodu skrzyniowego do transportu,

- sprzetu do podlewania, z ew. przewoznymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami,

konewkami,

- wyposazenia pomochiczego, drobnych narzedzi, drabin itp.,
b) sprzetu do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew:

- wg ustalen ST wymienionych w punkcie 2.2.2,
c) sprzetu do pielegnacji drzew uszkodzonych:

- recznego sprzetu pomocniczego, jak: pity, sekatory, diuta, noze, skrobaki,

- recznego sprzetu do robot ziemnych, jak szpadle, fopaty itp.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéow lub propozycji Wykonawcy i powinien byé zaakceptowany przez
Inzyniera.

TRANSPORT

Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdélne" pkt 4.

Transport materiatéw

Materiaty do wykonania robot mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i
nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszeniem.

Materiaty do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew, wymagajace specjalnego
sposobu zabezpieczenia w czasie transportu, nalezy przewozi¢ wedtug ustalen ST
wymienionych w punkcie 2.2.2.
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5.2.

5.3.

54.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 5.
Zasady wykonywania robot

Sposbéb wykonania robo6t powinien by¢ zgodny z dokumentacijg projektowg i ST. W przypadku
braku wystarczajgcych danych mozna korzysta¢ z ustalenh podanych w niniejszej specyfikaciji
oraz z informacji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robét obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- roboty zabezpieczajgce drzewo lub czynnosci pielegnacyjne,

- roboty wykonczeniowe.

Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub

wskazan Inzyniera:

- ustali¢ lokalizacje drzewa podlegajgcego zabezpieczeniu,

- szczegotowo wytyczyé roboty z danymi wysokosciowymi przy statych obiektach
zabezpieczajgcych drzewa,

- usungc¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.

Zaleca sie korzystanie z ustalenn ST 01.00.00 w zakresie niezbednym do wykonania robét

przygotowawczych oraz z ustalen ST 02.00.00 przy wystepowaniu robét ziemnych.

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budowy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktére pozostang w terenie po zakonczeniu robét
drogowych, a sg narazone na uszkodzenia w czasie robot budowlanych, wymaga wykonania
wszystkich czynnosci: w sposob uniemozliwiajgcy uszkodzenie mechaniczne drzew,

tylko recznie w zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu

korony drzewa, przy czym wyjgtkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody

Inzyniera.

W zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa

(lub w strefie 4 x 4 m wokot drzewa) nie powinno dopusci¢ sie do:

- wykonania placow sktadowych i drég dojazdowych,

- poruszania sie sprzetu mechanicznego,

- sktadowania materiatow budowlanych,

- zmian poziomu gruntu.

Zaleca sie, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadowa¢ cementu, kruszywa, olejow,

paliw i lepiszcz.

Zaleca sig, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresie

wegetacji roslin, a szczegodlnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania

tych robot sg miesigce od pazdziernika do kwietnia.

Zaleca sie, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byty

wykonywane wytgcznie recznie. Za deskowaniem czasowego waskiego wykopu powinno sie

wykonac¢ ostone korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m i glebokosci 1,5 + 2,0 m

wypetnionej kompostem i torfem. Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wczesniej niz

wiasciwy wykop. Z oston takich mozna zrezygnowac¢ pod warunkiem wykonania roboét
instalacyjnych poza okresem wegetaciji roslin.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

- owiniecie pnia matami stomianymi (np. w ilosci 4 m* na jeden pien) lub zuzytymi
oponami samochodowymi, a nastepnie oszalowanie ich deskami do wysokosci
pierwszych gatezi. Dolna cze$¢ kazdej deski powinna opiera¢ sie na podtozu, bedgc
lekko wkopang w grunt lub obsypang ziemig. Oszalowanie powinno by¢ otoczone
opaskami z drutu lub tasmy stalowej w odlegtosci wzajemnej co 40 + 60 cm,
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5.5.

5.6.

5.7.

- przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w iloéci okoto 4 m’ na jedno drzewo,

- podlewanie drzewa wodg w ilosci okoto 20 dm” na jedno drzewo przez caty okres trwania
robdt, w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych oraz wskazan Inzyniera.

Po zakonczeniu robét nalezy wykonaé demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

a) rozebranie konstrukcji zabezpieczajgcej drzewo,

b) usuniecie materiatéw zabezpieczajacych,

c) lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.
Stale zabezpieczenie drzew

Drzewa, ktére dokumentacja projektowa przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu robét

budowlanych, moga podlegaé:

- tymczasowemu zabezpieczeniu, wedtug punktu 5.4, jesli poziom terenu wokot drzewa
nie zmieni sie,

- niewielkim robotom ziemnym, przy nieznacznym obnizeniu lub podwyZzszeniu terenu
wokot drzewa,

- obudowie statymi konstrukcjami ochronnymi wokdt drzewa, przy wigkszych rdznicach
pomiedzy terenem istniejgcym a projektowanym.

Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia robot
budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robét powinny byé natychmiast poddane zabiegom
pielegnacyjnym.

Nalezy wykona¢ nastepujgce zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju uszkodzenia:

a) przy uszkodzeniu korzeni:

- zmniejszy¢ korone drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,

- wykonaé ciecia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujgc ciecia tam, gdzie
zaczyna sie korzen zdrowy (zywy),

- zabezpieczy¢ powierzchnie ran preparatem impregnujgcym,

- posypac gleba na biezgco zabezpieczone korzenie,

- zastgpi¢, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni,
dotychczasowg ziemie glebg bardziej zasobna,

b) przy uszkodzeniu gatezi wykonywaé ciecia gatezi o Srednicy powyzej 3 cm zawsze
trzyetapowo, zabezpieczyé natychmiast powstatg rane po usunieciu zywej gatezi:

- 0 S$rednicy do 10 cm, zasmarowujgc w catosci preparatem o dziataniu
powierzchniowym,

- 0 $rednicy ponad 10 cm, zabezpieczajgc dwusktadnikowe, tj. krawedzie rany
(miejsca, z ktorych bedzie wyrastata tkanka zywa - kalus) i drewno czynne (pierscien o
grubosci 1,5 £ 2 cm)

- $rodkiem o dziataniu powierzchniowym, a pozostatg cze$¢ rany wewnatrz pierscienia -
Srodkiem impregnujacym,

C) przy ubytkach powierzchniowych:

- wygtadzi¢ i uformowac powierzchnie rany,

- uformowac krawedz rany (ubytku),

- zabezpieczy¢ catg powierzchnie rany, z tym, ze Swieze rany zabezpieczy¢ jedynie
przez zasmarowanie w catosci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym typu
Dendromal, Lak-Balsam lub Funaben.

Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i ST. Do robét
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do
istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,

- niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robét roslinnosci, np. zatrawienia,

- roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.
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6.1.

6.2.

6.3.

6.3.1.

6.3.2.

6.3.3.

71.

7.2,

8.1.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 6.

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodno$ci, deklaracje zgodno$ci, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

ew. wykona¢ wtasne badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robét,
okreslone w punkcie 2 lub ustalone przez Inzyniera,

sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.

Badania w czasie robot

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew dotyczg sprawdzenia:

- obudowy drzewa w zakresie spetniania warunkéw zabezpieczenia przed
uszkodzeniami mechanicznymi, wymienionymi w punkcie 5.4,

- zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze, zgodnie z punktem 5.4,

- ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasie
robot zabezpieczajgcych.

Badania w czasie robét statego zabezpieczenia drzew

W czasie robot przy statym zabezpieczeniu drzew nalezy:

bada¢ zgodnos$¢ wykonania statego zabezpieczenia drzewa z dokumentacjg projektowg, ST
lub wymaganiami odpowiednich ST wymienionych w punkcie 5.5 niniejszej specyfikacji,
sprawdzac¢ ewentualne uszkodzenia drzewa w czasie robot.

Badania robét pielegnacyjnych drzew uszkodzonych

Roboty pielegnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy drogi polegajg na sprawdzeniu, w
nawigzaniu do ustaleh punktu 5.6:

- prawidlowosci wykonania cie¢ (korony, korzeni, gatezi),

- poprawnosci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),

- zabezpieczeh glebg uszkodzonych korzeni,

- stopnia zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest sztuka zabezpieczonego drzewa.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét

17



8.2.

9.1.

9.2,

9.3.

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty
uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

a) w zakresie rob6t statego zabezpieczenia drzew - roboty okreslone w
odpowiednich ST, wymienionych w punkcie 5.5 niniejszej specyfikaciji,

b) w zakresie robét pielegnacyjnych drzew uszkodzonych - ciecie i zabezpieczenie
uszkodzonych korzeni oraz wymiana gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych
korzeni.

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,Wymagania
0golne" pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuje:

- roboty przygotowawcze, pomiarowe,

- pozyskanie miejsca skladowania materiatéw,

- dostarczenie materiatéw i sprzetu,

- wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego, zgodnie z
wymaganiami dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu,

- uporzgdkowanie terenu robot.

Sposdb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg ST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych,
ale nie sgprzekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét
podstawowych,

- prace towarzyszgce, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych,
niezaliczane do robét tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST 01.04.00 ,
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
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11.

1.2,

1.3.

14.

1.5.

21.

2.2,

3.1.

3.2

WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
(zwanej dalej Specyfikacjg Techniczng - ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem rozbiérki istniejgcej nawierzchni na ciggu pieszo-jezdnym w
zwigzku z budowg dostepu drogowego do cmentarza komunalnego przy ul. Sasiedzkiej w
Swinoujsciu-Przytorze. Budowa jest realizowana na dzialce nr 640 obr. 17 w ramach |
etapu zagospodarowania terenu przy kosciele p.w. Najswietszego Serca Pana Jezusa w
Swinoujsciu.

Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robo6t zwigzanych z przedmiotowg inwestycja.

Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét zwigzanych z
rozbiérka:

- warstwy nawierzchni z brukowca o wys. 13-17 cm,

- warstwy nawierzchni z cegty,

- warstwy nawierzchni z betonu gr. 12 cm,

- warstwy nawierzchni z kostki betonowej lub zuzlowej 14x14 cm oraz trylinki,
- kraweznikow, obrzezy i opornikow.

Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdélne" pkt 1.4.

Ogodlne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

MATERIALY
Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdélne wymagania dotyczagce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

Rodzaj materiatow

Materiaty nie wystepuja.

SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST W0O.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
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41.

4.2.

5.1.

5.2.

6.1.

6.2.

- spycharki,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne.

- frezarki nawierzchni,
- koparki

TRANSPORT
Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST WO0.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 4.

Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 5.

Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow dréog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST lub wskazanych
przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;j.
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposoéb okreslony w ST lub
przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢é usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzeh. O ile uzyskane elementy nie stajg sie witasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, kiére zgodnie z ST stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢
usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowe.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdélne" pkt 6.

Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.
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7.2.

9.2,

OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrkg elementow drég jest:
- dla kraweznika, opornika, obrzeza, sciekdw prefabrykowanych - m (metr),

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robé6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 8.
PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt
9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét dla rozbidrki nawierzchni, kraweznikéw, obrzezy i opornikéw obejmuje:
- odkopanie kraweznikéw, obrzezy i opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

- zerwanie nawierzchni z brukowca, cegty, betonu i kostki betonowe;j, trylinki,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki,

- wyréwnanie podfoza i uporzagdkowanie terenu rozbiérki;
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