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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét rozbidrkowych budynku gospodarczego
zlokalizowanego w Swinoujéciu przy ul. Paderewskiego 10.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamowier (CPV)
Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych,
roboty ziemne

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do
udzielenie zamdwienia i zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt.
1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej SST s3
zgodne z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa
budowlanego.

Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane majgce na celu demontaz elementéw
wchodzgcych w skfad istniejgcego obiektu budowlanego.

Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktérych posiadacz pozbywa sie,
zamierza pozby¢ lub do ich pozbycia jest obowigzany.



1.4. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych z
planowanymi robotami rozbidrkowymi. Wykonawca robét jest odpowiedzialny
za jakos$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepujg

3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie.

Caty sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez
Wykonawce, wiacznie z ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i
oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwaé sie sprzetem zapewniajgcym
spetnienie wymogoéw jakosciowych, ilosciowych i wymogdéw bezpieczenstwa.
Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet nie moze powodowac uszkodzen
pozostatych, nie rozbieranych elementéw. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robat.

4. TRANSPORT ST 0.02

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatow z rozbiérek musi odbywac sie
z zachowaniem wszelkich s$rodkéw ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi
pracujgcych przy robotach rozbidrkowych. Gruz bedzie wywozony w miare
postepowania robét rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany do konteneréw
znajdujacych sie na terenie budowy lub na samochody ciezarowe dojezdzajgce
do obiektu i wywozony na autoryzowane wysypiska. Wybor srodka transportu
zalezy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych
parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wtasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT ST 0.01
5.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz
zgodnie z dokumentacjg projektowa, wymaganiami przepisow i norm,
Specyfikacja oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca jest
zobowigzany do sporzadzania i przedstawienia do zatwierdzenia Inspektorowi
nadzoru projektu rozbidrek, okreslajgcego sposdb i kolejnos¢ wykonywania
robét rozbiérkowych, zapewniajgcy prowadzenie rozbidrek zgodny z przepisami
BHP. W miejscu wykonywania robdt rozbiérkowych oprécz projektu rozbidrek i
zarzadzenia lub pozwolenia na ich prowadzenie powinien znajdowaé sie
Dziennik rozbidrek. Zawiera on: oznaczenie nieruchomosci, kiedy i przez kogo
zostato wydane pozwolenie na dokonanie rozbiorki. Do prac rozbiérkowych
mozna przystgpi¢ dopiero po uprawomocnieniu sie uzyskanego pozwolenia na
rozbiérke w oparciu o zatwierdzony projekt rozbiérki. Na budowie powinna
znajdowac sie w oznaczonym miejscu apteczka oraz numery telefonow
alarmowych. Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu
mechanicznego lub recznie w sposéb okreslony w zatwierdzonym Projekcie
rozbiérek lub wskazan Inspektora nadzoru. Materiat uzyskany z rozbidrki
zatadowaé na samochody samowytadowcze i odwiez¢ na miejsce sktadowania,
przekazujac je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsiebiorstwom. - gruz
budowlany na odlegtos¢ 5 km — miejsce wskazane przez Inwestora - ztom na
odlegtos¢ 5km - pozostate na odlegtos¢ 5km na wysypisko. Wykonawca robot
dostarczy inwestorowi karte przekazania odpaddw, ktdre zostaty przekazane
na wysypisko. Teren po zakonczeniu robdét rozbiérkowych powinien zostaé
starannie uporzgdkowany, a powstate wykopy po zdemontowanych
elementach zasypane gruntem piaszczystym i starannie zageszczone do stopnia
nie mniejszego od otaczajgcego gruntu. Ziemia do wyrdéwnania terenu po
rozbiorkach bedzie dowozona przez wykonawce z odlegtos¢ do 5 km.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji rozbiérek, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac wszelkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace w tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenia, sygnaty,
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robdt, wygody okolicznej
spotecznosci oraz innych oséb. Roboty rozbiérkowe nalezg do niebezpiecznych,



dlatego teren, na ktérym sie odbywajg nalezy zabezpieczy¢ i oznakowaé
tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujgce zagrozenia to:

- podraznienia bton sluzowych,

- uszkodzenia gtowy,

- upadek z wysokosci,

- uszkodzenia rak i nég.

5.2. Czynnosci przed rozpoczeciem prac

Przed rozpoczeciem robodt rozbidérkowych nalezy:

- przygotowac urzgdzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzagdow,
narzedzi i odpadoéw,

- zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci,

- przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste,
np. okulary, maski, ochronniki stuchu, itp.,

- przed rozpoczeciem rozbidrki nalezy zapoznad sie z lokalizacja mediow i w
razie potrzeby odcigé ich doptyw, w szczegdlnosci doptyw pradu elektrycznego.

- zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,

- zapozna¢ z programem rozbiorki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.3. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robdt rozbidrkowych  reguluje
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18. W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT
ROZBIORKOWYCH NIE WOLNO :

- recznie przemieszczaé i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone
normy,

- obstugiwacd urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,



- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadzic¢ robot rozbidrkowych, je zeli zachodzi mozliwos¢ przewrdcenia sie
czesci konstrukcji obiektu przez wiatr,

- prowadzi¢ robdot rozbidrkowych na zewnatrz w ztych warunkach
atmosferycznych: w czasie deszczu, opaddw s$niegu oraz silnych wiatréw (przy
predkosci przekraczajgcej 10 m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymac),

- prowadzi¢ robdt rozbidrkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach
przebywaja ludzie,

- prowadzi¢ robdét rozbidérkowych jednoczesnie na roznych kondygnacjach
obiektu,

- dokonywac rozbiorki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu.

- gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych
konstrukcyjnych czesciach obiektu,

- wyrzucac gruzu przez okna na zewnatrz.
- Roboty rozbiérkowe nalezy:

- prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie
lub zwalanie, lub mechanicznie, stosujgc hydrauliczne nozyce i mitoty,
zamontowane na koparkach, lub spycharki, koparki i tadowarki, zaleznie od
warunkéw miejscowych i zgodnie z projektem organizacji robdt,

- prowadzic¢ tak, aby stopniowo odcigzac¢ elementy nosne konstrukgcji.

- prowadzié tak, aby nie zostata naruszona statecznosc rozbieranego elementu,
oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia si € innego fragmentu konstrukcji,

- rozbiérke elementéw zelbetowych nalezy wykonywaé niewielkimi odcinkami,
odbijajgc uprzednio warstwe ochronng betonu i przecinajac prety zbrojenia.

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych,
przecinajgc zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i
stali,



- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecinac palnikiem acetylenowym,

znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i budowle nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowaé zsuwnice
pochyte lub rynny

- zsypowe, zabezpieczone przed spadaniem lub wypadaniem gruzu, w miare
mozliwosci transportujgc go bezposrednio do konteneréw, w ktdrych gruz
bedzie mdgt by ¢ wywieziony na miejsce utylizacji.

- w czasie wykonywania roboét rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi
wszystkie osoby i maszyny powinny znajdowac sie poza strefg niebezpieczna.

- w czasie wykonywania robét rozbiérkowych sposobem przewracania, dtugosé
umocowanych lin powinna by¢ trzykrotnie wieksza od wysokosci obiektu, a ich
umocowanie powinno by¢ niezawodne.

Przy wykonywaniu robét rozbiorkowych nalezy:

- uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych,
prawidfowo oprawionych,

- utrzymywaé w porzagdku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do
rozbiorki,

- konieczne jest stosowanie Srodkdéw ochrony indywidualne;j,

- W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robot wiekszych ilosci pytu,
pracownikow nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne a rozbierane konstrukcje
zwilza¢ wodg z wezy,

- W czasie trwania robdt wszyscy pracownicy powinni stale pracowaé w
hetmach,

- robotnicy wykonujgcy prace rozbidorkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni
by¢

zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czesci
trwatych budowli, nie rozbieranych w tym momencie.



5.4. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych
- bezwzglednie nalezy udzielaé pierwszej pomocy poszkodowanym,

- 0 problemach prowadzenia robdét nalezy niezwtocznie zawiadomié
przetozonego,

- W razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy
zastosowac zrozumiata i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa,

- kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a
stanowisko pracy pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek.

5.5. Organizacja robot

Wykonanie robot powinno by ¢ zgodne 1z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji projektowej, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez
Inspektora nadzoru. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do
akceptacji. Projekt rozbiérek i harmonogram robot rozbiérkowych,
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty
wyburzeniowe i rozbiérkowe. Prace wykonywac¢ powinna wyspecjalizowana
brygada montazowa. Kazdemu z pracownikdow wchodzacych w skfad grupy
nalezy scisle wyznaczy¢ czynnosci i podaé kolejnos¢ ich wykonania. Pracownicy
ci powinni zna¢ przepisy BHP obowigzujgce przy robotach rozbidrkowych i
wyburzeniowych, i zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizacji. Roboty
powinny by¢ prowadzone pod statym nadzorem osoby do tego uprawnione;.
Osoba ta powinna by¢ stale obecna na placu budowy. Rozebranie urzadzen i
sieci instalacyjnych Przed rozpoczeciem demontazu nalezy odtgczy¢ obiekt od
zewnetrznych sieci zasilajgcych, co nalezy wykonaé¢ w obecnosci przedstawicieli
firm zarzadzajgcych nimi i potwierdzi¢ to wpisem w Dzienniku budowy.
Demontaz rozpoczyna sie od sprawdzenia, czy wszystkie instalacje zostaty
odfgczone od sieci zewnetrznych.

Rozebranie dachéw.

Przed przystapieniem do rozbidrki nalezy zdjac rury spustowe, rynny i obrébki
blacharskie. Czesci te zdejmuje sie catymi pasami i zrzuca lub transportuje na
dét, przy czym caty odcinek budynku powinien byé odgrodzony dla unikniecia
wypadku. Po zdjeciu i zrzuceniu nalezy usungc¢ wszystkie elementy na miejsce



przeznaczone do sktadowania. Nastepnie nalezy usungé¢ wszystkie elementy
znajdujace sie ponad pokryciem dachu. Kominy rozbiera¢ wg zasad ostroznosci
wymaganych przy rozbieraniu Scian. Obrdbki z blachy nalezy rozbiera¢ od gory
potaci dachowej catymi pasami, rozcinajac je nozycami dekarskimi i zwijajgc w
rulony. Rulony zrzuca sie lub transportuje na dét. Pokrycia papowe zdejmuje sie
przecinajac je ostrym nozem w miejscach potaczenia arkuszy papy i zwija
nastepnie w rulony, ktére zrzuca sie lub transportuje na dét. Nastepnie nalezy
usungC¢ wszystkie warstwy ocieplenia znajdujgce sie na powierzchni stropu.
Przed przystgpieniem do nastepnego etapu teren wokét budynku nalezy
doktadnie uporzadkowad.

Rozbidrka scian.

Do rozbidrki Scian nalezy przystgpi¢ po rozebraniu wszystkich opierajgcych sie
na nich elementéw. Sciany rozbiera¢ warstwami do okoto 1 m. Niedozwolone
jest obalanie scian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.
Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ recznie. Specjalnie przeszkoleni
pracownicy, uprawnieni do pracy na wysokosciach rozbierajg mury warstwami,
stojac na rusztowaniach roboczych ustawionych bezposrednio przy murze i
spuszczajgc cegly na dot. Dla oddzielenia poszczegdlnych warstw cegty nalezy
postugiwaé sie kilofami, drggami lub klinami i mtotami, ewentualnie mozna
zastosowal narzedzia pneumatyczne lub elektryczne, znacznie utatwiajace i
przys$pieszajgce prace. Robotnicy muszg byé wyposazeni w pasy ochronne
przywigzane do mocnych czesSci sciany lub do rusztowan ustawionych przy
Scianie. Dtugosc liny asekuracyjnej powinna by¢ taka by zapewnié robotnikowi
swobode pracy na jego odcinku muru, nie moze ona jednak by¢ wieksza od 3 m.
Sktadowanie i usuwanie odpadéw W czasie prowadzenia prac rozbiérkowych
uzyskane materiaty nalezy segregowaé i oddzielaé te, ktére moga by¢
wykorzystane jako surowce wtdrne, jak elementy metalowe i szkto. Otrzymane
w zwigzku z rozbidérka odpady nalezy w pierwszej kolejnosci poddac odzyskowi,
a jezeli jest to niemozliwe z przyczyn technologicznych, ekologicznych lub
ekonomicznych nalezy je unieszkodliwi¢ oraz wywiez na wskazane miejsce
sktadowania odpaddéw. Miejsce tymczasowego sktadowania badZz usuwania
odpaddw na terenie rozbidrki powinno by ¢ wygrodzone i oznakowane. Odpady
nalezy usuwac w sposdb ograniczajacy ich rozrzut oraz pylenie.
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Palenie drewna na miejscu rozbidrki, jako sposdb jego utylizacji, jest
niedopuszczalne. Wywdz gruzu nalezy prowadzi¢ na biezgco w miare postepu
robét rozbiérkowych. Gruz i odpady z terenu rozbidrki nalezy wywozic
samochodami samowytadowczymi lub w kontenerach, jezeli byty one w nich
gromadzone w trakcie prac rozbiérkowych. Zatadowanie gruzu na samochdd
zalecane jest przy uzyciu koparko-tadowarki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosSci robdt podlega na wizualnej ocenie kompletnos$ci wykonania
robot rozbidrkowych, przeprowadzonych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi oraz projektem budowlanym.

7. OBMIAR ROBOT

Prowadzenie szczegdtowych obmiaréw robdt jest niezbedne tylko do prac,
ktore zgodnie z zapisami umowy rozliczane beda na podstawie cen
jednostkowych i ilosci rzeczywiscie wykonanych robdét i do nich sie odnosza
wszystkie ustalenia niniejszego punktu.

Dla umow ryczattowych obmiar sprowadza sie jedynie do szacunkowego
okreslenia zaawansowania robét dla potrzeb wystawienia przejsciowej faktury
na podstawie tabeli elementéw scalonych robdt.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robdt zanikajacych. Celem
odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot
stanowi wartos¢ tych robdt obliczona na podstawie szczegdtowych ustalen
umownych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W
sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz.
844)
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszeni a
zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U.
Nr 108, poz. 953)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt
budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)
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