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WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (OST) § wymagania ogolne dotyaeze
wykonania projektu: ]
~Przebudowa ulicy Jana Kochanowskiego vswinoujsciu”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaten dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiié
1.3. PRZEDMOIT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJ ETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofiyczasad prowadzenia robot zwénych
Z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu realizagjww. projektu.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

Uzyte w OST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagbujaco:
dziennik budowy dziennik wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowgdy urzdowy
dokument przebiegu robd6t budowlanych oraz zdarzeokoliczngci zachodzcych w  toku
wykonywania robdt;
humus- ziemia rdélinna (urodzajna);
humusowanie pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapemiaidobrego wzrostu trawy;
Inzynier budowy— osoba petaca nadzor nad robotami budowlanymi, wyznaczona raierda
Inwestora;
kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawapoweaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktina
koryto- element uformowany w korpusie drogowym w cehzeshia w nim konstrukcji nawierzchni;
kruszywo naturalne kruszywo pochodzenia mineralnego, ktére pozadldr mechanicza nie
zostalo poddaneadnej innej obrdbce. Kruszywa maday¢ zgodne z wymaganiami normy PN-EN
13043:2004;
laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegte przez Zamawigjego,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwhzanych z ocenjakasci materiatdw oraz
robot;
materiaty - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét, zgodne z dokumentpapjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przépmiera,;
odpowiednia (bliska) zgodg®- zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanesia
przedziat tolerancji nie zostat okleny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robd6t budowlanych;
podiaie - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gebokasci przemarzania;
podicie ulepszone gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchgi ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i vieiwego wykonania nawierzchni;
polecenie lgyniera- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przggiera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robot lub innych sprawazamych z prowadzeniem budowy;
projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem dokumentacji projektowej;
przetargowa dokumentacija projektowazs¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robat;
rejestr obmiarow akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i
ewentualnych dodatkowych zaknikdw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podleg@otwierdzeniu
przez lrzyniera;
rekultywacja- roboty majce na celu upoazlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego;
row - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wpd
slepy kosztorys wykaz rob6t z podaniem ich $id (przedmiarem) w kolejr$oi technologicznej ich
wykonania;
warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cistek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnidgej powye;.
warstwa odgczaj;ca - warstwa stimca do odprowadzenia wody przedagtej st do nawierzchni;
warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvy scieralry, a podbudow, zapewniajca
lepsze roztéenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow



— warstwa wyrOwnawcza warstwa shtzca do wyrOwnania nierébwla podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni;

— zadanie budowlane cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyea odebna calaé konstrukcyjm
lub technologiczy zdolrm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funktefhniczno-
uzytkowych. Zadanie m@ polegd na wykonywaniu robét zwrzanych z budow modernizag,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli lub jej elementu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za j&kdch wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przekaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawniadministracyjnymi, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa KetyST.

Na Wykonawcy spoczywa oboadek wykonania pomiaréw geodezyjnych oraz wytyczenia
punktow charakterystycznych obiektu, azalodpowiedzialn& za ochron punktow pomiarowych
do chwili odbioru kacowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca
odtworzy i utrwali na koszt wiasny.

1.5.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbtowych warunkach umowy, uedigbjacym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego,
— sporadzom przez Wykonawg.

1.5.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOWA | ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynprrekazane przezAyniera Wykonawcy
stanowi cz$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w d@hojednym z nich & obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumejitac

W przypadku rozbimasci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obzuje kolejnéé ich
waznasci wymieniona w ,,0goéinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie miae wykorzystywa bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoéninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materietis lzgodne z dokumentagprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEda uwazane za warkei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowenadntow
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekracza&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nigdh w petni zgodne z dokumentagjrojektove lub ST i
wptynie to na niezadowalga, jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasipione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wathay.

1.5.4. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowiany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji
kontraktu & do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczage, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorc@szelkie innesrodki
niezkxdne do ochrony rob6t, wygody spoteciria innych.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obw publicznie przed ich rozpogaem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidah okrélonych przez Iayniera,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeba
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéyj zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony
W cerg Uumowrs.



1.5.5. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepisow i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie uniké uszkodzé lub
uciazliwosci dla os6b lub wlasrioi spotecznej i innych, a wynikglych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukoporg diojazdowych,
2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytatn substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pzaru

1.5.6. OCHRONA PRZECIWPO ZAROWA

Wykonawca bdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie
utrzymywa sprawny sSprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanierbaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miekglch i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosgpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogrem wywotanym, jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykeoy.

1.5.7. OCHRONA WLASNO SCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzlabych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amajacego wramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wiaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzdyg@minstalacii i uradzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maby¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i uradzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wladze orazltie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. WykonaweaZie odpowiada za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i uradzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamagégjo.

1.5.8. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowiaz niespetniatych odpowiednich wymagda
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczage, socjalne oraz spta
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz zhpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.9. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane
do rob6t od daty rozpoezia do daty zakiczenia robét (do wydania potwierdzenia Zakamnia przez
Inzyniera).

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaiginmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djilelementy bylty w zadowalgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.10. STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobovgzany jest znéa przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscok@e inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposob zwzane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytyczmpaiiczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzedga praw patentowych i dalzie w peilni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizen lub
metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaagakopie
zezwold i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym omgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sptaeg informacje dotyeze proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatow i odpowiednidwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia pirggniera.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegarddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobovdzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowanige materiaty
uzyskane z dopuszczonegiddia w sposob goly spetniaj wymagania ST w czasie pegtl robot.

2.2. POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagda ilosciowych i jakaciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gphatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatdw do robaot.

Humus i nadktad czasowo zt z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniakaia zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce ultgkvaciji terenu po uk@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@awterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowadip wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadowdednio
do wymaga umowy lub wskazalnzyniera.

Z wyijatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera, Wykonawca nie ¢dzie prowadz
zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhgigne
w dokumentach umowy.

2.3. INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamdibk materiatdw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wieiwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej partii
materiatdw pod wzgblem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, eda zachowane nagiujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kxdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tycheszi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizanpwy.

2.4. MATERIALY NIEODPOWIADAJ ACE WYMAGANIOM

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéi Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatbw do innych rob6t, nite, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychteriatow zostanie
przewartéciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdujsie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane ratedo czasu gdyebla one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerraomowaty swaj jakasé i wkasciwosé do robot i byly
dostpne do kontroli przez ktyniera.



Miejsca czasowego skitadowania materiatdwdab zlokalizowane w olabie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgaranych przez
Wykonawe.

2.6. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Je&li dokumentacja projektowa lub ST przewiglupazliwos$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powaradinzyniera 0 swoim zamiarze, co najmniej
3 tygodnie przed ayciem materiatu, albo w okresie dizym, jéli bedzie to wymagane dla bada
prowadzonych przez tgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale mae by pd&niej
zmieniany bez zgody iyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wuywania jedynie takiego spitm, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jasgdwykonywanych robot. Spgzuzywany do robot powinien ldyzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanymepritvyniera; w przypadku braku ustalev takich
dokumentach spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu kedzie gwarantowa przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidehyniera w terminie przewidzianym umaew

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotovéoi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spta do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidunazliwosé wariantowego #ycia spretu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru iuzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji loyniera, nie mge by pé&niej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkOéw umowy,
zostam przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktére nie wpkyn
niekorzystnie, na jakod wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

LiczbasrodkOw transportu duizie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami @argmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniackyiniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnida wymagania dotyeze przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychaefina osie i innych parametréw techniczny$tadki
transportu nieodpowiadge warunkom dopuszczalnych adens na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwatnegytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy. Wykonawca dolzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznsethaojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgodnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materialdw i wykonywanych rob6t, ega zgodnét z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robozgraleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakéoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie kg$o
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramiedrgymi okr&lonymi w dokumentaciji projektowe;j
lub przekazanymi na fnie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kblu spowodowanego przez Wykongwe wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostas, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagma wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wySokarzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngei za ich doktadnd.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdvét keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej iw ST, a tak w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyziylier uwzgeédni wyniki bada materiatéw i robét,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przes#oi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzarg kweste.
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Polecenia Inyniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytp@nosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKO S$CI (PZJ)

Do obowhzkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatymiera programu
zapewnienia jakei, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykaayia robdt, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratlijwykonanie rob6t zgodnie z dokumentagmjojektova,

ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymizhzgyniera.

Program zapewnienia, jada@ bedzie zawier&

a) Cz$¢ 0g0Iry opisupca:
organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenbot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

— bhp,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych, za jakdterminowa¢ wykonania poszczegoinych elementow robot,

— system (sposoéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robét,

— wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiar6w i kontroli (opis laboratoriumasmego lub
laboratorium, ktbremu Wykonawca zamierza Zd@cowadzenie bad,

— spos6b oraz foren gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw
mechanizmow sterafych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferprzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugddzer stosowanych na budowie z ich parametrami techwyiiznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagizenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkdw transportu oraz udzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przethuttawtasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedgr pomiarow i bad@ (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie usglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,wagztania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementdw robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT

Celem kontroli robot dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykorami aby osignaé
zalazong jakasé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie gdzenia
niezkxdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolivimier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanig poziom ich wykonywania jest zadowatsj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robot gstatliwoscia
zapewnigjca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymdekumentacii
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu hadaich czstotliwoi¢ s okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneilone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane wadzenia i spra
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

Inzynier kzdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kgdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieglgnigciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod
badawczych. Zeli niedocagniccia te lgda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymaycie do robét badanych materiatow i dégiye do uycia dopiero wtedy,
gdy niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow. Wszystkie koszty zméane z organizowaniem i prowadzeniem
bada materiatow ponosi Wykonawca.
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6.3. POBIERANIE PROBEK

Probki kkda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do batla

Inzynier kgdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zogtamzez Wykonawg usungte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowyadé pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kotzfyokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez mniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez kyniera lgda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposOb zaakceptowany lrzgzera.

6.4. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiargdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W i, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosawezna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przegiera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batidWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiabubadania, Wykonawca przedstawi n&pé ich
wyniki do akceptacji layniera.

6.5. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami badlgak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrédlonym w programie zapewnienia jako

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. BADANIA PROWADZONE PRZEZ IN ZYNIERA

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatbwznddta ich wytwarzania i zapewniona mgdhie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predia materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontralbot prowadzonego przez Wykonaywbedzie
ocenid zgodndé¢ materiatow i robét z wymaganiami ST na podstawigilwow bada dostarczonych
przez Wykonaweg

Inzynier maze pobierd probki materiatdw i prowad&ibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to kynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezal@emu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luttlati@wych bada
albo oprze si wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgamimoateriatow i robdt z dokumentaci
projektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtorhylab dodatkowych bada pobierania
probek poniesione zostaprzez Wykonawge

6.7. CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1) certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsgd z kryteriami technicznymi
okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjich oraz witciwych przepisow i
dokumentow technicznych,
2) deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéei z:
— Polsky Normg lub
— aprobad technicza, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli nie s
objcte certyfikacy okreslona w pkt 1i ktore spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez ST, #da partia
dostarczona do robdttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezgby
poparte wynikami badgawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bhadeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spepaiych wymaga beda odrzucone.

6.8. DOKUMENTY BUDOWY

6.8.1. DZIENNIK BUDOWY

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowiazujacym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoenkahca okresu gwarancyjnego.
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Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z olmyjicymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na higco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsirginy budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sthowego. Zapisy dula czytelne,
dokonane trwattechnilg, w poradku chronologicznym, bezg@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumedmida oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegOlnci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamavdeggo dokumentacji projektowe;j,

— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia j&koi harmonogramow robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegdélnych elementow robét,

— przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia tkyniera,

— daty zargdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zand@jch i ulegaicych zakryciu, agciowych iostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegoinym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,

— dane dotycze sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycxe jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bade z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z poelia, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowvegabprzediaone
Inzynierowi do ustosunkowanizesi

Decyzje Imyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagpiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.Wpis projektanta do dziennika buydawbliguje Inzyniera do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steonmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleée
Wykonawcy robot.

6.8.2. REJESTR OBMIAROW

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pgsti kadego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeparaest w sposob aigty w jednostkach przyfych
w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.8.3. DOKUMENTY LABORATORYJNE

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikida Wykonawcy lkda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&o Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udosgpnione na kade zyczenie lizyniera.

6.8.4. POZOSTALE DOKUMENTY BUDOWY

Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustaie
f) korespondengjna budowie.

6.8.5. PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviged
zabezpieczonym.
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Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetlh zawsze dospne dla Ityniera i przedstawiane do vadu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dodutacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powngdniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmnief3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wdiach podanych élepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. &lne dane zostan
poprawione wg instrukcji lryniera na gimie.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z gztcicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie odtomym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2. ZASADY OKRE SLANIA ILO SCI ROBOT | MATERIALOW
Dlugasci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymica obmierzone poziomo
wzdhy linii osiowe).
Jeli ST whasciwe dla danych robét nie wymagdpgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przeZredni przekrd.
llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urgdzenia i spr& pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilalzaakceptowane
przez Irkyniera.
Urzadzenia i spra pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe doa przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. WAGI | ZASADY WA ZENIA

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposéb agly zachowanie doktadso wg norm
zatwierdzonych przez hgniera.

7.5. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robogleae
w przypadku wysfpowania diaszej przerwy w robotach.
Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzagsw czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza sirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohbtiezézda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub efmsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W raedéu miejsca szkice ma@y¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostamgodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zalezncsci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reajizulegr, zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udlisviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavaostpu robét.

Odbioru rob6t dokonuije #ynier.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem dcerdika budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpiéj
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeotayd powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jakd¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentow zawiecgh
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyniav konfrontacji z
dokumentagj projektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru rob6t dokonuje fynier.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.4.1. ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartasci.

Calkowite zakaczenie robdt oraz gotod® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadaiam na gimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robo6t nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia robot i przygia dokumentdéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczpreez Zamawiagego w obecniwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergia roboty dokona ich oceny jdkiowej na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgoéciowykonania
robét z dokumentagjprojektove i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozea sealizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekosvych lub robdt uzupehiggych w
warstwie scieralnej lub robotach wykozeniowych, komisja przerwie swoje czyicioi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgjsjze jaka¢é wykonywanych robot w poszczegdlinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnuekiacy projektowa i ST z uwzgkdnieniem
tolerancji i nie ma wgkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pieezéstwo ruchu, komisja
dokona poticer, oceniggc pomniejszom wartg¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtatgo robot jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamasdgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpaviy przygotow@nastpujace dokumenty:
1) dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
2) szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowekurdentow umowy i ew. uzupetniag lub
Zzamienne),
3) recepty i ustalenia technologiczne,
4) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batldaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
6) deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnici wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PZJ,
7) opinig technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zajczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ,PZ
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8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraygzh (np. na przetenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejwaietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom
urzadzen,

9) geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10)kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnggintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadém przygotowania dokumentacyjnego niglab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaionie Wykonawe wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag kkda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawizggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzughtych wyznaczy komisja.

8.5. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychoétrozwazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaiggolakv okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigkiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. USTALENIA OGOLNE

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaenaa jednosti obmiarovg
ustalora dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptavg pfatnagci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kmsztowe] lkdzie uwzgédniat wszystkie
czynngaci, wymagania i badania sktade¢ sé na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlbobejmowé:

— robocizre bezpdrednia wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartas¢ zwytych materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazymiysewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy spretu wraz z towarzyszymi kosztami,
— koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obamujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. OBJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizachu obejmuie:

— opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgeawji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopjektu Irzynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnig wynikajacych z posfpu robdét,

— ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiectera ruchu,

— opfaty/dzierawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcg tymczasowej hawierzchni, ramp, chodnikow, kganikdw, barier, oznakowai drenetu,

— tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizagihu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier$wiatet,

— utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizatjchu obejmuije:

— usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

—  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaneNr 89, poz. 414 z fd. zmianami).

2) Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 19950z. 29).

3) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidz(ipe.U.Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

4) Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki Migjsz dnia 26 czerwca 2000 r w sprawie ogloszenia
jednolitego tekstu ustawy o drogach publicznych (@zNr 71 poz.838)
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1.  WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem punktow wysdékmwych trasy i inwentaryzagjpowykonawcz w
zwigzku z inwestycj wymieniorg w ST-00.00 ,Wymagania ogdolne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuzynndci umaziwiajace wykonanie wszystkich
robot zwhzanych z odtworzeniem punktéw wységimwych trasy i inwentaryzacpowykonawca.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyczasad prowadzenia robét zwénych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie ukladu drogowego
wedtug projektu: ,,Przebudowa ulicy Jana KochanoegiwSwinoujsciu”.

W zakres robo6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem uktadu drogowego i punktow
wysokaciowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjno wysalaowe punktow gtdwnych osi i punktéw wysdiaiowych

przez geodetlub osolg uprawnion,

b) uzupeltnienie osi trasy (obiektu) dodatkowymi punkitévyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie

w sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej, w ktorekzs wehodz:
a) Wykonanie pomiaréw geodezyjnych wybudowanego ohiekt
b) Sporadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

punkty gtébwne ost punkty zatamania osi uktadu drogowego, punkiruakowe oraz pogikowy i
koncowy punkt projektowanej trasy (obiektu).

ukiad drogowy- jezdnie orazssiadujce z nimi bezparednio cagi piesze i zjazdy

obiekt— przebudowa ul. Jana Kochanowskiego

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST -00.00 ,Wymagania ogdipkt 1. 4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jekich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoine wysni dotyczce robot podano w ST-
00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktéw gtéwnych uktadu drogowegoenalstosowa paliki drewniane, albo rury
metalowe o diugizi okoto 0,50 metradrednicy od 0,05 do 0,08 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcici okoto 0,30 m, a dla punktc')w utrwalanych w istaqiej nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm
i diugasci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny miet diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego uktadu drogowego i pawkwysokdciowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzeczki, taty, tdmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia uktadu drogowego i jenkpow wysokéciowych powinien
gwarantowé uzyskanie wymaganej doktadisopomiaru.
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4, TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyaeze transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghie2.
4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW

Sprzt i materiaty do odtworzenia ukladu vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00ma8ania ogélne” pkt 5.
5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o dokumentagjprojektovs dostarczom przez Zamawiagego, Wykonawca powinien
przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiaga odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweja s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste kgne terenu
istotnie r@nia sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym
Inspektora nadzoru. Uksztattowanie terenu w taldjonie nie powinno hiyzmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru. \&tdg roboty dodatkowe, wynikgje z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora nadzoru, zostawykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
nadzoru oznaczage roboty dodatkowe w takim przypadku ajagiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mody¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektadzaru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne uktadu drogowegpunkty pdrednie osi trasy (obiektu)
musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia chkagce w sposob wykay i jednoznaczny charakterystgyk
potazenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznaczsowinny by zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznagas
czasie trwania robo6t. ddi znaki pomiarowe zostanzniszczone przez Wykonaggwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koneato dalszego prowadzenia roboét, to zastare
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne diaviglowej realizacji rob6t nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZ’ENIE WYZNACZENIA  PUNKTOW  GLOWNYCH (ON] | PUNK TOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe uktadu drogowego i inne pungtywne powinny by zastabilizowane w
sposOb trwaly, przy ayciu palikbw drewnianych, a ta& dowhzane do punktdéw pomocniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegfopomiedzy punktami gtdéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza50 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysolkoiowe (repery robocze) wzchuosi trasy
(obiektu).

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robOt zwdanych z wykonaniem uktadu
drogowego. Jako repery roboczezm@ wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
w poblizu projektowanego uktadu drogowego. O ile brak takianktow, repery robocze najezatazyé
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattikdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzor

Rzedne reperéw roboczych naje okreSla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, staguijniwelacg podwojra, w nawihzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyrane i
jednoznaczne okfkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. ODTWORZENIE OSI | PUNKTOW CHATERYSTYCZNYCH UKLADU D ROGOWEGO

Tyczenie osi i wyznaczenie uktadu drogowego zyalevykona& w oparciu o dokumentag
projektows, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjifitwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloaej
w dokumentacji projektowe;.
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Osie i punkty charakterystyczne uktadu drogowegavipay by¢ wyznaczone w punktach
gtéwnych i ewentualnych goednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i geometrii ukladu,
lecz nie rzadziej zico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegodukia stosunku do dokumentaciji projektowej
nie maze byt wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi nadg wyznaczy z dokladnécia do 1 cm
w stosunku do kzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Usunkcie palikow z osi lub punktéw charakterystycznyg&tadu drogowego jest dopuszczalne tylko
wowczas, gdy Wykonawca rob6t zgutie odpowiednimi palikami po obu stronach osi Whbmiejscach
wskazujcych jednoznacznie lokalizaajsungtego palika.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakei rob6t podano w ST -00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
6.2. KONTROLA JAKO S$CI PRAC POMIAROWYCH

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem ukladu drogowego i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podainymkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST -00.00 ,Afania ogdlne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy (obiektu) evenie.
Jednostk obmiarows inwentaryzacji powykonawczej obiektu budowlanesgs pbiekt.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST -00.00 ,\Afania ogdlne” pkt 8.
8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Odbior robdt zwizanych z odtworzeniem ukladu drogowego w terenikemaje na podstawie

szkicdw i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub pkdttu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST -00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

— wyznaczenia punktow gtéwnych osi i punktéw wysé@kowych,

uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

Cena jednostkowa wykonania inwentaryzacji powykacmejobejmuje:

- wykonanie szczegétowych pomiaréw geodezyjnych wylwahego obiektu,

— sporadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegisGtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.

NoogkwbpE
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ST-02.00

ROBOTY ROZBIORKOWE
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1.  WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych z rozbidrknawierzchni utwardzonych w zygku z inwestya wymieniora w ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley jdokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiié.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z:
— rozbiérka nawierzchni asfaltowej
— rozbiérka podbudowy z kruszywa -tlucznia,
— rozbiérka nawierzchni ptyt betonowych drogowych ,trylink&gstki betonowej,
— rozbidrka kraweznikdw kamiennych i betonowych oraz taw betonowych,
— rozbiérka obrzey betonowych,
- wywiezieniem gruzu z terenu rozbiorki,
— opfatami za sktadowanie gruzu betonowego,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi hormami
oraz z definicjami podanymi w ST -00.00 , Wymagamiglne”pkt 1. 4.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST -00.00 , Wymagania ogolne” 1pkt
2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW
Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pmdav ST-00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. SPRZET DO ROZBIORKI
Do wykonania robo6t rozbiérkowych wymienionych w gkB mae by wykorzystany spkg podany

ponizej, lub inny zaakceptowany przezyniera:
- samochody gzarowe
— spycharki
- tadowarki
- zurawie samochodowe
— koparki
— zrywarki
- mioty pneumatyczne
- pity do ciccia nawierzchni

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghke2.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI

Materiat z rozbiérki natey przewozé samochodami erarowymi. Pozyskanie, zorganizowanie
miejsca skiadowania oraz wywoOz i utylizacja gruzuale zwhzane z tym formalrigi prawne,
techniczne i finansowe natedo obowizkow wykonawcy robot.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00ma8ania ogélne” pkt 5.

5.2. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH

Roboty rozbidrkowe obejmajusunécie z terenu budowy wszystkich elementow wymienabnw
pkt 1.3, zgodnie z dokumentagprojektowa, ST lub wskazanych przezzimiera. Roboty rozbiérkowe
mazna wykonywé mechanicznie lubgcznie w sposob okény w ST lub przez tryniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtornego wykorzystania powinnyc¢hysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze Elementy z rozbiérek, nadap st do ponownego wykorzystania, Wykonawca
powinien przewig¢ na place sktadowe lub inne wskazane przemiera.

Elementy i materialy, ktére nie nadagic do ponownego wykorzystania Wykonawca powinien
przewiez¢ na sktadowiska odpaddw, pongskoszty ich przygcia i skladowania.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérkach w miejscagtizie zgodnie z dokumentagjrojektova beda
wykonane wykopy, powinny I8y tymczasowo zabezpieczone. W szczeg@inaalery zapobiec
gromadzeniu giw nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujez skykonania wykopow drogowych naile wypeini,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagcic zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST 03.00 ,Koryto wraz z profilowaniem iggszczaniem podi@.”

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6
6.2. KONTROLA JAKO $CI ROBOT ROZBIORKOWYCH

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétavykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvzizianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetnigijego ewentualne doly po usetyth elementach powinno speifiia
odpowiednie wymagania oktene w ST 03.00 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@.”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,VWjamia ogdlne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarovy rob6t zwizanych z rozbiorkelementow drog jest:
- dla nawierzchni asfaltowych —*tmetr kwadratowy),
- dla nawierzchni z kostki i ptyt betonowych 2 (metr kwadratowy),
- dla podbudowy z kruszywa -rimetr kwadratowy),
- dla kraweznikOw i obrzey betonowych — m (metr),
- dla transportu materiatéw nadeych sk do ponownego wykorzystania = gmetr kwadratowy),
- dla wywozu gruzu - fi(metr szécienny),
— dla optat za skladowanie —t (tona)

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,Wgan& ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla nawierzchni asfaltowych:
— rozkucie/sfrezowanie i usuggiie hawierzchni i podbudowy,
- wywiezienie materiatdow z rozbidérki samochodamizarowymi,
— wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiérki.
b) dla nawierzchni z kostki i ptyt betonowych:
— rozebranie i usuncie nawierzchni i podbudowy,
- wywiezienie materiatldw z rozbiorki samochodamizarowymi,
- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.
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c¢) dla kraveznikow i obrzey:

— reczne rozebranie i uswtie kraweznikOw i obrzery wraz z taw,
- wywiezienie materiatdow z rozbiérki samochodamizarowymi,
- wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiérki.

d) dla transportu materiatéw przydatnych do wykstayia na innej budowie:
— zaladunek i wytadunek mechaniczny,

e) dla transportu gruzu z terenu rozbidrki:

— zaladunek mechaniczny,

- wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyladunek z samochodoéw samowytadowczych,

f) dla optat za przyicie na skltadowisko

— opfata za przycie na sktadowisko

10. UPORZADKOWANIE TERENU ROZBIORKI, PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. NORMY

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztastg.

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

PN-D-96002 Tarcicasktiasta ogbélnego przeznaczenia

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane ngegmgolnego stosowania

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
PN-H-93401 Stal walcowanaatdwniki rbwnoramienne

PN-H-93402 Istowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagmr

BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, odgtym i kwadratowym
BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

©COoNA~WNE
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ST -03.00

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwihzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podi@ gruntowego dla
projektem przebudowy ulicy Jana Kochanowskiedgdwinoujsciu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi olb@wpca podstaw stosowanej, jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopo6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwénych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dazaetoa konstrukciji nawierzchni.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Koryto drogowe — wykop uformowany w korpusie drogowym w celuzagnia w nim konstrukcji

nawierzchni.
— Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilona
wg Wzoru:
| =Pa
=
lods
gdzie:

O - Oestasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mg/hn
Pss - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgogwd optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, (zgodnie z PN4A&1:1988), sknca do oceny
zagzszczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m
Pozostate oké&enia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania aggl pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pht 1

2. MATERIALY
Nie wyst:puja.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie
mozliwosécia korzystania z nagbujacego spretu:

rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢ke ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

Stosowany spez nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycice transportu materiatdw podano w ST-00.00 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00mgania ogélne” pkt 5

5.2. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT

Wykonawca powinien przygpic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogeiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podim, jest
mozliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  WYKONANIE KORYTA

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny iywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezzyiniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmmazliwiaé
nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w egstch nie wikszych, nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlroi jego moc naley dostosowéado rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonezsroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokd nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét alym zakresie. Sposob wykonania musit by
zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powint wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nashub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez hyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oklenymi w pkt 5.4.

5.4. PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLOZA

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze
Po oczyszczeniu powierzchni pozdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiga. Zaleca si, aby rzdne
terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5wenrsze ni projektowane rgdne podtaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigukehnic podtaze na gébokas¢
zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetnigy wymagania obowkujace dla
gornej strefy korpusu, w isai koniecznej do uzyskania wymaganychdzych wysokéciowych i
zag:sci¢ warstwe do uzyskania wartei wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptovpangz Irkyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podtaza naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.
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Tablica 1. Minimalne wartzi wskaznika zagszczenia podta (l)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drog ruch cezki | ruch mniejszy
ekspresowych| i bardzo cizki| od cizkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
od powierzchni robot 1,00 1,00 0,97
ziemnych

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twaryg podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrel zag;szczenia nals oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia poghowedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinieregracza 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalne;

z tolerancy od -20% do +10%.

5.5. UTRZYMANIE KORYTA ORAZ WYPROFILOWANEGO | ZAG ESZCZONEGO PODLOZA

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ldy utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipoavinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proeiozenie folii lub w
inny sposOb zaakceptowany przezymera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolepwarstwy mana przysipi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu pzalfozynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomani
niezlzgdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgaw
wykona on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w ST-00.00 pkt 6.

6.2. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pwc

Lp.| Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwosé
bada bada i pomiaréw
i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rownda¢ poprzeczna | 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczneé |10 razy na 1 km
5 | Redne wysokéciowe | €° 25mw osi'jezdni i na jej kraziach dla
& Wy oW autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég
6 Uksztattowanie osi w | co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
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7 Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnosé¢ gruntu rzadziej nk raz na 600 M
podiaza

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o
wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podtuzne koryta i profilowanego podta naley mierzyt 4-metrowy tata zgodnie
z nornmy BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove fata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacj
projektowg z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zgl cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej egj niz + 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lulze®j niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje¢sporownanie wartei modutow
odksztalcenia, to warké stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrélonych
zgodnie z normp BN-64/8931-02 nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-EN 1097-5:2001. Wilgotto
gruntu podtaa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delgkasci co najmniej 10
cm, wyréwnanie i powtdrne zaggczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyl@nanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00.pkt 7
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 pRdboty uznaje siza wykonane zgodnie z
dokumentacja projektayw ST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki piyzyne.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST-00.00 pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaphzamiem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
— zag;szczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i finych wiaciwosci kruszyw Czs¢ 5:
Oznaczanie zawardoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i fat
3. PN-5-02205:1988 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooallksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiara przez obaizenie plyt
5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu
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ST -04.00

KRAW EZNIKI OPORNIK] |
OBRZEZA DROGOWE
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(Siiwymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z ustawieniem kramnikdw, opornikdw i obrzegy betonowych w zwiizku z inwestycj
wymieniors w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowak@ajmkument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiié.

1.3. ZAKRES ROBOT OBEJMUJACYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy ustawieniu kegwikow,
opornikdéw betonowych oraz obezebetonowych i obejmaj

— krawezniki, oporniki betonowe wraz z wykonaniem taw,

— obrzeza betonowe na podsypce piaskowej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

Okredlenia podane w niniejszej STa ggodne z ST-00.00 ,Wymagania ogolne” i ,Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz z odpowidnormami polskimi lub europejskimi.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakowykonania robdt oraz za zgoddoz dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami leyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST -00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy robotach zeanych z wykonaniem obramowania drég i chodnikgw s
— krawezniki betonowe 15x30cm,

— oporniki betonowe 15x30cm,

— obrzera betonowe 8x30cm

2.1. KRAW EZNIK BETONOWY 15X30 CM | 12X25CM

Zastosowane krayiniki pod wzgkdem jakdci powinny odpowiadanasgpujacym normom:
PN-EN 1340 wrzesie2004 ,Krawezniki betonowe Wymagania i metody bada
PN-80/6775-03 arkusz 01 - ,Prefabrykaty budowlanbetronu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagahbadania”
PN-80/6775-03 arkusz 04 - ,Prefabrykaty budowlanberonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza”.
Ponadto nagkliwo$¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wieksza ni 4%.
Warunkiem dopuszczenia do stosowania wyrobu w builiwie jest posiadanie aprobaty
technicznej.

2.2. OBRZEZE BETONOWE 8X30 CM

Wymagania dla obrzg betonowych okrda norma:

- PN-80/6775-04/04 ,Prefabrykaty budowlane z betoilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krayniki i obrzeza”

-PN-80/6775-03/01 ,Prefabrykaty budowlane z betollementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagahnbadania”.
2.3. MATERIALY NA PODSYPK E | DO ZAPRAW

— Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 , a do zaprawy cementowej
PN-B-06711.

— Cement do zaprawy cementowo - piaskowej powinieé dsmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5”, odpowiadacy wymaganiom PN-EN 197-1:2002.

— Woda powinna by odmiany ,|” i odpowiadé wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET

Roboty zwizane z wykonaniem ftawy betonowej z oporem, aetakstawieniem kragenika lub
obrzeza wykonane &da recznie.
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4. TRANSPORT

Krawezniki, oporniki i obrzea - transport i skladowanie kramikéw i obrzey betonowych na
miejsce wbudowania zgodnie z PN-80/6775-03 - ,Prgiaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drég” ulic, parkingéw i torowisk tramjeavych. Wspdlne wymagania i badania”.

Beton na taw z oporem - transportowanyedrie dowolnymisrodkami przeznaczonymi do
przewaenia wytworzonego betonu. Czas transportu nigenpozekraczajednej godziny (okoto 30 km).
Piasek oraz cement przewoy by maze na miejsce wbudowania dowolnydmodkami transportu,
zapewnigicymi trwalas¢ wiashdci materiatdw podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT
Ogodlne warunki wykonania Rob6t podano w ST -00\8§nagania ogolne”.

5.2. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

5.2.1. TRANSPORT MATERIALOW

Transport materialtdw przewidzianych ninigjs3T do wykonania powagzych robot orazrédia
pozyskania materialtbw musauzyska akceptag Inzyniera. Transport i skladowanie kraamikdw
zgodnie z PN-80/6775-03.

5.2.2. OZNAKOWANIE PROWADZONYCH ROBOT

Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowyrezpalykona zgodnie z : ,Rozporrizenie
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. wrapie szczego6towych warunkéw technicznych dla
znakow i sygnatéw drogowych oraz amlzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkOw ich
umieszczania na drogach.”

5.2.3. WYTYCZENIE SYTUACYJNO - WYSOKO SCIOWE

Wytyczenie sytuacyjno - wysokgowe miejsc wbudowania kragnika wykonane &dzie na
podstawie dokumentacji projektowej.

5.2.4. WYKONANIE KORYTA POD tAW E BETONOWA Z OPOREM
Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolkkei dna wykopu ew. konstrukciji
szalunku. Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod ¢gvowinien wynosi co najmniej
0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.5. WYKONANIE tAWY POD OBRZE ZA

Podiaze pod ustawienie obrze maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa) ze
zwiru lub piasku, o gruldmi warstwy 5 cm po zagzczeniu. Podsygk(fawe) wykonuje st przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.2.6. WYKONANIE BETONOWEJ tAWY POD KRAW EZNIKI | OPORNIKI

Do wykonania taw pod kraginiki i oporniki nalezy zamowe beton w wytwarni. Zamowiony beton
do wykonania fawy powinien odpowiadaymaganiom okrdonym w ST oraz wymaganiom oklenym
w PN-EN 206-1:2003. Transport wytworzonego betoaumiejsce wbudowania omowiono w punkcie 4.
niniejszej ST. Wykonanie fawy betonowej polegaag®iaieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim
jego zagszczeniu. Wykonana fawa wraz z oporem pogzamreniu betonu powinna odpowiada
wymiarami oraz ksztattem dokumentaciji projektowej.

5.2.7. WYKONANIE PODSYPKI PIASKOWEJ POD KRAW EZNIKI | OPORNIKI

Na wykonanej tawie betonowej naje rozcielic recznie podsypk piaskows grubdci 5 cm, celem
prawidtowego osadzenia kraimika.

5.2.8. WBUDOWANIE KRAW EZNIKOW | OPORNIKOW BETONOWYCH

Roboty zwizane z wbudowaniem kraanikdw winny by wykonywane w okresie gdy temperatura
jest nie nisza nt 5°C. Wbudowanie kragnikéw i opornikdw naley dokong& zgodnie z ,Katalogiem
Powtarzalnych Elementow Drogowych”. Przy wbudowyiwamalery bezwzgtdnie przestrzega
wytyczonej trasy przebiegu kramnika oraz usytuowania wysalagowego, zgodnego z dokumentacj
projektow.

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Ustawienie kramikdw powinno by zgodne z PN-64/8845-02.
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Dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowej wynosi: I cm
ustawionego kraeznika. Dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej agany kravgznika od niwelety
projektowanej wynosi: £ | cm na &@e 100 m ustawionego kraimika.

Rowna¢ gornej powierzchni kraggnikow, sprawdzane przez przymie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawnika, trzymetrowej faty, przy czym pixeit pomiedzy gorm powierzchri
kraweznika i przylazom tata nie mae przekraczal cm, Spoiny musg by¢ wypetnione catkowicie na
petm gigbokase.

5.2.9. USTAWIENIE BETONOWYCH OBRZE ZY CHODNIKOWYCH

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podia w miejscu i zewiattem
(odlegtacia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokuntginta
projektowej. Zewntrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypeini je zapraw cementowo-piaskayw
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczycic i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pelpgigbokasé.

5.2.10. WYPELNIENIE SPOIN

Spoiny nie powinny przekraazaszeroksci | cm. Spoiny naley wypetnc zapravq cementowo-
piaskova, przygotowan w stosunku | :2

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakoi Robot podano w ST -00.00. ,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostik obmiaru wbudowanego krawnika na tawie betonowej zgodnie z dokumentacpjektows i
pomiarem w terenie jest metr (m). Ogdine zasadyiaforpodano w ST -00.00. ,Wymagania ogolne”.

8. PRZEJECIE ROBOT

Ogolne zasady Przgja Rob6t podano w ST -00.00. ,\Wymagania ogolnadb®y uznaje siza
wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty ikrypozytywne. Odbiorowi Rob6t zanikglych i
ulegajcych zakryciu podlegaj wykonanie koryta pod fayywykonanie tawy, wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdine”. Ptaérma metr
wbudowanego kragznika na tawie betonowej lub obizena podsypce piaskowej ngleprzyjmowa
zgodnie z obmiarem, ocgljakasci uzytych materiatdw i oceny jakoi wykonanych Robot na podstawie
wynikéw pomiaréw i bada

Cena jednostkowa wykonania 1 m kegmika na tawie betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie koryta pod kraygnik,

— wykonanie tawy z oporem,

— utozenie krawgznikdw, opornikéw i obrzgy na podsypce piaskowej,
— wypelnienie spoin,

— przeprowadzenie bafld pomiarow wymaganych w specyfikacji,

— dostarczenie materiatéw,

— oznakowanie terenu robot

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. Cengd&iuro Projektowo Badawcze
Drog i Mostéw w Warszawie.

PN-EN 1340:2004 Kragzniki betonowe Wymagania i metody bada

PN-EN 206-1:2003 Beton € 1:Wymagania,whciwosci,produkcja i zgodnid

PN-EN 197-1:2002 Cement-@% 1:Sktad, wymagania i kryteria zgododotyczice cementdw powszechnego
uzytku

PN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betof@mgnty nawierzchni drég, ulic,
parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymagairtbadania.
PN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betofemgnty nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kraaniki i obrzeza.

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw.
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ST -05.00

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI
BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem nawierzchni z kotki betonowejwiazku z inwestycj wymieniory w
ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwénych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki betonowej na ctikach, miejscach postojowych i zjazdach.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

— betonowa kostka ksztattka wytwarzana z betonu mefodibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwaaczonych ze saptrwale w fazie
produkgiji.

— Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST—00.00 ,Wymagania aggl pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pmdav ST—-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. WYMAGANIA TECHNICZNE STAWIANE BETONOWYM KOSTKOM
BRUKOWYM

Betonowa kostka brukowa powinna posi@daprobat techniczm, wydary przez uprawniom
jednostke (Instytut Badawczy Drdg i Mostéw). Betonowa kostkeukowa powinna odpowiada
wymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej, a w przypadku brakistarczajcych ustale,
powinna mi€ charakterystyki okrdone przez odpowiednie procedury badawcze IBDiMydrge z
ponizszymi wskazaniami:

1) ksztalt i wymiary powinny hy zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopaszgmi
odchytkami od wymiarow:

- dlugci¢ i szerokaéc¢ + 3,0 mm,

- grubc¢ = 5,0 mm,

2) wytrzymata@¢ nasciskanie powinna hiynie mniejsza rit

- 50 MPa, dla klasy ,507,

- 35 MPa, dla klasy ,.35",

3) mrozoodporné&: po 30 cyklach zampania i rozmraania probek w 3% roztworze NaCl lub 150
cyklach zamraania i rozmraania metod zwykta, powinny by spetnione jednoczeie nasgpujace
warunki:

- probki nie powinny wykazywapeknie¢ i zarysowa powierzchni licowych,

- taczna masa ubytkdéw betonu w postaci zniszczonycbznidadw i krawedzi, odpryskdéw kruszywa
itp. nie powinna przekracz®% masy prébek nie zanismnych,

- obnizenie wytrzymaltéci na $ciskanie w stosunku do prébek nie zamraych nie powinno Ky
wieksze nk 20%,

4) nasikliwose, nie powinna przekracz®%,

5) $cieralna¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, élirea strad wysokaci, nie powinna przekracza
wartaci:

- 3,5 mm, dla klasy ,50",

- 4,5 mm, dla klasy ,35",

6) szorstké¢, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowej
gornej, sprawdzona wahadlem angielskim, powinnaosigmie mniej nk 50 jednostek SRT,

36



7) wyglad zewretrzny: powierzchnie elementow nie powinny migss, gknie¢ i ubytkéw betonu,
krawedzie elementoéw powinny kyrowne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powy by
jednorodne.

Kostke zaleca si pakowd na paletach. Palety z kostknog by¢ skladowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podige powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. MATERIALY NA PODSYPK E | DO WYPELNIENIA SPOIN ORAZ SZCZELIN W
NAWIERZCHNI

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inpdzenaley stosowa nastpujace materiaty:

a) na podsypkpiaskows pod nawierzchgi

- piasek naturalny wg PN-B-11113:1996 [2], odpowiacly wymaganiom dla gatunku 2 lub 3,

- piasek ftamany (0,075,2) mm, mieszardecobry granulowan (0,075,4) mm albo miat (0,4) mm,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112:1996 [1],

b) na podsypk cementowo-piaskoavpod nawierzchii

- mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugaingpetniagjcego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 [2], cementu powszegbniytku spetniagcego wymagania PN-B-
19701:1997 [4] i wody odmiany 1 odpowiaglzgj wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250)
[5],

c) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypeskowej

- piasek naturalny speinigjy wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,

- piasek tamany (0,075,2) mm wg PN-B-11112:1996 [1]

d) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypmentowo-piaskowe;j

- zapravg cementowo-piaskoavl:4 spetniajca wymagania wg 2.3 b),

e) do wypelniania szczelin dylatacyjnych w nawi@ricna podsypce cementowo-piaskowej - do
wypetnienia gornej ezci szczeliny dylatacyjnej natg stosowa drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczefoi@j(np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), wymagan
norm lub aprobat technicznych.

- do wypetnienia dolnej e%ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowa wilgotna mieszank cementowo

- piaskow1:8 z materiatow spetniggych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakoejiny
przez lrzyniera.

Skladowanie kruszywa, nieprzeznaczonego do beegniego wbudowania po dostarczeniu na
budowg, powinno odbywa sig na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienieiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinnottagodne z BN-88/6731-08 [6].

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z KOSTKI BRUKOWEJ

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wgkije s¢ recznie. J&i powierzchnie g duze, a
kostki brukowe maj jednolity ksztait i kolor, ména stosowé& mechaniczne ugdzenia uktadagce.
Urzadzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezasieigo do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich wmémia. Uradzenie to, po skazonym ukladaniu kostek, maoa
wykorzyst& do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymitieytaka szczotkami. Do zeggczenia
nawierzchni stosuje siwibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego. Do wyréwnania podsypki z
piasku mana stosowa mechaniczne uggzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogoblne wymagania dotyaee transportu podano w ST—00.00 ,Wymagania ogdskes.

4.2. TRANSPORT BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ulttsal g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataci betonu min. 0,7 R, kostki przewane a na stanowisko, gdzie specjalneagizenie pakuje
je w folig i spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienarysaatanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00p@gdania ogdine” pkt 5.

5.2. PODLOZE

Podiaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychigrgianowd grunt piaszczysty
- rodzimy lub nasypowy o WP 35 .

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, nawierzchrg z kostki brukowej
przeznaczog dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiegeh samochodowego, mma
wykonywa: bezpdrednio na podtau z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym éeryGrunt
poditaza powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadiskmi przemarzania.

Podiaze gruntowe pod nawierzclpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami choaymi
w ST -04.00.

5.3. PODSYPKA

Rodzaj podsypki i jej grudd powinny by zgodne z dokumentacjprojektows lub ST. Jdli
dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczejgtub@¢ podsypki powinna wynosi po
zag:szczeniu 3,0 cm, a wymagania dla materiatbw na ypigspowinny by zgodne z pkt 2.3.
Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grdbogpodsypki nie powinny przekraczatl cm.
Podsypk piaskowa nalezy zwilzy¢é woda, réwnomiernie rogieli¢ i zagsci¢ lekkimi walcami (np.
recznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgotsa optymalne;j.
Podsypk cementowo-piaskosv stosuje & z zasady przy wygpowaniu podbudowy pod
nawierzchm z kostki. Podsypk cementowo-piaskogvprzygotowuje & w betoniarkach, a nagmie
rozéciela s¢ na uprzednio zwhonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodno-cementowego od 0,25 do 0,35,

- wytrzymatcci nasciskanie nie mniejszej hR7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa.
W praktyce, wilgotn& uktadanej podsypki powinna byaka, aby pacisnieciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywatagsi nie byto na dtoniladéw wody, a po na@iieciu palcami podsypka
rozsypywata si. RoZcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno weplzg ukiadanie
nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Raielona podsypka powinna byvyprofilowana i zagszczona
w stanie wilgotnym, lekki walcami (ngaznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.
Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy ja polat wodg w takiej ilosci, aby woda zwityta cah grubad¢ podsypki. Rogcielenie podsypki
Z suchej zaprawy nie wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.
Catkowite ubicie nawierzchni i wypelnienie spoirpeana musi by zakaiczone przed rozpogziem
wiazania cementu w podsypce.

5.4. OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek dayich mana stosowa krawezniki uliczne betonowe
wg BN-80/6775-03/04 lub inne typy kramikéw zgodne z dokumentacprojektows lub zaakceptowane przez
Inzyniera.

5.5. UKLADANIE NAWIERZCHNI Z BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH

Ksztatt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktuddz desk ich ukladania
powinny by zgodne z dokumentagcjprojektowa lub ST, a w przypadku braku wystarcgajch
ustales Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje dokagatowania Iaynierowi. Przed
ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, dpostdadania i wytwérni kostek, tgnier maze
poleck Wykonawcy utagenie po 1 hwstkepnie wybranych kostek, watznie na podsypce piaskowe;.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca si wykonywa& przy
temperaturze otoczenia nigsitej nz +50C. Dopuszczasiwvykonanie nawierzchni & w ciagu dnia
temperatura utrzymuje ¢sw granicach od 0oC do +50C, przy czyndlijev nocy spodziewaneas
przymrozki kostk nalery zabezpieczy materialami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmaitaze
stomy, pap itp.). Nawierzchrdi na podsypce piaskowej zaleceae siwykonywa w dodatnich
temperaturach otoczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bdywykonana z elementéw o jednakowej grédio Na wiekszym
fragmencie robdt zalecagsstosowd elementy dostarczone w tej samej partii materiatugtorej
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niedopuszczalneasrozne odcienie wybranego koloru kostki. Uktadanie @atdw nawierzchni
mozna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie gczne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skompléwyezh
pod wzgkdem ksztattu lub wymagaych kompozycji kolorystycznej uktadanych desemizar@nych
wymiaréw i ksztattédw kostek. Ukladanie nawierzchoivinni wykonywa przyuczeni brukarze.
Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztaicie, tak aby
uktadarka mogta przendsiz palety warstw ksztattek na miejsce ich uenia z wymagan
doktadndcia.

Elementy do uktadania mechanicznego nie snadgé duzych odchytek wymiarowych i musza by
odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.zahe na palecie w odpowiedni wzor, bez
dotozenia potéwek i dziewitek, przy czym kada warstwa na palecie musidgobrze przesypana
bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywierdéy siebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi
by¢ wsparte pragcbrukarzy, ktérzy uzupetniajprzerwy, wyrabigj tuki, doktadag kostki w okolicach
studzienek i krawznikow.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewao procesie ubijania
podsypka zagszcza si.

Powierzchnia kostek i ptyt patonych obok urzdzei infrastruktury technicznej (np. studzienek,
wlazow itp.) powinna trwale wystawad 3 mm do 5 mm powsj powierzchni tych uegdzen oraz od

3 mm do 10 mm powagj koryteksciekowych §ciekdw).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgwmikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé¢ elementy
kostkowe wyk@éczeniowe w postaci tzw. potdwek i dziesdgk, majcych wszystkie kraedzie réwne

i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ks$ekato nietypowych wymiarach, wain
przestrzé uzupeinia si kostla cicta, przycinam na budowie nakzlziami tracymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarcz itp.).

Dzienm dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zakgazakaczyé
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzahaipodsypce piaskowej w celu wytworzenia
oporu dla ubicia kostki ulmnej na state. Przed dalszym wznowieniem robétyvjaarycznie utaona
nawierzchng na podsypce piaskowej najerozebré i usura¢ wraz z podsypk

Ubicie nawierzchni nalg przeprowadz za pomog zag;szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostare
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolaywaé walca. Ubijanie nawierzchni naide
prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Ewentualne nieréwfw powierzchniowe mag by¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdtinym kostki. Po ubiciu nawierzchni wszystkie kosikzkodzone (np.ginigte) naley
wymieni¢ na kostki cate.

Szerokd¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm. W
przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zaleca siby osie spoin poriizy
dtuzszymi bokami tych kostek tworzyly z asdrogi kat 450, a wierzchotek utworzonegaté
prostego pomedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunkudpapodiiznego nawierzchni. Po
utozeniu nawierzchni, spoiny naiewypetni:

a) piaskiem, spemiagym wymagania pkt 2.4 c),§enawierzchnia jest na podsypce piaskowej,

b) zaprava cementowo-piaskosy spetniagca wymagania pktu 2.4 d), §& nawierzchnia jest na
podsypce cementowo-piaskowej.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniuywpiasku i wmieceniu go w spoiny na sucho
lub, po obfitym polaniu wagl- wmieceniu papki piaskowej szczotkami lub rozggaenkami z piGrami
gumowymi.

Zaprawe cementowo-piaskoavzaleca & przygotowa w betoniarce, w sposOb zapewn®j jej
wystarczaica plynnas¢. Spoiny mana wypeiné przez rozlanie zaprawy na nawierzehni
nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub rozgacekami z piérami gumowymi. Przed
rozpoczciem zalewania kostka powinnadgczyszczona i dobrze zwina wod. Zalewa powinna
catkowicie wypetnt spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskoav naley zabezpieczy przed zalaniem ai
szczeliny dylatacyjne, wkiadaj zwinicte paski papy, zwitki z workédw po cemencie itp. Po
wypetnianiu spoin zaprayjwcementowo-piaskoywnawierzchng nalezy starannie oczgic¢; szczegolnie
dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i zmgmi deseniami uktadania.

W przypadku uktadania kostek na podsypce cemenfmaskowej i wypetnianiu spoin zapraw
cementowo-piaskosy nalery przewidzié wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegiach
zgodnych z dokumentacprojektows lub ST wzgkdnie nie wekszych nk co 8 m. Szerok@ szczelin
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dylatacyjnych powinna unitiwia¢ przegcie przez nie przemieszazewywotanych wysokimi
temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz powinna by mniejsza ni 8 mm. Szczeliny te
powinny by wypetnione trwale zalewami i masami o{oaymi w pkcie 2.4 e).
Szczeliny dylatacyjne poprzeczne rglestosowd dodatkowo w miejscach, w ktérych wygtije
zmiana sztywngci podiaza (np. nad przepustami, przy przyczétkach mostowyead szczelinami
dylatacyjnymi w podbudowie itp.). Zaleca svykonywa szczeliny podtiane przysciekach wzdtua
jezdni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakei robdt podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyska

a) w zakresie elementow nawierzchni:

- aprobat technicza,

- certyfikat zgodnéci lub deklarag zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badaech
charakterystycznych , w przypadkadania ich przez tryniera,

- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewgtrznych elementéw wg pkt 2.2.7),

b) w zakresie innych materiatow

- sprawdzenie przez Wykonawcech zewetrznych materialéw prefabrykowanych (kramikéw,
obrzezy),

- ew. badania wkziwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okome w normach, ktére bualz
watpliwosci Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaypnierowi do akceptacji.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.3.1. SPRAWDZENIE PODLOZA | PODBUDOWY
Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédnp dokumentagj projektovg
i odpowiednimi ST.
6.3.2. SPRAWDZENIE PODSYPKI
Sprawdzenie podsypki w zakresie grédda wymaganych spadkow poprzecznych i padiich
polega na stwierdzeniu zgodnoz dokumentagjprojektows oraz pkt 5.5 niniejszej ST.
6.3.3. SPRAWDZENIE WYKONANIA NAWIERZCHNI

Sprawdzenie prawidtovioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukdw polega na
stwierdzeniu zgodrgi wykonania z dokumentagcprojektowy oraz wymaganiami wg pkt 5.5 niniejszej
ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowéoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przsty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. SPRAWDZENIE CECH GEOMETRYCZNYCH NAWIERZCHNI

6.4.1. NIEROWNO SCI PODLUZNE

Nierowngici podiuzne nawierzchni mierzone #glub planografem zgodnie z nagrBN-68/8931-04
nie powinny przekracza,8 cm.

6.4.2. SPADKI POPRZECZNE
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny agodne z dokumentagprojektovy z toleranci + 0,5%.
6.4.3. NIWELETA NAWIERZCHNI
Ré&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢gdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm.
6.4.4. SZEROKOSC NAWIERZCHNI
Szeroké¢ nawierzchni nie mae r@ni¢ sie od szerokeci projektowanej o wécej niz+ 5 cm.
6.4.5. GRUBOSC PODSYPKI
Dopuszczalne odchytki od projektowanej gréda@odsypki nie powinny przekragza 1cm.
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6.5. CZESTOTLIWO SC POMIAROW

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w
pkt 6.4 powinna bydostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w6# byly przeprowadzone nie
rzadziej nt 2 razy na 100 frnawierzchni i w punktach charakterystycznych digetety lub przekroju
poprzecznego oraz wgizie tam, gdzie poleci hynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Vgamia ogdlne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarowq jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betorjowestki
brukowej i plyty aurowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,Wjami ogodine” pkt 8. Roboty uznaje ga
wykonane zgodnie z dokumentagirojektowa, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 dshyiki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— przygotowanie podie,

— ewentualnie wykonanie podbudowy,

— wykonanie podsypki,

— ewentualnie wykonanie tawy pod kresmiki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w ST-00.00 ,Wymagania ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrdci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podita (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
- ulozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— pielegnacja nawierzchni,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczeénieralngci na tarczy Boehmego

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgoéitio
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonsapraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beté&ilementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fméka piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&ehoawierzchni planografem i tat

oM wWNE

© ~N
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ST -06.00

NAWIERZCHNIA Z BETONU
ASFALTOWEGO
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania dotyezxe wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawiericinbetonu asfaltowego w zygku z
inwestych wymieniora w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuzynndci umazdiwiajace wykonanie wszystkich
rob6t zwizanych z nawierzchipiz betonu asfaltowego.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwénych z
wykonywaniem warstwycieralnej i podbudowy zasadniczej z betonu asfatmw
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

- Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypelrd mineralnego o oldlenym skiadzie i
uziarnieniu.

- Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mimeral odpowiednaiiloscia asfaltu, wytworzona w
okreslony sposab, spetnigga okrélone wymagania.

- Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalico uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym,
utozona i zagszczona.

- Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyto@dawana do lepiszcza w celu zkszenia
jego przyczepnizi do kruszywa.

- Podlae pod warstw asfaltova - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

- Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

- Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
- Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogoélmit 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotyaeze robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1
2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania sktadowania, podandT-00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. ASFALT

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okigone w PN-C-96170: 1965. Rodzaje
stosowanych asfaltow w zatesci od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

2.3. ASFALT UPLYNNIONY
Nalezy stosowad asfalt uptynniony spetniggy wymagania okione w PN-C-96173:1974.

2.4. WYPELNIACZ

Nalezy stosowa wypetiacz wapienny, spetnigly wymagania PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego. Skltadowanie wypetniacza powinn6é byodne z PN-S-96504:1961.
2.5. KRUSZYWO

W zalezncsci od kategorii ruchu nalg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyiwasie w warunkach zabezpieczeych je przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyanairtruszywa lub jego frakcjami.
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warstergralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2
1 Kruszywo famane granulowane: PN-B-11112:1996
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. I,II; gat.1,2
b) ze skat osadowych j.W.
C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i j.W.
stalownicze)
2 Kruszywo tamane zwykie PN-B-11112:1996
kl. 1, Il gat. 1, 2
3 Zwir i mieszanka PN-B-11111:1996
kI 1, 11
4 Grys izwir kruszony z surowca naturalnie rozdrobnionggo zahkcznik G
kLI, II; gat.1, 2
5 Piasek PN-B-11113:1996, gat. 1, 2
6 Destrukt 211
7 Wypetniacz mineralny PN-61/S-96504
Pyly z odpylania w otaczarce, popioly lotne 2.1.1
8 Asfalt drogowy PN-65/C-96170
D35”, D 5¢", D 70, D100
9 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, C,DP30”
DES8O A,B,C DP8O0;
D tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulkowym pozostate cechy jak dla kl. | gat.1
2 tylko dolomity KI. I; gat. 1 w iléci <50%(m/m) we frakcji grysowej w mieszance z innymiszywami, w
ilosci <100%(m/m) we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i ias/ce bez ograniczenia #ciowego
% tylko wypetniacz wapienny
4 preferowany rodzaj asfaltu
® tylko do asfaltu lanego

Tablica 2. Wymagania wobec podbudowy z betonutasfago

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2
1 | Kruszywo famane zwykie i granulowane z surowadrsdgo PN-B-11112:1996
oraz sztucznegaizle) KI. I, I 1l gat. 1, 2
2 | Zwir i mieszanka PN-B-11111:1996
KL 1, 1;
3 | Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego suroyvca Zafcznik G
skalnego KI. I, I, 1l gat. 1, 2
4 | Piasek PN-B-11113:1996
gat. 1, 2
5 | Destrukt 2.1.1
6 | Wypelniacz mineralny PN-61/S-96504
Pyly z odpylania w otaczarce, popioty lotne 2.1.1
7 | Asfalt drogowy PN-65/C-96170
D50, D70
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Pomkdzy kruszywem a asfaltem powinnocbwystarczajce powinowactwo. W przypadku, gdy
przyczepnét asfaltu do kruszywa, oznaczana zgodnie z PN-88/B4.22, jest mniejsza MiB0%,
wzglednie, gdy spadek stabilée wg metody Marshalla, a przechowywanych 48h wzied temp. 69C
(a nasgpnie wysuszonych) przekracza 10%, do MMA powinigé btosowanysrodek zwgkszapcy
przyczepnec.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA PODBUDOWY Z BETONU ASFALTOWEGO
Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfagpo z betonu

asfaltowego powinien wykagai mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprau:

— wytwadrni stacjonarnej (otaczarki) o0 mieszaniu ogkliym lub caiglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow stalowych gtadkich lekkichsiednich,

— walcow ogumionych eikich o regulowanym énieniu w oponach,

— samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeptaw

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotyaeze transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogghie2.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

4.2.1. ASFALT
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

4.2.2. POLIMEROASFALT

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDIM oraz w
aprobacie technicznej.

4.2.3. WYPELNIACZ

Wypehiacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu materiatd
sypkich, umdliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4. KRUSZYWO

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yamserttami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5. MIESZANKA BETONU ASFALTOWEGO

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi pod przykryciem.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie rpewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudiawan

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00m}afania ogolne” pkt 5.

5.2. PROJEKTOWANIE MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ D O WARSTWY
PODBUDOWY

Przed przyspieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z Inspedto nadzoru, Wykonawca
dostarczy Inspektorowi nadzoru do akceptacji ptajladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki
bada laboratoryjnych i probki materiatow pobrane w ati@ci Inspektora nadzoru.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
— doborze sktadnikdw mieszanki,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,
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— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikéw z zaleniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dciie sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. WARSTWA PODBUDOWY Z BETONU ASFALTOWEGO

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM do warsipgdbudowy z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawarfoi asfaltu podano w tablicy 3. Wykonana warstwa & Bowinna speia
wymagania podane w tablicy 5.

5.2.2. WARSTWASCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek raingch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawsattcasfaltu podano w tablicy 4. Wykonana warste@ralna z BA
powinna spelhiawymagania podane w tablicy 6.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia MM do warspaglbudowy z BA

wyTTiany W procentach
Rzedne krzywych gramsczmych uziarmienia MM w zale2nodei od kategorii ruchu

(=]
Wymniar oczek st # KR 1iub KR 2 od KR 3 da KR &
w.mm, od0mm | adOmm | eddmm od 0 mm pdOmm | og Omm | cdOmm
zawaross asfaltu dn ; i i b

31,5 mm 25,0 mm 20,0 mm 16,0 mm 12,8 mm 31,5 mm 250 mm
ad do ad do | od de od do ad do od do od o

1 e 3 4 ;] i T ] ] 10 1 12 LE] 14 15
Przechodzi przez:
38,1 100 | 100 100 | 100

3.5 Ba [ 100 | 100 | 100 85 | 100 | 100 | 100
25.0 T2 | 100 | BT | #0D | 100 | 100 72 | 100 | BT | 100
200 G2 B3 | 76 | 100 | B3 | 100 | 100 | 100 62 | BG 76 | 100

16,0 53 BO | G g3 | 70 | 100 | @0 | foD | o0 | 900 | 53 75 | 66 | BO

12,8 45 [ ¥2 | &7 g6 | 59 | 90 | &0 | w0 | 8% | 100 | 45 | &6 | &7 a1

2.6 ar B3 | 48 | 77 | 48 | 80 | o6& | 90 | 7& | 100 | 37 58 | 48 | ¥4

50 33 | 58 | 42 Ti 42 74 g0 | 81 | 69 23 | 33 | 53 42 B&

g3 29 | 53 | 3% | B4 | 35 | 65 | B3 | Y5 | 6O as | 29 | 48 | 36 | &8

4.0 23 | 45 | 27 £32 | 27 | 53 | 40 | o0 | 47 TO | 24 | 40 | 27 | 4T

2.0 17 35 19 | 40 | 20 | 40 | 26 | 45 | 3D 51 17 | 0 19 | 35

Zawartosd

ziam = 2,0 mm G5 | 83 | B0 | &1 sO | BO RE | 74 | 48 7O | 70| B3 | 85 | 81
0,85 10 | 26 12 | 28 id | 28 v | M 16 4 10 | 22 12 | 24

04z & 14 f 20 A 21 11 22 g 24 ] 17 ¥ 18

0,30 4 16 ] 17 T 18 ! 18 ¥ 20 = 15 G 15

0,18 3 12 5 13 5 14 i 14 ) 14 ] 11 5 12

0,15 3 11 5 12 5 13 5 13 5 12 4 10 § 11
0073 3 7 4 g 4 & 4 a 4 ] 3 B 4 T

Cneniacyna
zawarogd asfalhy | 35 |45 | 38 | 48 | 40 | 5.2 | 40 | 55 | 4D | 58 | 28 | 45 | 30 | 47
w RIS
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Tablica 4. Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek raingch do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zavsaitasfaltu

wymiary w procentach

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1Ilub KR 2 od KR 3do KR 6
Wymiar oczek si}f# 0 mm do od 0 mm
w mm, Zawartosc od 0 mm | 16,0 mm lub do 8,0 mm od 0 mm do|od 0 mmdo | od 0 mmdoj od 0 mmdo
asfaltu d020,0mm | odomm | M | 200mm | 200"mm| 16.0mm | 128mm
do 12,8 mm 40 6.3 mm
od do od do od do od do od do od do | od do .
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 | 14 15
Przechodzi przez:
25,0 100 | 100 100 | 100 | 100 | 100
20,0 88 | 100 § 100 | 100 88 | 100 | 90 | 100 | 100 | 100
16,0 78 | 100 | 90 | 100 78 | 100 | 67 | 100 | 90 | 100 | 100 | 100
12,8 68 93 80 | 100 68 | 85 | 52 83 | 80 | 100 | 87 | 100
9,6 59 86 69 | 100 { 100 | 100 | 59 | 74 | 38 62 1 70 | 88 | 73 | 100
8,0 54 83 62 93 90 | 100 | 54 | 67 | 30 50 | 63 | 80 | 66 | 89
6,3 48 78 56 87 78 | 100 | 48 | 60 | 22 | 40 | 55 | 70 | 57 75
4,0 40 70 45 76 60 | 100 ] 39 | 50 | 21 37 | 44 58 | 47 | 60
2,0 29 59 35 64 Y| 71 29 38 | 21 36 | 30 | 42 | 35 | 48
zawarto$¢
ziarn > 2,0 mm 41 71 36 65 29 59 62 71 64 79 | 58 | 70 | 52 | 65
0,85 20 47 26 50 27 52 20 28 | 20 35 18 | 28 | 25 | 36
0,42 13 36 19 391 18 39 13 20 17 30 12 | 20 | 18 | 27
0,30 10 31 17 33 15 34 10 17 15 | 28 10 18 } 16 | 23
0,18 7 23 13 25 13 25 7 12 12 24 8 15 | 12 17
0,15 6 20 12 22 12 22 6 11 11 22 7 14 11 15
0,075 5 10 7 1 8 12 5 7 10 15 6 9 |.7 9
Orientacyjna
zawariost asfaluw | 50 | 65 | 50 | 65 |55 | 65|45 | 56|43 ]|54]48|60]48]65
Y Mieszanka o uziarnieniu nieciaglym; nietypowe uziarnienie MM betonu asfaltowego

5.3. WYTWARZANIE MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce (zesp6t maszyn iadzer do dozowania,
podgrzewania i wymieszania sktadnikow oraz do praegwania mieszanki).

Dozowanie sktadnikbw MMA w otaczarkach, w tymzaakvstpne, powinno by zautomatyzowane i
zgodne z receptroboca, a uradzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru tentpgrgowinny by
okresowo legalizowane i laboratoryjnie sprawdz&yepuszcza gidozowanie oletosciowe asfaltu, przy
uwzgkdnieniu zmiany jegoggtasci w zaleznosci od temperatury.

Odchytki masy dozowanych skfadnikéw (w stosunku rdasy poszczegOlnych sktadnikéw) nie
powinny by wieksze od+ 2 %.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob fedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerantj 5° C. Temperatura asfaltu w zbiorniku
roboczym oraz wytwarzanej MMA powinnadstata.

Minimalna i maksymalna temperatura asfaltu w zl#karpowinna wynosi:

— dlaD50 148C-165C
— dlaD70 146C-160C.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki minerasfaltowej powinna wynasi
- zD50 140C-170C
- zD70 135C - 165 C.
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Tablica 5. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfigch, warstwy podbudowy z BA

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2
1 | Modut sztywnéci petzanid’, MPa Nie wymaga 6i
3 | Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze
60° C, zagszczonych 2x75uderae >8,0
ubijaka, kN
4 | Odksztatcenie prébek j.w., mm 1,5+4,0
5 | Wolna przestrzew probkach j.w, %(V/V 4,0+8,0
6 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w
prébkach j.w, % <75,0

8 | Grubag¢ warstwy z mieszanki mineralnot
asfaltowej o uziarnieniu: cm

-0/12,8 3,5+5,0
-0/16 4,0+ 5,0
- 0/20 5,0+ 6,0
- 0/25 8,0+10,0
-0/31,5 9,0+16
9 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0
10 | Wolna przestrzew warstwie, % V/V 45+9,0

1) dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch, warstwyicieralnej z BA

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2
1 [ Modut sztywnéci pelzanid’, MPa Nie wymaga si
3 | Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze
60° C, zagszczonych 2x75uderse > 55
ubijaka, kN
4 | Odksztatcenie prébek j.w., mm 2,0+5,0
5 | Wolna przestrzew prébkach j.w, %(V/V 15+4,5
6 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w
prébkach j.w, % 75+ 90

8 | Grubag¢ warstwy z mieszanki mineralnot
asfaltowej o uziarnieniu:

-0/6,3mm 1,5+4,0
-0/8,0mm 2,0+4,0
- 0/12,8mm 3,5+5,0
-0/16mm 4,0+ 5,0
-0/20mm 50+7.0
9 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0
10 | Wolna przestrzew warstwie, % V/V 1,5+5,0

1) dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) Probki zagszczone 2x50 udergzeaibijaka
3) Probki zagszczone 2x75 uderzeaibijaka
Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerpmadodaniu
wypeiacza uzyskata wdeiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerasfakawej.
MMA z dodatkiem destruktu powinna dywytwarzana w otaczarce specjalnie do tego
przystosowane;.

5.4. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Podiaze pod warstwy z betonu asfaltowego powinné Wyprofilowane, rowne, bez kolein, czyste,
suche, ustabilizowane i fiee. Oznakowanie poziome powinnoébysunete. Powierzchnia podia
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powinna by chropowata. Rzine wysokéciowe podiga oraz urgdzen usytuowanych w nawierzchni lub
ja ograniczajcych powinny by zgodne z dokumentagcj

Przed roziéeniem warstwy asfaltowej, pod® naley skropt emulsy asfaltows lub asfaltem
uptynnionym.

Powierzchnie czolowe wlazoéw, wpustow itp. adzer powinny by pokryte asfaltem lub topliwa
tasma asfaltows, lub podobnym materiatem uszczelagym.

5.5. POLACZENIE MIEDZYWARSTWOWE

Warstwy z betonu asfaltowego najeskropt emulsy asfaltov lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem naspnej warstwy asfaltowe] dla zapewnienia odpowiegimigohczenia midzywarstwowego,
w ilosci podanej w ST ,,Oczyszczenie i skropienie warstndtrukcyjnych”.

Skropienie powinno lywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymdmarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wglzenia wynosi co najmniej:

— 8 h przy ildci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 2hprzyildci 0,5 - 1,0 kg/memulsji lub asfaltu uptynnionego.
— 0,5h w przypadku zastosowania od 0,2 do 0,5 kefmulsji lub asfaltu uptynnionego

5.6. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT

Podbudowa z betonu asfaltowegozdy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia agwidoby byta
nie nizsza od 5C.

5.7. ZAROB PROBNY

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltojesf zobowizany do
przeprowadzenia w obecimd Inspektora nadzoru kontrolnej produkcji w posgaébnego zarobu.

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona probny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltoely kontroli
dozowania kruszywa i zgodéw skladu granulometrycznego z projektowdinzywa uziarnienia. Prolk
mieszanki mineralnej natg pobra po opr@nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszamheralnej, naley wykona peilny zardb
probny z udzialem asfaltu, w fic zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweartasfaltu w
mieszance okéa sk wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawartoi skfadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej vezigim  skiadu
zaprojektowanego powinny &ygawarte w granicach podanych w tablicy 7. Weartte nie dotyca MMA
z dodatkiem destruktu.

Tablica 7. Odchyitki zawaréei MMA wymiary w procentach masy

Lp. Sktadnik MMA Kategoria ruchu
KR 1-2
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # 5,0

w mm: 31,5; 22,4; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8;
11,2; 9,6; 8,0; 6,3; 5,0; 4,0; 2,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # +3,0 (¢5,0)
w mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075
3 | Ziarna przechodze przez sito o0 oczkach
#0,075 mm: +2,0

4 | Asfalt +0,5
Y Dotyczy asfaltu piaskowego i piasku otoczonegaltesh

5.8. WBUDOWYWANIE | ZAG ESZCZANIE WARSTW Z BETONU ASFALTOWEGO

Whbudowywana MMA powinna ldyprzebadana, a jej wilewosci powinny by zgodne z recegpi co
najmniej takie, jak podano w tablicy 5 i 6. Mieskzamineralno-asfaltowa powinnadwbudowywana w
sprzyjapcych warunkach atmosferycznych, a temperaturagualoby nie powinna léynizsza od +10°C.
Nie dopuszcza siwykonywania warstwy asfaltowej podczas opadow afemgcznych i przy silnym
wietrze (v>16m/s).

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& lbyzsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

MMA powinna by wbudowywana uktadaskwyposaom w uklad z automatycznym sterowaniem
grubgci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolentacy projektova. W miejscach
niedosgpnych dla sprgu dopuszcza si wbudowywanie g¢czne. Ukladana MMA powinna By
rownomiernie zagszczana wystarczgjo ckzkimi walcami. Warté¢ wskanika zagszczenia powinna
wynost 98%.
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Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wynd@snie mniej ni:
— dlaasfaltuD50 13%C,
— dlaasfatuD70 12%C.

Ztacza w podbudowie powinny byvykonane rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

W przypadku rozktadania mieszanki gcazerokécia warstwy, zhcza poprzeczne, powinny by
rowno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczonexlgteed uszkodzeniem.

Ztacze podiane ukladanej naginej warstwy, np. vizacej, powinno by przesunjte o co najmniej
15 cm wzgtdem zhcza podianego podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykoérizadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nailmerasfaltowej i przedstawi wyniki tych bada
Inspektorowi nadzoru do akceptacii.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.3.1. CESTOTLIWO SC ORAZ ZAKRES BADA N | POMIAROW

Badania MMA powinny by przeprowadzane przed i w czasie ich wbudowywagudrie z tablig 8.
Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres badaVIMA

Czestotliwosé bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dzialce roboczej
1 | Dozowanie skfadnikéw DozOragjty
2 | Temperatura sktadnikow Co 2h
3 | Temperatura i wygt Kazdy pojazd po zatadunku, W
czasie roztadunku oraz
wbudowywania.
4 | Sktad [ uziarnienie MMA
produkowanej w:
- otaczarce tradycyjnej jeden raz dziennie
- otaczarce sterowanej komputerem dozor cagly
5 | Wiaciwosci probek jeden raz dziennie

6.3.2. UZIARNIENIE MIESZANKI MINERALNEJ

Prébki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej nalgpobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinné bgodna z zaprojektowamv recepcie laboratoryjne;.

6.3.3. SKLAD MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmlem wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny liyzgodne z receptiaboratoryjma z tolerancj okreslona w tablicy 7.

6.3.4. BADANIE WELASCIWO SCI ASFALTU

Dla kazdej cysterny nalgy okresli¢ wiasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5. BADANIE WLA SCIWO SCI WYPELNIACZA

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.4.
6.3.6. BADANIE WELA SCIWO SCI KRUSZYWA

Z cz;stotliwoécia podam w tablicy 1 i 2 naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z 2.5.

6.3.7. POMIAR TEMPERATURY SKtADNIKOW MMA

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsialgowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nazatee. Temperatura powinnacébggodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjneji ST
6.3.8. POMIAR TEMPERATURY MIESZANKI MINERALNO-ASFAL TOWEJ

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury.
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Doktadng¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie

i ST.
6.3.9. SPRAWDZENIE WYGLADU MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ
Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceniialnej jej wyghdu w
czasie produkcii, zatadunku, roztadunku i wbudowyiaa
6.3.10. WLASCIWO SCI MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreslac na probkach zagzczonych meted
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryja.

6.4. BADANIA DOTYCZ ACE CECH GEOMETRYCZNYCH | WLASCIWOSCI WARSTWY Z
BETONU ASFALTOWEGO
6.4.1. CESTOTLIWO SC ORAZ ZAKRES BADA N | POMIAROW

Czestotliwosé oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z BA podaje tablica 9
Tablica 9. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwas¢é bada i pomiaréw
1 | Szerokéc warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégolkm
2 | Rébwna¢ podiuzna warstwy Kady pas ruchu planografem alboatab
20m
3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy 10 razy na odcinku o déegikm
4 | Spadki poprzeczne warstwy j-w
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy/ Wg dokumentacji budowy
uksztattowanie osi w planie
6 | Zlacza podtane i poprzeczne cata diugoziacza
6 | Brzeg, obramowanie warstwy cata diégo
7 | Wyglad warstwy Cala powierzchnia
8 | Zag:szczenie warstwy 2 prébki z #@dego ukladanego pasa o
powierzchni do 3000m?2
9 | Wolna przestrzew warstwie jw.
10 | Grubd¢ warstwy jw.

6.4.2. ROWNGSC WARSTWY

Nierowngsci podiuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/893thi@4vicksze od:
Tablica 10. Dopuszczalne nierovgnpwarstwy asfaltowej (wymiary w mm)

Lp Drogi i place Maksymalne dopuszczalne nierosenavarstwy
scieralnej Whzacej podbudowy

1 | Drogiklasy A, S, GP 4 6 9

2 | Drogiklasy G i Z 6 9 12

3 | Drogi klasy L i D oraz place, parkingi 9 12 15

6.4.3. SPADKI POPRZECZNE

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na ilukaalinny by zgodne z dokumentac)
projektows, z tolerangj * 0,5 %.

6.4.4. RZDNE WYSOKOSCIOWE
Rzgdne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagprojektowy, z toleranci + 1 cm.
6.4. 5. GRUBGC WARSTW
Gruba¢ warstwy powinna bysprawdzana co 25m i zgodna z grdpprojektows, z toleranci £10 %.
6.4.6. ZLACZA PODLUZNE | POPRZECZNE
Ztacza podbudowy powinny Bywykonane w linii prostej, rbwnolegle lub prostofgado osi.

6.4.7. KRAWEDZIE WARSTWY
Krawedzie warstw powinny kiyrowno obagte lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.
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6.4.8. WYGLAD WARSTW

Warstwa z BA powinna mie jednolity tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
luszcacych sk i spekanych.
6.4.9.ZAGESZCZENIE WARSTW Z BA | WOLNA PRZESTRZE N

Zageszczenie i wolna przestizgvarstw powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00 ,WWgania ogoine” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betoniatisivego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,Wgan& ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektovs, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &wieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST-00.00 pkt 9.
Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatléw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej tfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzen obcych i krawznikow,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairadhe do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywagaendo nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairadihe do nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftdakowanie, znakowanie i transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drego

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upfpme AUN do nawierzchni drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankéeraino-bitumiczne. Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypehiaozidany do mas bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodo@miar réwnéci nawierzchni planografem i tat

10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowtidkowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

Inne dokumenty

— Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. IBDIM - 1997

— Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &zfedé EmA-94. IBDIM - 1994

—  WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakb gryséw i zwirbw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawirechni drogowych

— Zasady projektowania betonu asfaltowego oekszonej odpornixi na odksztatcenia trwale. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztydaiamieszanek mineralno-bitumicznych metopetzania pod
obciazeniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.
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OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét polegagych na oczyszczeniu i skropieniu warstw konstrikggh realizowanych w
ramach w/w przedsivziccia.

1.2. Zakres stosowania ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmugzynnéci umazliwiajace wykonanie
wszystkich robét zwazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw kokstijnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeaasad prowadzenia rob6t aganych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnyprzed ulgeniem nasfpnej warstwy
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogoélmit 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST-
00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
— kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994,
b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw zsmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994,

2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie emulsji kationowej do skropienia warstw kooktyjnych nawierzchni
wynosi od 0,4 do 1,2 kgfm Dokladne ziycie powinno by ustalone w zalmosci od rodzaju
warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowaneeprinspektora nadzoru.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggoowodow& utraty cech lepiszcza i olieinia jego
jakosci. Lepiszcze nalgy przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia
grzewcze i zabezpieczonych przed dpsm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza Si
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyatpihowych lukzelbetowych przy spetnieniu
tych samych warunkow, jakie podano dla zbiornikdacsvych.

Emulsg mozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach
pionowych z nalewaniem od dna. Nie nglastosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na
tworzenie s na duej powierzchni cieczy ,kaucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglerzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien awgk sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- szczotek mechanicznych, zaleca sizycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek
powinna by wykonana z twardych elementéow czysgmzmh i stey¢é do zdrapywania oraz
usuwania zanieczyszareprzylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiadé migkkie elementy czyszeeze i stiy¢ do zamiatania. Zalecagsuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,

- sprzarek,

— zbiornikéw z wod,

— szczotek ¢cznych.

3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nateuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna
by¢ wyposaona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie
nastpujacych parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,
— cisnienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,
— predkosci poruszania siskrapiarki,
— wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien dbyizolowany termicznie tak, aby bylo rmdiwve
zachowanie state] temperatury lepiszcza. Wykonawowavinien posiada aktualne swiadectwo
cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna zapéwarktadanie lepiszcza z tolerampet 10% od
ilosci zatazone;.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogahke'4.
4.2. Transport lepiszczy

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiege nie lgda korodowaly pod wplywem emulsji i niegtla
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone dmewozu emulsji powinny ldy przedzielone
przegrodami, dzigtymi je na komory o pojemsoi nie wickszej ni 1 nT, a kada przegroda
powinna mi€ wykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub sktadowania emptsivinny by czyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.09mMabania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przy wyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudoglany
bezpgrednio przed skropieniem warstwa powinng logzyszczona z kurzu przyyciu spezonego
powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona. deli do czyszczenia warstwy byta
uzywana woda, to skropienie lepiszczemzmoasipi¢ dopiero po wyschgrciu warstwy, z wyjtkiem
zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchniazendy¢ wilgotna. Skropienie warstwy nme
rozpocac¢ sie po akceptacji przez Inspektora nadzoru jej oczeza@.
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Warstwa nawierzchni powinna dyskrapiana lepiszczem przyzyeiu skrapiarek, a w
miejscach trudno doginych ecznie (za pomagcweza z dysz rozpryskova).

Temperatury emulsji powinna nd¢ sie w przedziale od 20 do 4. W razie potrzeby
emulsg nalezy ogrza& do temperatury zapewnigej wymagan lepkas¢. Skropiona warstwa powinna
by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czasheirzy dla umdaliwienia penetracji lepiszcza
w warstwg i odparowania wody z emulsji. W zaiesci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od
1 godz. do 24 godzin. Pzed wémiem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \GMykwca
powinien zabezpieczy skropiorn warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzajylko
niezkedny ruch budowlany.

Tabela 1. Zalecane Hoi asfaltu do skropienia podia
wymiary w kilogramach na metr kwadratowy

[ lipss asfaliu po cdparowaniu wody
Lp. Podioie do wykonania warstwy = 84, SM4, AP | PoA z emulsji luls uplynniaces
£ asfallu uptynmonegn
1 2 3
Podlofe pod warstweg asfaliows

1 | Podbwdowea ¢ nawlerzchnia tluceniows pd 0,7 do 1,0

2 | Podhudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie od 0.5d00,7

3 | Podbudowa 2 chudegoe betonu lub gruniu stabilzowanego comeniem od 0.3 do 0,5

4 | Nawierzehnia asfaltows o chropowale) powierzchni od 02 da 0.5

Polgczenss 'r-q:w,.-:h warstw asfallowych )

5 | Podbudowsa asfaliowa od 0,300 0.5

6 | Asfaltowa warstwa wyrdwnawcza lub wWEmBecniajgca od 0,3 do 0.5

T | Asfaliowa warshed wiazaca od 0,1 do 0.3

B | Asfaltowa warstwa Scieralna od 0,1 do 0.3

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadprébne skropienie
warstwy w celu okréenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedlkemia wymaganej il€ci
lepiszcza w zalenosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pieaia.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dyparta na atestach producenta z tyenWykonawca powinien
kontrolow& dla kazdej dostawy wigciwosci emulsji — lepké¢ wg EmA-94 [5].

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnsti skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowad#i kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczé#okei rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,\Afania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest: nf (metr kwadratowy) oczyszczonej lub skropionej perachni.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,\Alyamia og6lne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru;gie
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
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Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

mechaniczne oczyszczenie z8aj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni

ewentualnym polewaniem wadub uzyciem spezonego powietrza,
reczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.
3.
4

5.

PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetffltow
PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do nawierzchni drogowych

~,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr@DDP

do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia -029@3.
Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 .
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ST -08.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA
t AMANEGO
STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
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11. WSTEP
11.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamargtgbilizowanego mechanicznie w
zwiazku z inwestycj wymieniora w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.1.

11.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaatey dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.

11.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robét zmanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stawlanego mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge mjodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentaciji projektowej, jako podbudpwpomocnicz wg Katalogu typowych konstrukgii
nawierzchni podatnych i pétsztywnych.

11.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

— Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meatiaznie - jedna lub wgcej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvesna nawierzchni drogowe;.

— Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegay na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

11.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyaeze robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1
12. MATERIALY
12.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

12.2. RODZAJE MATERIALOW

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamansiabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniaveca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by jednorodne bez zanieczyszeézibcych i bez domieszek gliny.
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12.3. WYMAGANIA DLA MATERIALOW
12.3.1. UZIARNIENIE KRUSZYWA

Krzywa uziarnienia kruszywa, olétena wediug PN-B-06714-15 powinnazéé migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podaya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przzzovech na podbudowy wykonywane metod
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudeveasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@pomocnicz (dolmn warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarréena gsiednich sitach. Wymiar najgkiszego ziarna
kruszywa nie mge przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
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12.3.2. WEASCIWOSCI KRUSZYWA
Kruszywa powinny spetntavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegblnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasa| pomoc| zasad pomo | zasad pomoc
d- | -nicza| - c- - -nicza
nicza nicza| nicza | nicza
1 | Zawartd¢ ziarn od2| od2 |od2| od2 | od2| od2 | PN-B-06714-
mniejszych ni 0,075 do | do12| do |do12|do 10| do 12 15
mm, % (m/m) 10 10
2 | Zawartg¢ nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie w¢cej niz 5 10 5 10 5 10 15
3 | Zawartd¢ ziarn PN-B-06714-
nieforemnych 35 45 35 40 i i 16
%(m/m), nie wecej niz
4 | Zawartd¢
zanieczyszcze 1| 1 | 1| 1| 1] 1 |P\NBOMBEL
organicznych, %(m/m),
nie wigcej niz
5 Wskanlk piaskowy po od | od30!| od |od30 BN-64/8931-
Piccio-krotnym 30 | do70| 30 [do70| ~ ] 01
zagzszczeniu metagl do do
lub Il wg PN-B-04481,
% 70 70
6 |Scieralng¢ w bebnie
Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotéw, nie w¢cej niz | 35 45 35 50 40 50
b) $cieralnag¢ czesciowa PN-B-06714-
po 1/5 petnej liczby 42
obrotéw, nie wécej niz | 30 40 30 35 30 35
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), PN-B-06714-
nie wigcej niz 2,5 4 3 5 6 8 18
8 | Mrozoodpornéc, PN-B-06714-
ubytek masy po 25 5 10 5 10 5 10 19
cyklach zamrza-
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy i PN'B:;,(;MM_
zela- | Y| ® | pn-B06714-
zawy hcznie, % (m/m), 39
nie wiecej niz
10 | Zawartd¢ zwiazkdw PN-B-06714-
siarki w przeliczeniu ng 1 1 1 1 2 4 28
SG;, %(m/m), nie
wiecej niz
11 | Wskenik nasnosci Wi
mie-szanki kruszywa,
%, nie mniejszy .
a) przy zagszczeniu d 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
>1,00 120 - 120 - 120 -
b) przy zagszczeniu 4
>1,03
12.3.3. WODA

Nalezy stosowa wod; wg PN-B-32250.




13. SPRZET
13.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
13.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchanicznie

powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprau:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w urzdzenia dozuce wod. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoginboptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtznych do zagszczania. W miejscach
trudno dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

14. TRANSPORT

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi fatgat, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materialtbw powinien odbywsie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

15. WYKONANIE ROBOT
15.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.0gm@gania ogolne” pkt 5.
15.2. PRZYGOTOWANIE PODLO ZA

Podbudowa powinna byulozona na podkau zapewniaicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:

D15

<5 1
. 1)
w ktérym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&gwlziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&®io&iaren gruntu podka, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by¢ spetniony, natgy na podiau utazy¢ warstwe odcinajca.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowanodbudowy powinny hy wcze&nie
przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimiera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufiwgac¢ nackgniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wikszych nk. co 10 m.
15.3. WYTWARZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszank kruszywa cscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotn€ci optymalnej naley wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze waglna koniecznié zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegBlryakcji na
drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna bg razu transportowana na miejsce wbudowania w
taki sposodb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i Wyagiu.

15.4. WBUDOWYWANIE | ZAG ESZCZANIE MIESZANKI KRUSZYWA

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grédip takiej, aby jej
ostateczna grul$é po zagszczeniu byta rowna grubo projektowanej. Grubdg pojedynczo uktadanej
warstwy nie mee przekracaa20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w
sposOb zapewnigjy oshgniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada si z wigcej niz jedne] warstwy kruszywa, to k@da warstwa powinna bywyprofilowana i
zag;szczona z zachowaniem wymaganych spadkowdngzh wysokéciowych. Rozpoogie budowy
kazdej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyimera.
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Wilgotnas¢é mieszanki kruszywa podczas gsgrzania powinna odpowiadeilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tbda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJevilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej waitg mieszanka powinna byzwilzona okrélona iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgéénmieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej
0 10% jej wartsci, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik  zagiszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpd@i przyjgtemu
poziomowi wskanika n@gnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

15.5. UTRZYMANIE PODBUDOWY

Podbudowa po wykonaniu, a przed aghoiem nasgjpnej warstwy, powinna Byutrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obazany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z nieédavego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

16. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
16.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6
16.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykér@dania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania te
powinny obejmowawszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

16.3. BADANIA W CZASIE ROBOT
16.3.1. UZIARNIENIE MIESZANKI

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probleaya
pobier& w sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zasgczeniem. Wyniki badgpowinny by na
biezaco przekazywane kynierowi.

16.3.2. WILGOTNOSC MIESZANKI

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiatlawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolep +10% -20%. Wilgotn& nalezry okresli¢ wedtug
PN-B-06714-17.

16.3.3. ZAGESZCZENIE PODBUDOWY

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osighiccia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zaggszczenie podbudowy nale sprawdza wediug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefivee ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo, kontrabg:szczenia
nalezy oprzé na metodzie obgten plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegmaz na 5000 fnlub
wedtug zalecg Inzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezpalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtdrnego moduhle, do pierwotnego modutu odksztalceBigjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E

—2< 22
E
16.3.4. WLASCIWOSCI KRUSZYWA

Badania kruszywa powinny obejmofvaocerr wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obeciwm
Inzyniera.

16.4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE CECH GEOMETRYCZNYCH PODBUDOWY
16.4.1. CZESTOTLIWQOSC ORAZ ZAKRES POMIAROW

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyexch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 2.
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Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp.| Woyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
pomiaréw
1 Szerokdé¢ podbudowy lraz
2 Réwnas¢ podiuzna w sposéb cigly planografem albo ca
20 mfay
3 Rownas¢ poprzeczna lraz
4 Spadki poprzeczné* 1raz
5 Rzedne wysokéciowe col0m
6 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach
Przed odbiorem:
w 3 punktach
7 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach
- ugiecie spezyste co najmniej w dwoch punktach

16.4.2. SZEROKQ¥C PODBUDOWY
Szeroké¢ podbudowy nie mee r@nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
16.4.3. ROWNQSC PODBUDOWY

Nierowngci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrows taty lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04. Nierownii poprzeczne podbudowy naje mierzy¢ 4-metrowy fata. Nieréwndci
podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

16.4.4. SPADKI POPRZECZNE PODBUDOWY

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaclirmpy by zgodne z dokumentac
projektows, z tolerang £ 0,5 %.

16.4.5. RZEDNE WYSOKGCIOWE PODBUDOWY

Raznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza&+ 1 cm, -2 cm.

16.4.6. UKSZTALTOWANIE OSI PODBUDOWY | ULEPSZONEGO PODLZA
O$ podbudowy w planie nie nae by przesunita w stosunku do osi projektowanej @@gj niz+ 5 cm.
16.4.7. GRUBQSC PODBUDOWY | ULEPSZONEGO PODL@A

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

16.4.8. NOSNOSC PODBUDOWY

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinier agodny z podanym w tablicy 3,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &yggodne z podanym w tablicy 3.
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Tablica 3. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimal dut
z kruszywa| Wskaznik - Inimainy modu
o w zagszczeni Mgksymalgi Li@C'e odksztal-cenia mierzonyf
WSkEﬁnikU a |5 nie SprQZySte pO orem, mm pl.ytat 0 s’redn|cy 30 cm,
Whes Ni€ | mniejszy nk MPa
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN od od
pierwszego | drugiego
obcigzenia g | obciazenia
=
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

16.5. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI
PODBUDOWY

6.5.1. NIEWLASCIWE CECHY GEOMETRYCZNE PODBUDOWY

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwjeksze odchylenia od olkdlenych w
punkcie 6.4 powinny hiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtdrnie zaggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnieml@nane]
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerédigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy
podbudowg przez spulchnienie warstwy na pefjrubc¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtorne zagzczenie.

6.5.2. NIEWLASCIWA GRUBQSC PODBUDOWY

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaiglebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wigkiu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena grulsoi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. NIEWLASCIWA NOSNOSC PODBUDOWY

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz
roboty niezlgdne do zapewnienia wymaganegnagci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodtudowy tylko wtedy, gdy zarénie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

17. OBMIAR ROBOT
17.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,VWjamia ogdlne” pkt 7.
17.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavigruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

18. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,Wgan& ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami lkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleravgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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19.

PODSTAWA PLATNO SCI

19.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w ST -00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 9.
19.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 hpodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

20.

CoNo~whE

oznakowanie robdt,

sprawdzenie i ewentuaimaprave podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z rgep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,
zag:szczenie roztmonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robdot.

PRZEPISY ZWI AZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06731Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania techniczne

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Ozndezawartéci zanieczyszczeobcych
Oznaezktadu ziarnowego

Oznaezeaztaltu ziarn

Ozndezsifgotnaci

Oznaezaasikliwosci

Oznaezarozoodporngei metod, bezpdredni
Ozndezmwartéci zanieczyszczeorganicznych
Oznaezawartdci siarki metod bromowa,
Oznaezaazpadu krzemianowego
Oznaezaapaduwelazawego
Ozndezaieralngci w bebnie Los Angeles

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalmeawierzchni drogowyckZwir i mi
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ST-09.00
REGULACJA WYSOKOSCIOWA
STUDZIENEK
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z regulacja wysoktiowa studzienek przy realizacji zadania wymienioneg&Tv
00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.1.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana, jakauhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem regulacji wysokciowe] studzienek kanalizacji sanitarnej, teletechmej, wpustow
deszczowych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

Whpust deszczowy — ugdzenie do odbiorgciekow opadowych, sptywagych do kanatu

z utwardzonej powierzchni terenu

Studnia rewizyjna - uetlzenie staace do inspekcji i eksploataciji wdzen kanalizacyjnych
Studzienka teletechniczna — anlzenie stuace do eksploatacji sieci teletechnicznych.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne”. Whaeca robdt jest
odpowiedzialny, za jakd ich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentacja Projektowa, ST i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY

Ogdllne wymagania dotygee stosowanych materiatdw, ich transportu i przeghania
przedstawiono w ST-00.00 ,Wymagania ogolne”.
— Mieszanka betonowa — beton klasy B-30 zgodnie madPN-B-06250: 1988, nakliwos¢ nie
wieksza ni25%, wodoszczelfioco najmniej W8, mrozoodporsbF150
— Wopusty uliczne zeliwne i wiazy kanatowe powinny odpowiadaymaganiom PN-H-74080-01
i PN-H-74080-04
— Woda — nie powinna pochodzke zrédet budacych watpliwosci, powinna by ,odmiany 1”,
zgodnie z wymaganiami normy PN-88/B-32250, nie pmai wydzieléa zapachu gnilnego oraz
nie powinna zawiekazawiesiny. Woda pochogea z wodocigu mae by stosowana bez
badan laboratoryjnych.
— Deskowanie — powinno zapewrsztywna¢ i niezmienné¢ uktadu

3. SPRZET

Roboty lzda wykonywane ¢cznie.
4. TRANSPORT

Ogdllne wymagania dotyaee transportu przedstawiono w ST-00.00 ,Wymagagidre” pkt. 4. Do
przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewnetékidki transportowe, ktére nie spowoaluj
segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankiz@jieczyszczenia.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét zawarto w ST- 00.00 ,Wymagarmjéloe” pkt. 5.
5.1. PROJEKT TECHNOLOGII | ORGANIZACJI ROBOT

Wykonawca przedstawi kgnierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzanji Robot oraz
Program Zapewnienia Jada uwzgkdniajpcy wszystkie warunki, w jakich ¢da wykonywane
Roboty.

5.2. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT PRZY REGULACJI STUDZIENEK

Regulacji podlegaj istniepce studzienki kolidujce z projektowanymi nawierzchniami. qgine
wysokaciowe naley dostosowé do ptaszczyzny nowej warstwigieralnej.

5.2.1. Roboty rozbiéorkowe - zgje wpustu zeliwnego, ocena przydatém do ponownego
wbudowania, ewentualnie rozebranie uszkodzonej gjooxzsci studzienki; gruz pochodey z
rozbidrek naley zebra zatadowa nasrodki transportu i wywigt poza Teren Budowy bezzwlocznie
po zakaczeniu robot. Stanowi on wlasitoWykonawcy. Studzienki oczgic.
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5.2.2. Wykonanie deskowania — deskowanie ayalvykona w taki sposob, by wierzch kraty
sciekowej wpustu byt usytuowany 0,3-0,5 cm pefipoziomu warstwyscieralnej. Deskowanie
nalezy pokry¢ srodkiem zapobiegagym przyklejaniu mieszanki betonowej do deskowdrts@parbet
lub Olform 2 lub innym)

5.2.3. Ulaenie betonu — w przygotowanym deskowaniu halgozy¢é mieszank betonowa i zaggcic
recznie lub w miag mazliwosci z uzyciem wibratora pogtalnego. Betonowanie powinno dy
wykonane ze szczegolna starafui®i moze by prowadzone w temperaturze nie ni2szej ni2 + 5°C.
Zewretrzne powierzchnie wykonanyéghbianek powinny miéwyglad gtadki, zwarty , jednorodny.

5.2.4. Pieignacja — naley zapewnt prawidtowa piejgnacg betonu. Bezpaednio po zakfaczeniu
betonowania zaleca ¢sipokrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami wodo=elnymi. Przy
temperaturze otoczenia wgzej od + 5°C nale2y najpdiej po 12 godzinach od zakteenia
betonowania rozpogé pielegnacg wilgotnosciowa betonu. W czasie dojrzewania betonu elementy
nalezy chront przed uderzeniami i drganiami.

5.2.5. Rozebranie deskowania — deskowaniezpabdezysci¢, a wszelkie pozostaioi po rozbiorce
nalezy usury¢ i osadzé wpustzeliwny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét zawarto w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” ikt.
6.2. SPRAWDZENIE | KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykéneecept betonu i przedstawido
akceptacji lzynierowi.

Kontrola jakadci wykonania regulacji studzienek polega na spranie

- prawidtowaci wykonania poszczegélnych czyriog

- oczyszczeniu studzienek,

- prawidtowdaci osadzenia wpustéweliwnych — 0,5 cm poaej poziomu warstwycieralnej

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00 ,Wgané& ogolne” pkt. 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest jedna sztuka (szt.) wyoegunej studzienki. Obmiar przeprowadzony w
terenie nie powinien obejmowdgakichkolwiek dodatkowo wykonanych niezaakceptoyadmprzez
Inzyniera ilaci.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00 ,Wyania ogdlne”. W przypadku niezgodip
chat jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wrej za niezgodne z Dokumentac]
Projektove i Wykonawa zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ powinna nagpi¢ zgodnie z ST-00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 9 nalgtawie jednostek
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, paade robot.

Cena wykonanych robét obejmuje:

- sporadzenie Projektu Technologii i Organizacji RobotoRPaogramu Zapewnienia Jako

- roboty przygotowawcze, oznakowanie robaot,

- dostarczenie potrzebnych materiatéw i ghrz

- zastosowanie materiatdw pomocniczych konieczmaprawidtowego wykonania robét lub
wynikajacych z przygtej technologii robot,

- zdemontowanie wpustéw ulicznych

- regulacja studzienek betonem, zamontowanie wpugtiwnych,

- oczyszczenie studzienek, upgtkowanie terenu,

- odwiezienie oznakowania i spta po wykonanych robotach,

- przeprowadzenie wymaganych ST badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 124:2000 Zwigczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do eamahni dla ruchu pieszego i

kotowego — Zasady konstrukcji, badania typu, znakae, sterowanie jakoia
PN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny
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ST —-10.00

OZNAKOWANIE PIONOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S wymagania dotyczre wykonania i
odbioru oznakowania pionowego realizowanego w ramamvestycji wymienionej w ST-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaka flokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkdid. Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejnuj
czynnaci umazliwiajace wykonanie wszystkich robét zwanych z oznakowaniem pionowym.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego si@wego na drogach, w postaci:
- znakdéw ostrzegawczych,
— znakow zakazu i nakazu,
- znakdéw informacyjnych i znakéw uzupetriaych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami,
zwykle umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzéidrego umieszczana jest $éeznaku.
Tarcza mae by wykonana z rénych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako
jednolita lub sktadana.

1.4.3. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagaogoélne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” punkt
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST-
00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowewo ktory nie ma normy, musi
posiadé aproba¢ techniczia wydary przez uprawniom jednostk. Znaki drogowe powinny mée
certyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipjednostk.

2.3. Materialy stosowane do fundamentow znakdéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyeakow mog by¢ wykonywane jako:
- prefabrykaty betonowe,
-z betonu wykonywanego ,na mokro”,
— inne rozwazania zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250 [1].

2.3.1. Cement

Cement stosowany do betonu powinien¢ bgementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiasigmaganiom PN-B-06712 [3]. Zaleca
sie stosowanie kruszywa o marce niesziej nz klasa betonu.

2.3.3. Woda
Woda do betonu powinna dyodmiany 1”, zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3@26].
2.4. Konstrukcje wsporcze
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2.4.1. Ogdlne charakterystyki konstrukcji
Konstrukcje wsporcze moa wykong 2z ocynkowanych rur wzglinie innych
ksztattownikéw, zaakceptowanych przez Inspektodzoau.

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub égymormy
zaakceptowanej przez Inspektora nadzoru.

Powierzchnia zewgtrzna i wewntrzna rur nie powinna wykazywawvad w postaci tusek,
peknie¢, zwalcowa i naderwa. Dopuszczalne gs nieznaczne nierOwiloi, pojedyncze rysy
wynikajace z procesu wytwarzania, miesgoZz St w granicach dopuszczalnych odchytek
wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o dkatprh:

- doktadnych, zgodnych z zamdwieniem; z dopuszazedithytkg + 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dhégiadoktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm
na kade ckcie i z dopuszczain odchytlq dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugwmi
doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5
mm na 1 m diuggi rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmpemy (np. R 55, R
65, 18G2A): PN-H-84023-07 [15], PN-H-84018 [12], #1\34019 [13], PN-H-84030-02 [16] lub
inne normy.

Do ocynkowania rur stosujeeggatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkach lub luzem wzgtinie w
opakowaniu uzgodnionym z Zamawieym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczy
srednic 31,8 mm i wikszych i grubéci scianek 3,2 mm i wikszych) lub na przywieszkach
metalowych (dotyczyrednic i grubéci mniejszych od wiej wymienionych). Cechowanie na rurze
lub przywieszce powinno co najmniej obejma@nanak wytworcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.3. Gwarancja producenta lub dostawcy na konsttkcje wsporcz

Producent lub dostawcadej konstrukcji wsporczej obowdany jest do wydania gwarancji
na okres trwakéci znaku uzgodniony z odbiarcPrzedmiotem gwarancijp sviasciwosci techniczne
konstrukcji wsporczej lub elementéw mogrych oraz trwatéc zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwaia¢ materialdw na wplywy zewrgtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take
sposOb wykaczenia znaku, mugzwykazywda& petrs odpornd¢ na oddziatywanigwiatta, zmian
temperatury, wpltywy atmosferyczne i wggtljace w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korogjelektrochemiczg) - przez caly czas trwaloi znaku, okr&lony przez
wytworce lub dostawe.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcynaku

Producent lub dostawca znaku obgmminy jest przy dostawie oM, uzgodnion z
odbiora, trwatlas¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, azdakdosfpnic na zyczenie
odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniacbhsewianiu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.

2.5.3. Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grgbicco najmniej 1,0 mm powinna byabezpieczona
przed korozj obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygm. Dopuszcza sistosowanie
innych sposobdéw zabezpieczenia stalowych tarcz@mgkzed korozj, np. przez metalizowanie lub
pokrywanie tworzywami syntetycznymi pod warunkienyskania aprobaty technicznej dla danej
technologii.

Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczopyzdd korozj
jedynie farbami antykorozyjnymi.
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Krawedzie tarczy powinny hyzabezpieczone przed korgZarbami ochronnymi o
odpowiedniej trwatéci, nie mniejszej i przewidywany okresaytkowania znaku.
Wytrzymaita¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinné imiejsza ni 310 MPa.

2.5.4. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi Byéwna i gtadka - bez odksztaicptaszczyzny znaku, w tym
pofatdowa, wgig¢, lokalnych wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku
(zwichrowanie, pofatdowanie itp.) nie d®wynosé wigcej niz 1,5 % najwgkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musdy¢ rowne i nieostre. Znieksztalcenia krgigi tarczy znaku,
pozostate po ttoczeniu lub innych procesach teawiatnych, ktérym tarcza ta (w znakach
drogowych sktadanych - segmenty tarczy) byta poddanusz by¢ usungte.

Tarcze znakow drogowych skladanych mbgé wykonane z modutowych ksztattownikow
aluminiowych lub odpowiednio uksztattowanych segtdéenstalowych. Dopuszczacsstosowanie
modutowych ksztattownikow z tworzyw syntetycznyci Isklejki wodoodpornej, pod warunkiem
uzyskania odpowiedniej aprobaty technicznej. Saagehicdzy sisiednimi segmentami znaku
skladanego nie magy¢ wicksze od 0,8 mm.

2.6.ZNAKI ODBLASKOWE
2.6.1. Wymagania dotycgce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gizasady przez oklejenie tarczy znaku materiatem
odblaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetndavymagania
okreslone w aprobacie technicznej.

2.6.2. Wymagania jakdciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazyiwpetne zwizanie z
tarcz znaku przez caly okres wymaganej trwialaznaku. Niedopuszczalne bkalne niedoklejenia,
odklejania, zluszczenia lub odstawanie folii nankgdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposbéb pajczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien unierdiwiac jej odlaczenie
od tarczy bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obgzeznakéw na folii odblaskowej, technologia
malowania lub klejenia oraz stosowane w tym celtenngty powinny by uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynasid 7 do
10 lat, w zalenosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnadygdwna i gtadka, nie magna niej wysgpowa lokalne
nierowndgci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest wystwanie jakichkolwiek ognisk korozji,
zarOéwno na powierzchni jak i na obzaeh tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktére rpgpwsta
przy nanoszeniu farby na odblaskppowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matychérednich,
- 3 mm dla znakow diych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkazzs¢ znaku nie powinny hywigksze
w kazdym kierunku ni:

- 2 mm dla znakéw matychérednich,
- 3 mm dla znakoéw diych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 egm nie
moze wystpowa wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcherzyki) o wymiarach nie
wiekszych nk 1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest wymiwanie jakichkolwiek
zarysowa powierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach4iom
dopuszcza gido 2 usterek jak wagj, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na
powierzchni tej dopuszczagsdo 3 zarysowa o szerokéci nie wigkszej nz 0,8 mm i catkowitej
diugasci nie wickszej nz 10 cm. Na catkowitej diugai znaku dopuszczacesnie wicej niz 5 rys
szerokdéci nie wikszej nz 0,8 mm i dlugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkiemze
zarysowania te nie znieksztatg#jesci znaku.

W znakach gytkowanych dopuszczaesiéwniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie
przekraczajcej 6 mni kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku matego lub
sredniego, oraz o powierzchni nie przekrageej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej ni 8 na
kazdym z fragmentow powierzchni znaku zégo lub wielkiego (wiczapc znaki informacyjne) o
wymiarach 1200 x 1200 mm.
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Uszkodzenia folii nie magznieksztatcéa tresci znaku - w przypadku wygbowania takiego
znieksztatcenia znak musibpezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wpmivanie jakichkolwiek rys, sgajacych przez
warstwe folii do powierzchni tarczy znaku. W znakachytkowanych istnienie takich rys jest
dopuszczalne pod warunkieme wystpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekiocz
wielkosci okreslonych ponie;.

W znakach #ytkowanych dopuszczalne jest wysbwanie po wymaganym okresie
gwarancyjnym, co najwaej dwdch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niegkraczajcych 2,0
mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W
znakach nowych oraz w znakach znajdygch s¢ w okresie wymaganej gwarancjadna korozja
tarczy znaku nie me wystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopolaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu
tarczy o 90 przy promieniu tuku zgcia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi¢ byabezpieczona mataw farba
nieodblaskow barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspdtoiyu luminanciji 0,08 do 0,10 -
wedlug wzorca stanowtego zaicznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowyck28].
Grubai¢ powtoki farby nie mee by mniejsza od 20um. Gdy tarcza znaku jest wykonana z
aluminium lub ze stali cynkowanej ogniowo i cynkowe to jest wykonywane po uksztattowaniu
tarczy - jej krawdzie mog pozostéd niezabezpieczone farlochronn.

2.7. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dlageigoh znakéw drogowych powinien
by¢ przechowywany zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Kruszywo do betonu natg przechowywéa w warunkach zabezpiecaajych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywamcklas.

Prefabrykaty betonowe powinny bgktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtau. Prefabrykaty naksy uklada na podktadach z zachowaniem pxzitu
minimum 10 cm midzy podtazem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dafaatdriatow
dziatapcych korodyco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprtu:
- koparek kotowych, np. 0,15%tub koparek gsienicowych, np. 0,25 in
- zurawi samochodowych o adigu do 4 t,
- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotéw pod shupkgruncie spoistym,
- betoniarek przewanych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr
- $rodkow transportowych do przewozu materiatéw,
- przewanych zbiornikbw na wogd
- sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogGhke™4.
4.2. Transport materiatdw do pionowego oznakowanidrog

Transport cementu powinien odbyézvgie zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukgporczych znakoéw, powinny &y
przewaone srodkami transportowymi w warunkach zabezpiegagih je przed uszkodzeniami.
Rozmieszczenie prefabrykatéw sradkach transportu powinno &gymetryczne.

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i spuz(uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien
sie odbywa& srodkami transportowymi w sposéb unietfiwiajacy ich przesuwanie siw czasie
transportu i uszkadzanie.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w ST-0Q/@@magania ogélne” punkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robo6t naly wyznaczy:
- lokalizacg znaku, tj. jego pikieta oraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza
umocnionego lub pasa awaryjnego postoju,
- wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukciji wsporczej.
Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakow nglezabezpieczy w taki sposob, aby w
czasie trwania i odbioru robét istniata fiwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoké&t zamocowania znaku powinny dyggodne z dokumentacprojektows.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentow dla konstrukdjwsporczych znakéw

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gmapowinien b§ dostosowany do
gtebokasci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego gpwz Wymiary wykopu powinny hyzgodne z
dokumentagj projektova lub wskazaniami Inspektora nadzoru.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zag&peniu
mozna byto przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamenidwy

5.3.1. Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed uleniem prefabrykatu natg wyrown& i zagsci¢. Wolne przestrzenie
migdzy scianami gruntu i prefabrykatem najewypeinc materiatem kamiennym, np. kbem i
doktadnie zaggci¢ ubijakami ecznymi. Jeeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, tango
powierzchnia prefabrykatu powinna dydwna z powierzchai pobocza lub by wyniesiona nadet
powierzchng nie wigcej niz 0,03 m.

5.3.2. Fundamenty z betonu

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartyeltlizbrozpartych natey wykonywa
zgodnie z dokumentagjprojektows, ST Ilub wskazaniami Inspektora nadzoru. Wykopyeial
zabezpiecz§y przed naptywem wod opadowych przez wyprofilowarterenu ze spadkiem
umazliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przyleg@j do wykopu. Dno wykopu powinno by
wyréwnane z doktadrigia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gmedezry usuraé i miejsce wypetid do
spodu fundamentu betonem klasy B 15. Ptaszczyzieyreofundamentdéw stykgie s¢ z gruntem
nalery zabezpieczy izolach, np. emulsy kationows. Po wykonaniu fundamentu wykop nafe
zasypa warstwami grubgci 20 cm z dokltadnym zagzczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
- odchytka od pionu, nie wtej niz £ 1 %,
- odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieagej niz + 2 cm,
odchylka w odlegtéci ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wgcej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegibumieszczenia znaku.

5.5. Pojczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uoiéwiajacy jej
przesungcie lub obr6t. Materiat i sposéb wykonania guenia tarczy znaku z konstrukaysporca
musi umaliwia¢, przy wyciu odpowiednich narzlzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji
przez caly okresaytkowania znaku. Na drogach i obszarach, na ktowygsicpuja czeste przypadki
dewastacji znakéw, zaleca sstosowanie elementéwazznych o konstrukcji unienibiwiajacej lub
znacznie utrudniagej ich rozhczenie przez osoby niepowotane. Nie dopuszczazamocowania
znaku do konstrukcji wsporczej w sposéb wymagyaj bezpdredniego przeprowadzenigub
mocupcych przez lico znaku.

5.6. Trwatos¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaty, zapewniey petry czytelngé¢
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w catimesie jego gytkowania, przy czym wplywy
zewretrzne dziatajce na znak, nie magpowodowa znieksztalcenia téei znaku.
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5.13. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy oraz #da konstrukcja wsporcza musi rietabliczle
znamionovy z:
a) nazwa, marlky fabryczm lub innym oznaczeniem umlowviajacym identyfikacg wytwércy lub dostawcy,
b) dat produkcji,
¢) oznaczeniem dotyazym materiatu lica znaku,
d) daty ustawienia znaku.

Zaleca si, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyatvierata rownie mieskc i rok

wymaganego przegilu technicznego. Napisy na tabliczce znamionowegzaniy¢ wykonane w
sposob trwaly i wyrany, czytelny w normalnych warunkach przez caty skag/tkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jako robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pukt

6.2. Badania materiatow do wykonania fundamentéw denowych

Wykonawca powinien przeprowadZiadania materiatdw do wykonania fundamentéw betguob ,na
mokro”. Uwzgkdniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyela wniosek Wykonawcy,
Inspektor nadzoru nie zwolnt go z potrzeby wykonania batlenateriatéw dla tych robaét.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1. Badania materiatbw w czasie wykonywania rotho

Wszystkie materiaty dostarczone na budanaprobat technicza lub z deklarag zgodndci
wydam przez producenta powinny dgprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniaydw.
Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna By godna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Czstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentow

Ocena  wynikéw

Lp. Rodzaj badania Liczba bada Opis bada bada
1 Sprawdzenie  od 5 do 10 badaz Powierzchng zbada nieuzbrojonym Wyniki bada
powierzchni wybranych losowo okiem. Do ew. sprawdzeniagtpokasci  powinny byt
elementow w kadej wad wy¢ dostpnych narzdzi (np. zgodne z
dostarczonej partii liniatdbw z czujnikiem, suwmiarek, wymaganiami
mikrometrow itp.
Sprawdzenie  wyrobdéw licacej do PrzeprowadZi uniwersalnymi punktu 2
2  wymiaréw 1000 elementéw przyrzadami pomiarowymi lub
sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budeych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobdéw i materiatow w zakresianaga podanych w punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot najesprawdzé:
- zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentagyrojektowa (lokalizacja, wymiary,
wysoka¢ zamocowania znakow),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgpdmunktem 2 i 5,
- prawidtowa¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
- poprawné¢ wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punkie®)
- poprawnd¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00 ,\Afamnia ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis
— szt. (sztuka), dla znakow konwencjonalnych orazskmkcji wsporczych.

81



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,\Wyanéa ogolne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru;gie
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robo6t oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien dydokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie
wynikéw pomiardow i badajakasciowych okrglonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbioér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowama@ivego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentow
- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
- zamocowanie tarcz znakow drogowych,
- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikac@kieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonhaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne opraw§moetlenia zewntrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpZ(lasyfikacja i okrélenie agresywniei korozyjnejsrodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangargco ogélnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno og6lnego przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podegonej wytrzymatéci. Gatunki
13. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania pawteniowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggfdngrzeznaczenia. Gatunki
15. PN-H-84023-07 Stal oldlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
16. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki
17. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor
18. PN-H-93401 Stal walcowanaat€wniki réwnoramienne
19. PN-M-06515 Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajétv nasnych
20. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziairiagania
21. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali
22. PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otd do spawania i napawania. Ogélne wymagania
i badania
23. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlid®d zlaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkeio na
podstawie ogidzin zewrtrznych
24, PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen#@gania i badania

25. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpZpowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na kbukcjach
stalowych izeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo. ¢ i elektrody ze stopéw stellitowych
wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowyeani

26.  BN-82/4131-03 i @y z zeliw

27. BN-88/6731-08
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ST-11.00

OZNAKOWANIE POZIOME
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS4 wymagania dotycce wykonania i
odbioru oznakowania poziomego realizowanego w ramagvestycji wymienionej w ST-00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 1.1.

1.2.Zakres stosowania

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w fasie 1.1. Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja,
obejmup czynnéci umazliwiajace wykonanie wszystkich robét zwanych z oznakowaniem
poziomym.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych z
wykonywaniem oznakowania poziomego na drodze wojizki@j (w ilosci zgodnej z projektem
organizacji ruchu).

1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziammgeszczone na nawierzchni w postaci linii
ciaglych lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnystrzatek, napisow, symboli oraz innych
linii zwiazanych z oznaczeniem oklenych miejsc na tej nawierzchni.

1.4.2. Znaki podine - linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylong miej pod niewielkim ktem,
wystepujace jako linie segregacyjne lub kredziowe, przerywane lub qte.

1.4.3. Materialy do poziomego znakowania drog -amaly zawierajce rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikbw lub punktowe elementy odblaskow&dre mog zosté& naniesione albo
wbudowane przez malowanie, natryskiwanie, odlewawgtaczanie, rolowanie, klejenie itp. Na
nawierzchnie drogowe, stosowane w temperaturzezeto@ lub w temperaturze podigzonej.
Materiaty te powinny b§ retrorefleksyjne.

1.4.4. Materiaty do znakowania cienkowarstwowegarby naktadane warstwgrubgci od 0,3mm do
0,8 mm.

1.4.5. Kulki szklane - materiat do posypywania Io@rzucania pod @iieniem na oznakowanie
wykonane materialami w stanie cieklym, w celu uaysk widzialnéci oznakowania w nocy.

1.4.6. Materiat uszorstnggy - kruszywo zapewnigfe oznakowaniu poziomemu WEwWOosCI
antypalizgowe.

1.4.7. Pozostale okdlenia @ zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogolmkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Dokument dopuszczaicy do stosowania materiatow

Kazdy materiat aywany przez Wykonawcdo poziomego znakowania drog musi postada
aproba¢ technicza.

2.2. Badanie materiatow, ktorych jaka¢ budzi watpliwo §¢

Wykonawca powinien przeprowadzidodatkowe badania tych materiatdw, ktére hudz
watpliwosci jego lub Inspektora nadzoru, co do j&ip w celu stwierdzenia czy odpowiagayne
wymaganiom okrdonym w punkcie 2. Badania te Wykonawca zleci IBDitvb akredytowanemu
laboratorium. Badania powinny &yykonane zgodnie z ,Warunkami technicznymi POD-97”

2.3. Oznakowanie opakowa

Wykonawca powinienzada¢ od producenta, aby oznakowanie opak@waaterialéow do
poziomego znakowania drég byto wykonane zgodnieNzOR79252, a ponadto aby nazkgm
opakowaniu byt umieszczony trwaly napis zawigrgj
- nazw producenta i materialu do znakowania drég,

- mag brutto i netto,

- numer partii i dat produkcji,

- informacg o szkodliwdci i klasie zagreenia pgarowego,
- ewentualne wskazowki dlaytkownikow.
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2.4. Wymagania wobec materialéw do poziomego znakaewia drog
2.4.1. Materialy do znakowania cienkowarstwowego

Materiatami do znakowania cienkowarstwowego powirnyg farby nakladane warstw
grubaci od 0,3 mm do 0,8 mm (na mokro). Powinny loymi ciekle produkty zawierage ciala state
rozproszone w organicznym rozpuszczalniku lub wedkiére mog wystpowa: w uktadach jedno-
lub wielosktadnikowych. Podczas nakladania farb, doakowania cienkowarstwowego, na
nawierzchng pedzlem, watkiem lub przez natrysk, powinny one twodravarstwe kohezyjm w
procesie odparowania i/lub w procesie chemicznydas¥iivosci fizyczne materiatéw do znakowania
cienkowarstwowego okéka aprobata techniczna odpowiagta wymaganiom POD-97.

2.4.2. Zawartai¢ sktadnikow lotnych w materiatach do znakowania ciekowarstwowego

Zawarta¢ sktadnikéw lotnych (rozpuszczalnikéw organicznyciig powinna przekraczaw
materiatach do znakowania cienkowarstwowego 30%mjm/Nie dopuszcza i stosowania
materiatdbw zawierarych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluerylés) w ilosci wigkszej ni
10%. Nie dopuszczagsstosowania materiatdw zawiegaych benzen i rozpuszczalniki chlorowane.

2.4.3. Kulki szklane

Materiaty w postaci kulek szklanych refleksyjnyclo gosypywania lub narzucania pod
cisnieniem na materiaty do oznakowania powinny zapa$vmidzialng¢ w nocy poprzez odbicie
powrotne w kierunku pojazdu w#ki swiatta wysylanej przez reflektory pojazdu. Kulkikime
powinny charakteryzowasie wspoétczynnikiem zatamania powsj 1,50, wykazywa odporndé¢ na
wodg | zawierg nie wigce] niz 20% kulek z defektami. Kulki szklane hydrofobizaweapowinny
ponadto wykazywa stopied hydrofobizaciji co najmniej 80%. Wdeiwosci kulek szklanych okiga
aprobata techniczna, odpowiagta wymaganiom POD-97.

2.4.4. Materiat uszorstniapcy oznakowanie

Materiat uszorstniacy oznakowanie powinien sktaélasic z naturalnego lub sztucznego
twardego kruszywa (np. krystobalitu), stosowanegoehlu zapewnienia oznakowaniu odpowiednigj
szorstkdci (wlasciwosci antypglizgowych). Materiat uszorstniggy nie mae zawieréa wigcej niz
1% castek mniejszych i 90 mm. Potrzeba stosowania materiatlu uszorgtrégp powinna by
okreslona w ST. Materiatl uszorstnigly oraz mieszanina kulek szklanych z materiatenonssaiapcy
powinny odpowiadawymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej lub POD-97.

2.4.5. Wymagania wobec materiatéw ze waglu na ochrorg warunkéw pracy i srodowiska

Materiaty stosowane do znakowania nawierzchni niewipny zawiera substancji
zagraajacych zdrowiu ludzi i powodagych skaeniesrodowiska.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zabéci od zakresu
robét, powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu, zaakceptowanego
przez Inspektora nadzoru:

- szczotek mechanicznych (zaleca siosowanie szczotek wypasaych w uradzenia odpylajce)
oraz szczotekecznych,
- malowarki.

4. TRANSPORT

Materialy do poziomego znakowania drég aglerzewozé w pojemnikach zapewnigjych
szczelné¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganychscikapsci materiatow. Pojemniki
powinny by oznakowane zgodnie z nagrRN-O-79252. Materiaty do znakowania poziomego 2yale
przewoz¢ krytymi srodkami transportowymi, chrogt opakowania przed uszkodzeniem
mechanicznym, zgodnie z PN-C-81400, oraz zgodpi@awem przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura naeheri i powietrza powinna wynasi
co najmniej 50C, a wilgotrdé wzgledna powietrza powinna bygodna z zaleceniami producenta lub
wynosk co najwyej 85%.
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5.2. Jednorodnd¢ nawierzchni znakowanej

Poprawné¢ wykonania znakowania wymaga jednoroghtio nawierzchni znakowanej.
Nierownomiernéci i/albo miejsca tatania nawierzchni, ktore nieréiniaja si¢ od starej nawierzchni
i nie map wiekszego rozmiaru ni 15% powierzchni znakowanej, uznaje sia powierzchnie
jednorodne. Dla powierzchni niejednorodnych malastalt w ST wymagania wobec materiatu do
znakowania nawierzchni.

5.3. Przygotowanie podiea do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego haleczyci¢ powierzchné nawierzchni
malowanej z pytu, kurzu, piasku, smarow, olejéwniyich zanieczyszcte przy wyciu sprztu
wymienionego w ST i zaakceptowanego przez Inspaktoadzoru. Powierzchnia nawierzchni
przygotowana do wykonania oznakowania poziomegd byésczysta i sucha.

5.4. Wykonanie znakowania drogi

5.4.1. Dostarczenie materiatow i spetnienie zalga®ducenta materiatdw. Materiaty do znakowania
drogi, spelnigice wymagania podane w punkcie 2, powinny lostarczone w oryginalnych
opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z ealami ST, producenta oraz wymaganiami
znajdupcymi sk w aprobacie technicznej.

5.4.2. Wykonanie znakowania drogi materiatami comirstwowymi. Wykonanie znakowania
powinno by zgodne z zaleceniami producenta materiatow, azypadku ich braku lub niepetnych
danych - zgodne z patsizymi wskazaniami. Fagbdo znakowania cienkowarstwowego po otwarciu
opakowania naly wymiesz& w czasie od 2 do 4 min do uzyskania petnej jedthorkei. Przed lub
w czasie napetniania zbiornika malowarki zalegapszeceda farbe przez sito 0,6 mm. Nie wolno
stosowé do malowania mechanicznego farby, w ktérej osaddnee opakowania nie dajeesi
catkowicie wymiesz& lub na jej powierzchni znajduje ¢sikozuch. Fark nalery naklad@
rownomierry, warstwy 0 grubdci ustalonej w ST, zachowag wymiary i ostré¢ krawedzi. Gruba¢
nanoszonej warstwy zaleca $ontrolowa przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce swla
lub metalowej podktadanej na drodze malowarkisdléarby zwyta w czasie prac, okilena przez
srednie zaycie na metr kwadratowy nie ro® sk rozni¢ od ilosci ustalonej, wicej niz 0 20%.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badanie przygotowania podiza

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowaniaqmego musi b§ catkowicie czysta i sucha.
6.2. Badania wykonania oznakowania poziomego z maia&tu cienkowarstwowego

Wykonawca wykonujc znakowanie poziome z materiatu cienkowarstwowggeprowadza
przed rozpoacxiem kadej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najjnmé dziennie, lub
zgodnie z ustaleniem ST, ngstijace badania:

a) przed rozpoeziem pracy:

- sprawdzenie oznakowania opakdwa

- wizualm ocerg stanu materiatu, w zakresie jego jednoragnowidocznych wad,

- pomiar wilgotnéci wzglednej powietrza,

- pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,

b) w czasie wykonywania pracy:

- wizualm ocerg rownomierndci roztozenia kulek szklanych,

- pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgadrrodokumentagj projektows i ,Instrukcja o
znakach drogowych poziomych”,

W przypadku wtpliwosci dotycacych wykonania oznakowania poziomego, Inspektozoadmae
Zlecié wykonanie bada

- widzialngci w dzien,

- widzialngci w nocy,

- szorstkéci.

Jezeli wyniki tych bada wykaza wadliwos¢ wykonanego oznakowania to koszt badaonosi
Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamawisj.
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Zbiorcze zestawienie wymagala materiatow i wykonanego oznakowania

Materiaty do znakowania
Lp. | Rodzaj wymagania Jednostka | cienkowars-| grubowars-
twowego twowego

1 Zawartg¢ skladnikow lotnych W

materiatach do znakowania

- rozpuszczalnikéw organicznych % (m/m) <30 <2

- rozpuszczalnikbéw aromatycznych | % (m/m) <10 -

- benzenu i rozpuszczalnikéw % (m/m) 0 0

chlorowanych

2 ;/\Zlig(;};(z:%nnlk zalamanidwiatta kulek wspolez. >15 515
3 Wspotczynnik luminancji Q wéwietle

rozproszonym dla oznakowarjia

swiezego barwy:

- biatej na nawierzchni asfaltowej med m? Ixt | =130 >130

- 76ktej med m? Ix? | > 100 > 100
4 | Wspodiczynnik  luminancji B dla

oznakowanigwiezego barwy

- biatej wspbicz.3 >0,60 =>0,60

- z0ttej wspotcz.3 = 0,40 > 0,40
5 Powierzchniowy wspotczynnik

odblasku dla oznakowaniaviezego w

stanie suchym barwy:

- bialej mecd m?Ix* | =300 > 300

- 76ktej mecd m? Ix? | > 200 > 200
6 Szorstké¢ oznakowania wskaznik

- Swiezego SRT >50 >50

- uzywanego (po 3 mies.) SRT > 45 > 45
7 Trwalas¢ oznakowania wykonanego:

- farbami wodorozcigczalnymi wskaznik >5 >5

- pozostatymi materiatami wskaznik >6 >6

Czas schartia materiatu na nawierzchpin < <

Grubd¢ oznakowania nad powierzchni

nawierzchni

- bez mikrokulek szklanych pm <800 -

- z mikrokulkami szklanymi mm - <5
10 | Okres stakri wiasciwosci materiatow] . .

do znakowania przy sktadowaniu mieskey 26 26

6.3. Tolerancje wymiaréw oznakowania
6.3.1. Tolerancje nowo wykonanego oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomeggpdrego z dokumentagc]
projektowg i ,Instrukcja o znakach drogowych poziomych”, powinny odpowiadesépujacym
warunkom:

- szerokéc linii moze r&ni¢ sig od wymaganej o £ 5 mm,

- dhugas¢ linii moze by mniejsza od wymaganej co najrey o 50 mm lub wiksza co najwiej o
150 mm,

- dla linii przerywanych, dtuggé cyklu skiadagcego st z linii i przerwy nie mae odbiega od
sredniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wgej niz £ 50 mm dtugéci wymaganej,

- dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktow namikowych nie mae mig wiekszej odchyiki od
wymaganego wzoru sat- 50 mm dla wymiaru ditugei i + 20 mm dla wymiaru szerokoi.

Przy wykonywaniu nowego oznakowania poziomego, §jgimwanego zmianami organizacji ruchu,
nalezy doktadnie usust zbedne stare oznakowanie.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarows oznakowania poziomego jest m2 (metr kwadratowyyipzchni
naniesionych znakdéw.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji wg pkt 6, daly

wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikacych i ulegajcych zakryciu, w zaleosci od przygtego sposobu
wykonania robot, mege by dokonany po:
- 0czyszczeniu powierzchni nawierzchni.

8.3. Odbior ostateczny

Odbioru ostatecznego nale dokon& po catkowitym zakaczeniu robdt, na podstawie
wynikéw pomiarow i badajakasciowych okrglonych w punktach od 2 do 6.

8.4. Odbioér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego naledokona& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w
ST. Sprawdzeniu podlegagechy oznakowania okilene w POD-97.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m2 wykonania robo6t obejmuje:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakae robot,
- przygotowanie i dostarczenie materiatow,
- oczyszczenie podia (nawierzchni),
- naniesienie powioki znakow na nawierzehmdrogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z
dokumentagj projektow i ,Instrukcja o znakach drogowych poziomych”,
- ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdyasie prowadzenia robot,
- przeprowadzenie pomiarébw wymaganych w specyjiilkachniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przegheanie i transport
2. PN-O-79252 Opakowania transportowe z zaweito Znaki i znakowanie. Wymagania
podstawowe.

10.2. Inne dokumenty

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie warunkéw technicznych
dla znakdéw i sygnatow drogowych oraz atizer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczenia na drogach @anik do numeru 220, poz. 2181, Dz. U. Z dnia 23dgra 2003 r.),
zahczniki 1-4 do powyszego rozporgdzenia: Rozpowdzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw
Wewretrznych i Administracji z dnia 31 lipca

2002 r. w sprawie znakoéw i sygnatéw drogowych (DzNr 170 z dnia 12 pgalziernika 2002 r.)
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ST -12.00

ZABEZPIECZENIE KABLI
ELEKTROENERGETYCZNYCH
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacjchtécznej (ST) & wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwkanych z zabezpieczeniem ista@jgo kabla energetycznego w
zwiazku z inwestyej wymieniora w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.1.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaaley jdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkiid.
1.3.ZAKRES ROBOT OBJETY ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie do zasad prowadzenia robot jak w pkt.
1.1. W zakres robét wchodzi wykonanie:

a) Zabezpieczenie rurami istragjych linii kablowych NN
Z uwagi na koliz¢ istniepcych sieci elektrycznych z projektowanymi zjazdapmzy ul. Jana
Kochanowskiego wSwinoujsciu naley zabezpieczy istniepca sie¢ rurami dwudzielnymi i
pozostawt zapas rur.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

1.4.1.LINIA KABLOWA

Kabel wielazytowy lub wiazka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabligeo-
lub wielazytowych pohczonych réwnolegleatznie z osprgem, ut@zone na wspolnej trasieddzace
zaciski tych samych dwoch udzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.4.2. TRASA KABLOWA

Pas terenu, w ktorym utone g jedna lub wgcej linii kablowych.

1.4.3.NAPIECIE ZNAMIONOWE LINII
Napiecie medzyprzewodowe, na ktére linia kablowa zostata ziwata.

1.4.4.OStONA KABLA

Konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przedagzeniami mechanicznymi, chemicznymi i
dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.5.PRZYKRYCIE
Ostona utgona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykogzeniem od gory.

1.4.6.SKRZYZOWANIE

Takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérynkgkolwiek czs¢ rzutu poziomego linii kablowej
przecina lub pokrywa jakolwiek czs¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innegazanizenia
podziemnego.

1.4.7.ZBLI ZENIE

Takie miejsce na trasie Unii kablowej, w ktorym eghs¢ miedzy linia kablows urzadzeniem
podziemnym lub drag komunikacyja itp. jest mniejsza #i odlegi@dé dopuszczalna dla danych

warunkéw uktadania bez stosowania przegrdd lubnosédezpieczagych i w ktérych nie wyspuje
skrzyzowanie.

1.4.8.PRZEPUST KABLOWY
Konstrukcja o przekroju okglym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodgm@ni
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elg&rnego.

1.4.9.POZOSTALE OKREBLENIA.

Pozostate oki&enia podane w niniejszej STa szgodne z zamieszczonymi w ogoélnej ST pt.
~Wymagania ogoélne" odnoseej sk do catej budowy.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w ogolnej ST pt. ,\Wymagania ogalne"

Wykonawca przed przygtieniem do wykonywania robdt, powinien przedstawdo aprobaty
Inspektora Nadzoru program zapewnienia §gk@PZJ).

90



2. MATERIALY.

UWAGA
WSZELKIE NAZWY WLASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI StUA
OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA | OKRESLENIU WEASCIWOSCI | WYMOGOW
TECHNICZNYCH ZALOZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWAZAN.
DOPUSZCZA SE ZAMIENNE ROZWIAZANIA ( W OPARCIU NA PRODUKTACH INNYCH PRODUCENTOW) POD
WARUNKIEM:

e SPELNIENIA TYCH SAMYCH WEASCIWOSCI TECHNICZNYCH

« PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWWAZAN NA PISMIE ( DANE TECHNICZNE, ATESTY,

DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)
e UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA | INSPEKTORA NADZORU

2.1.OGOLNE WYMAGANIA

Ogdllne wymagania dotygze materiatdw podano w ogolnej ST pt.,Wymaganialogt Wszystkie
zakupione przez Wykonawcmateriaty, dla ktorych normy PN i BN przewidujposiadanie
zaswiadczenia o jakézi lub atestu, powinny l#yzaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne
materiaty powinny by wyposaone w takie dokumenty ngczenie Inspektora Nadzoru.

2.2. PIASEK
Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien od@alg wymaganiom BN-87/6774-04.

2.3.FOLIA

Foli¢ nalery stosowa do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznyiaieca si stosowanie
folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW o gridi@d 0,4 do 0,6 mm, gat. |. Dla ochrony kabli
nalezy stosowa folie
Kolor folii :

- niebieski dla kabli 1 kV

- czerwony dla kabli 15 kv
Szerokdc¢ folii powinna by taka, aby przykrywata utone kable, lecz nie azssza nk 20 cm. Folia
powinna spetni@wymagania BN-68/6353-03.

2.4. PRZEPUSTY KABLOWE

Przepusty kablowe powinny &ywykonane z materiatdbw niepalnych, z tworzyw szhych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornyaldriatanie tuku elektrycznego.

Rury wywane na przepusty powinny dylostatecznie wytrzymale na dziatanie sgilskapcych, z
jakimi nalezy liczy¢ sig w miejscu ich utg@enia. Wrtrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone
warstwg wygtadzagca ich powierzchng, dla utatwienia przesuwanigg@abli.

Zaleca st stosowanie na przepusty kablowe rur z polichlavkaylu (AROT) osrednicy wewmtrznej
nie mniejszej i 100 mm.

Rury na przepusty kablowe naje przechowywé& na utwardzonym placu, w miejscach
zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

3. SPRZET.

3.1. OGOLNE WYMAGANIA

Ogdlne wymagania dotyaeze sprztu podano w ogolnej ST pt.,Wymagania ogoélne". Wykana jest
zobowhzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych roboét, zaréwno w miejscu tych roljék tez przy wykonywaniu czynrigi
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkuwyladunku materiatow, speiu itp. Sprat
uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskéakceptagj Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie rob6t zgodnie z zasadami glarymi

w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Ingpek Nadzoru w terminie przewidzianym
kontraktem.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA LINII KABLOWYCH
Wykonawca przyspujacy do wykonania zabezpieczenia kabli winien wykaz® mazliwoscia
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu, gwarantujcych wiaciwa jakos¢ robot:

e zUrawia samochodowego 6t,

e spawarki transformatorowej do 500A,

e recznego zestawéwidrow do wiercenia poziomego otworéow,

« zag:szczarki wibracyjnej spalinowej o wyd. 70-90

e inny drobny sprg montaowy.
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4. TRANSPORT.

4.1. OGOLNE WYMAGANIA
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ogolnej ST pt.,Wymagania ogolne”.
4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW
Wykonawca przyspujacy do zabezpieczenia linii kablowej powinien wyk&zsic mozliwoscia
korzystania z nagpujacychsrodkdw transportu:
* samochodu skrzyniowego.

Na srodkach transportu przewone materialy powinny &y zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamsgartu wydanymi przez ich wytwagc

4.3.SRODKI TRANSPORTU

Przy ruchu po drogach publicznygétodki transportu powinny spetdiavymagania podane w ogoélnej
ST pt.,Wymagania ogolne".

5. WYKONANIE ROBOT .

5.1. OGOLNE WYMAGANIA
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ogolnej tSTWMymagania ogolne”.

5.2.ROWY

Przed przysipieniem do wykonywania wykopdéw, Wykonawca ma ob@ek sprawdzenia zgodém
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowejzonceny warunkow gruntowych.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna¢gobrana w zalaosci od gkbokasci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Rowy pod zabezpieczane kable pglevykonywa za pomog sprztu mechanicznego lukzeznie w
zalencsci od warunkéw terenowych i podziemnego uzbrojeeranu, po uprzednim wytyczeniu ich
tras przez sitby geodezyjne.

Wymiary poprzeczne rowéw uzaldone g od ilosci kabli.

Glebokas¢ rowu okrélona jest gtbokascia utozenia kabla .powekszory 0 10 cm, natomiast szerako
dna rowu dla 1 kabla wynosi 50 cm. Ich obudowa bezpieczenie powinno odpowiada
wymaganiom BN-83/8836-02.

Wykop rowu pod kabel powinien byzgodny z dokumentagjprojektows i ST. Wydobyty grunt
powinien by sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowu pmy by¢ wykonane w sposob
zapewniajcy ich stateczng.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem awvad opadéw atmosferycznych, naje
powierzchng terenu wyprofilowa ze spadkiem uniiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu.

Zasypanie kabla natg dokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysatz@gp. darniny, korzeni,
odpadkéw). Zasypanie nalewykona warstwami grubgci od 15 do 20 cm i zagzcza ubijakami
recznie lub zagszczarly wibracyjra. Wskanik zag;szczenia gruntu powinien wynésd,95 wedtug
BN-77/8931-12. Zagszczenie nalgy wykonywa& w taki sposob aby nie spowodaivaszkodzé
kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostey po zasypaniu kabla, nale rozplantowa w poblizu lub
odwiez¢ na miejsce wskazane w przez Inspektora Nadzoru.

5.3. UKLADANIE PRZEPUSTOW KABLOWYCH

Przepusty kablowe nate wykonywa z rur z PCW dgrednicy wewRgtrznej nie mniejszej ni100 mm
dla kabli do 1 kV i 150 mm dla kabli powsj 1 kV.

Przepusty kablowe nalg ukiad&€ w miejscach, gdzie kabel nacmy jest na uszkodzenia
mechaniczne. W jednym przejoie powinien by utozony tylko jeden kabel. @bokas¢ umieszczenia
przepustéw kablowych w gruncie, mierzona od powient terenu do gornej powierzchni rury,
powinna wynosi co najmniej 70 cm dla kabli do 1 kV i 100 cm dibk powyzej 1 kV w terenie bez
nawierzchni i 100 cm od nawierzchni drogi (niwejeprzeznaczonej do ruchu kotowego dla obu
typow kabli.

Minimalna gkbokas¢ umieszczenia przepustu kablowego pod jezdinogi mae by zwickszona,
gdyz powinna wyniké z warunkow okréonych przez zaed drogowy dla danego odcinka drogi.

W miejscach skrzyowan z drogami istniejcymi o konstrukcji nierozbieralnej, przepusty pomyrbye
wykonywane metogl wiercenia poziomego, przewidgj przepusty rezerwowe dla umtivienia
utozenia kabli dodatkowych lub wymiany kabli uszkodzomypez rozkopywania drég.
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Przy skrzyowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z daog, kabel naley uklada& w
przepustach kablowych. Przepusty powinny lagbezpieczone przed przedostawaniegndsi ich
wngtrza wody i przed ich zamuleniem. Przepusty kablonsz rury ostonowe natg wykonywa z
rur PVC. W jednym przeggie powinien by utozony tylko jeden kabel, nie dotyczy to kabli
jednazytowych tworzicych uktad wielofazowy i kabli sygnalizacyjnych. da w miejscach
wprowadzenia i wyprowadzenia z rur ochronnych rogvipny opierg sic o krawedzie otworow.
Kable powinny mié zapas diugei umazliwiajacy przemieszczenie kabla.

W miejscach skrzzxowan kabli z istniegcymi drogami o nawierzchni twardej, zalecae si
wykonywanie przepustow kablowych megodviercenia poziomego, przewidgj po jednym
przepycie rezerwowym na kalym skrzyowaniu.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinnyc¢byszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami
lub pakutami, uniemdiwiajacymi przedostawanieesto ich wretrza wody i przed ich zamuleniem.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ogodlnej ST pt.,Wymagania ogolnetzedmiotem
kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robot w zakresie igopdndci z dokumentag
projektows, specyfikacj technicza i instrukcjami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimyobdt w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowarprzez Inspektora Nadzoru.

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakdci wykonywanych robot przy budowie
elektroenergetycznych sieci zegtrznych.

Wykonawca ma obowrek wykonania pelnego zakresu badaa budowie w celu wskazania
Przedstawicielowi Inspektora Nadzoru zgoghialostarczonych materiatow i realizowanych roboét z
dokumentagj projektowa, ST i PZJ.

Materialy posiadagce atest producenta stwierdgaj ich peta zgodnd¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, mag by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone dgcia bez bada Przed
przyshpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadormspektora Nadzoru o rodzaju i
terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia ®eipi wynik bada do akceptacji Inspektora
Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie InspektowdzZ¥ru o zakéczeniu kadej roboty
zanikajcej, ktoy moze kontynuowa dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadz@wentualnie
przedstawiciela, odpowiedniego dla danego terehtada Energetycznego — zatmej jakaci.

6.2. BADANIA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

6.2.1.ROWY POD KABLE

Po wykonaniu rowéw pod kable, sprawdzeniu podiegajmiary poprzeczne rowu i zgoditoich
tras z dokumentagjgeodezyjn. Odchytka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnege powinna
przekracz& 0,5 m.

6.2.2.UKLADANIE KABLI
W czasie wykonywania i po zakczeniu robot kablowych natg przeprowadz nastpujace
pomiary:

» glebokasci zakopania kabla,

» grubaci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

» odlegtaci fotii ochronnej od kabla,

» stopnia zagszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadngauntu.
Pomiary naley wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wymiloga by¢ uznane
za dobre, jeeli odbiegag od zataonych w dokumentacji nie wiej niz 0 10%.

7. OBMIARY ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ogélnej ST pt.,Wymagagélne". Obmiaru
rob6t dokona nalezy w oparciu o dokumentagjprojektovy i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inspakiadzoru.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostk obmiarova dla linii kablowej jest 1 mb.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ogoélnej STytmagania ogolne”.

8.2. DOKUMENTY WYMAGANE PRZY ODBIORZE ROBOT
Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploataciykonawca zobowizany jest dostarczy
Zamawiajcemu nasfpujace dokumenty:

* projektowa dokumentagj powykonawcaz,

* ewentualn ocere robot wydan przez zaktad energetyczny.

9. ROZLICZENIA ROBOT

9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO S$CI
Ogdlne wymagania dotygze podstawy platrigci podano w ogdlnej ST pt.,Wymagania ogdlne".
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Platng¢ za metr nalgy przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgrjakasci uzytych materiatdw i
wykonanych robét na podstawie wynikow pomiaréw.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

* roboty przygotowawcze,

» o0znakowanie robot,

* przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow

» ulozenie rur AROT

Oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktéeensezlzdne do kompletnego wykonania robét
objetych niniejsa ST przewidzianych w Dokumentaciji projektowe;j.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. NORMY

* PN-74/E- 06401 Elektroenergetyczne linie kablowspi@:t do kabli o nagiciu

znamionowym do 60 kV. Ogd6lne wymagania i badania

* PN-76/E-90300 Kable elektroenergetyczne i sygneyige o izolacji z tworzyw

termoplastycznych, na napie znamionowe nie przekraczeg 18/30kV. Ogolne
wymagania i badania

* PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolatjvorzyw termoplastycznych i powtoce

polwinitowej na napicie znamionowe 0,6/1 kV.

* PN-80/C-89205Rury z nieplastyfikowanego polichlovkinylu

» BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgrane

* BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uptasionego polichlorku winylu

* BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchnigdreych. Piasek.

*  PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinie kablowe. Ospet do kabli
0 napeciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV. Mufy przelotowe na nagie nie
przekraczajce 0,6/1 kV

* PN-90/E-06401.04 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinie kablowe. Ospet do kabli
0 naptciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV. Mufy przelotowe na nagie powye]
0,6/1 kV

* PN-90/E-06401.05 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyijnie kablowe. Ospet do kabli
0 hapéciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV. Glowice watrzowe na nagkiie
powyzej 0,6/1 kV

* PN-90/E-06401.06 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinie kablowe. Ospet do kabli
0 napegciu znamionowym nie przekraczaym 30 kV. Gtowice napowietrzne na nape
powyzej 0,6/1 Kv

* PN-84/0-79101 Opakowania transportowe. Odpérnta uszkodzenia mechaniczne
opakowa o masie zawartai powyzej 150 kg. Wymagania i badania

¢ PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagolne

* PN-76/E-90300Kable elektroenergetyczne i sygneyijgee o izolacji z tworzyw
termoplastycznych na nagie znamionowe nie przekraczeg 18/30 kV. Ogblne wymagania
I badania
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10.2.

N

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryiKable i przewody

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaciijrie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-IEC 60050-826:2000 Mdzynarodowy  stownik  terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-EN 60664-1:2003(V) Koordynacja izolacji atlzen elektrycznych w uktadach
niskiego napicia

PN-E-04700:1998 Uedzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogegrcznych.
Wytyczne przeprowadzania pomoidaych bada odbiorczych

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlovinylu

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygneyigee o izolacji i powloce polwinitowej
na napgcie znamionowe nie przekraczeg¢ 6,6kV. Kable elektroenergetyczne na beigi
znamionowe 0,6/1kV

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewotéwvami lub cyframi

BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uptasiionego polichlorku winylu
suspensyjnego

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemnem&fania i badania przy odbiorze
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskeaka zagszczenia gruntu

INNE DOKUMENTY

Przepisy budowy uedzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r. zzmiejszymi zmianami
Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiat@®udowlanych w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych i
rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

Rozporadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. vasje warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada urzdzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporaeniowej. Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.

Zarzdzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z daialipca 1974 r. w sprawie doboru
przewodéw i kabli elektroenergetycznych do abeh pradem elektrycznym.

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.198%r.UD Nr 14 z dnia 15.04.1985 r.
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