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NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S wymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru robét zazanych z budowciagu pieszo-rowerowego od ulicy Barlickiego
do ulicy Skandynawskiej wwinoujsciu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaka (lokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w foie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét zaanych
z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej beteepna cagach pieszo- rowerowych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

— betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metadbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowanubnvoch warstwach pat¢zonych
ze sol trwale w fazie produkciji.

— pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST S—00.00 ,Wygaaia ogolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne”1pkt

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pada
w ST S —00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. BETONOWA KOSTKA BRUKOWA - WYMAGANIA

2.2.1. APROBATA TECHNICZNA

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkikdstikowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. WYGL AD ZEWNETRZNY

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,ginie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnatbgwna i szorstka, a krazie kostek rowne i proste,
wkles$niecia nie powinny przekracz& mm.

2.2.3. KSZTALT, WYMIARY | KOLOR KOSTKI BRUKOWEJ
Na nawierzchri nalezy stosowa kostk; grubagci 80 mm w kolorze czerwonym.
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3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST S—00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA NAWIERZCHNI Z KOSTKI
BRUKOWEJ

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wilkije s¢ recznie.

Je&li powierzchnie g duze, a kostki brukowe m@jednolity ksztatt i kolor, mana stosowa
mechaniczne usgizenia uktadage. Urzadzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, sttacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngseeidch ulgenia.
Urzadzenie to, po sk@zonym uktadaniu kostek, rmma wykorzystd do wymiatania piasku
w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku gm@a stosowé@ mechaniczne uggzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub krasikach.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ofjpkted.

4.2. TRANSPORT BETONOWYCH KOSTEK BRUKOWYCH
Kostki betonowe nalsy przewozé samochodami na paletach transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST S—-00\B@nagania ogolne” pkt 5.

5.2. PODLOZE

Podiaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych astanpodsypka
piaskowa.

5.3. OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek dsgkch mana stosowa krawezniki
uliczne betonowe lub inne typy kraimikdw i obrzey zgodne z dokumentagprojektova.

5.4. UKLADANIE NAWIERZCHNI Z BETONOWYCH KOSTEK
BRUKOWYCH

Kostke uktada st na podsypce lub podio piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zag:szczeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypeini piaskiem, a nagbnie zamié powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przysic do ubijania
nawierzchni.
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Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosugevsibratory ptytowe z ostan
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed agzniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzé¢ od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkinodka i jednoczanie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukovmyetwolno uywat walca.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny piaskiem i zamié€ nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmagietgnacji - mae by zaraz
oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne 6okt

6.2. BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyrdb w zagresimaga podanych
w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badeprzedstawia liynierowi do akceptacji.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.3.1. SPRAWDZENIE PODLOZA | PODBUDOWY

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédna dokumentagj
projektows i odpowiednimi ST.

6.3.2. SPRAWDZENIE PODSYPKI

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétoi wymaganych spadkéw poprzecznych
I podtuznych polega na stwierdzeniu zgodtiz dokumentagjprojektows.

6.3.3. SPRAWDZENIE WYKONANIA NAWIERZCHNI

Sprawdzenie prawidtiowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruchv
polega na stwierdzeniu zgodeowykonania z dokumentacprojektows oraz:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowéai ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
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6.4. SPRAWDZENIE CECH GEOMETRYCZNYCH NAWIERZCHNI

6.4.1. NIEROWNO $CI PODLU ZNE

Nieréwnaci podiwzne nawierzchni mierzone fatub planografem zgodnie z nognBN-
68/8931-04 nie powinny przekracza 8 cm.
6.4.2. SPADKI POPRZECZNE

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny ¢ bggodne z dokumentacj projektovs
z tolerancy £ 0,5%.
6.4.3. NIWELETA NAWIERZCHNI

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ¢gdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczat 1 cm.
6.4.4. SZEROKOSC NAWIERZCHNI

Szerok&¢ nawierzchni nie mae ré&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.4.5. GRUBOSC PODSYPKI

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédgodsypki nie powinny przekracza 1,0
cm.

6.5. CZESTOTLIWO SC POMIAROW

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni  ztkkobrukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wt k4 byly
przeprowadzone nie rzadzieprl razy na 100 fmawierzchni i w punktach charakterystycznych
dla niwelety lub przekroju poprzecznego orazasigie tam, gdzie poleci hynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S—00.00mEdgania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betorjdwestki
brukowej na podsypce piaskowo-cementowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S—00.00m@gania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumendapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #wleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH I ULEGAJ ACYCH
ZAKRYCIU
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
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— ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbioruaokreslone w ST S-00.00 ,Wymagania ogoline”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrici podano w ST S—00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuie:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- 0znakowanie robat,
- przygotowanie podita (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
- utozenie i ubicie kostki,
- wypetnienie spoin,
- przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdalementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnoawierzchni planografem i tat
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