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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS% wymagania dotycce

wykonania i odbioru robot zwkanych z rozbidrk elementow drog W’zw'zku Z budow
ciagu pieszo-rowerowego od ulicy Barlickiego do uliyandynawskiej viSwinoujsciu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowan&o jadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t wyemionych w punkcie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z:

— rozbiérka chodnikéw z ptyt betonowych

— rozbiérka kraweznikdw, obrzey

— transportem materiatdw sztukowych z rozbiérki (nackech st do ponownego
wykorzystania) na odlegté do 10 km

— wywiezieniem gruzu z terenu rozbiérki na odlggtdo 10 km

— rozbidrka nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

Stosowane ok#denia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST S-00.00yyagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolnet 1pk.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST
S-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
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32. SPRZET DO ROZBIORKI

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiork elementow drog mi@ by wykorzystany
sprzt podany por#ej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— samochody skrzyniowe i samowytadowawcze,
— frezarki do nawierzchni drogowych,

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogodlne
pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI

Materiat z rozbidrki naley przewozé samochodami skrzyniowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00/@@magania ogolne” pkt 5.
5.2. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaela projektows, ST Iub
wskazanych przez hyniera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST
lub przez Ityniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze Elementy z rozbiorek, nadap s¢ do ponownego
wykorzystania, Wykonawca powinien przewdena place sktadowe lub inne wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére nie nadagic do ponownego wykorzystania Wykonawca
powinien przewie¢ na sktadowiska odpaddw, ponaskoszty ich przycia i sktadowania.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérkach w miejscaduzie zgodnie z dokumentacj
projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; sivykonania wykopow drogowych néle
wypetnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagci¢
zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST 01.03.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
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6.2. KONTROLA JAKO SCI ROBOT ROZBIORKOWYCH

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypeilniggego ewentualne doty po usetych elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustow powinno spetdiandpowiednie wymagania okitene w
ST 01.03 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST S-00.00m@gania ogolne” pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostik obmiarow rob6t zwihzanych z rozbidrk elementéw drdg jest:

— dla chodnika - m(metr kwadratowy),

— dla frezowania nawierzchni bitumicznych ? (metr kwadratowy),

— dla kraweznika, obrzey - m (metr),

— dla transportu materiatéw nagdeych si do ponownego wykorzystania >ifmetr
szecienny),

— dla wywozu gruzu - f(metr szécienny),

— dla optat za sktadowanie —t (tona)

— dla nawierzchni z betonu, mas mineralno-bitumicinyrukowcowych, kostek
betonowych, podbudowy z kruszywa 2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00mbania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotyeze podstawy ptatdgi podano w ST S-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania robot obejmuije:
a) dla rozbiorki chodnikow:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych lub innych materiatdw chodmikych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiarldelu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
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b) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidnkicelu ponownego aycia, z
utozeniem na poboczu,

— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla frezowania nawierzchni bitumicznej:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do frezowania

— sfrezowanie nawierzchni bitumicznej z wywozem nkeglds¢ do 10 km,

d) dla rozbiorki krawznikow, obrzey:

- odkopanie krawznikdw, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrkelu ponownego jegozycia, z

utozeniem na poboczu,

— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla transportu materiatow przydatnych do wykstagia na innej budowie:

— zatadunek i wytadunek:ezny lub mechaniczny,

— wywiezienie materiatdw z rozbiorki samochodami gkipwymi na odlegté¢ do 10 km,

f) dla transportu gruzu z terenu rozbiorki:

— zatadunekgczny lub mechaniczny

- wywiezienie materiatdw z rozbiorki na odlegtado 10 km,

- wyladunek z samochodéw samowytadowczych,

g) dla optat za przyfie na sktadowisko

— opfata za przycie na skladowisko

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1. PN-D-95017:1992 Surowiec drzewny -- Drewno woglgmiarowe iglaste -- Wspdlne
wymagania i badania.

PN-D-96000:1975 Tarcica iglasta og6lnego przezewia

PN-D-96002:1972 Tarcicatiasta ogbélnego przeznaczenia

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgamgolnego stosowania
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuageiione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia

PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rwnoramienne

PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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