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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS%& wymagania dotycce
wykonania i odbioru robo6t zwkanych z odtworzeniem ukiadu drogowego i jego panvkt
wysokaciowych oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawcdklg budowy cigu pieszo-
rowerowego od ulicy Barlickiego do ulicy Skandynéiesw Swinoujsciu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowan&o jadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t za@anych
Zz wszystkimi czynngciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
uktadu drogowego oraz wykonanie inwentaryzacji pkanawczej.
1. Odtworzenie uktadu drogowego i punktéw wysetiowych
W zakres robot pomiarowych, zganych z odtworzeniem uktadu drogowego
I punktow wysokéciowych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjno wysalamowe punktéw gtdwnych osi i punktow
wysokaciowych przez geodetub osolg uprawnion,
b) uzupetnienie osi trasy (obiektu) dodatkowymi punkitéwvyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wyséki@wych (reperow roboczych),
d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
2. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej, w ktorekms wchodz:
a) wykonanie pomiaréw geodezyjnych wybudowanego ohiekt
b) sporadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

punkty gtbwne osik punkty zatamania osi uktadu drogowego, punktgriknkowe oraz
pocatkowy i koncowy punkt projektowanej trasy (obiektu)
uktad drogowy- jezdnie oraz ssiadupce z nimi bezp&rednio chodniki, drogi rowerowe,
parkingi
obiekt— budowa uktadu drogowego w rejonie ulicy Winniegn

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyce roboét
podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
S-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktéw gtownych uktadu drogowegoemalstosowa paliki drewniane,
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metradrednicy od 0,05 do 0,08 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i diugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w igigej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugeci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego ukfadu drogowego i ponvkwysokaciowych naley
stosowa& nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia uktadu drogowego i jepktow wysokdéciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogoélne
pkt 4.

4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW

Sprzt i materialy do odtworzenia ukfadu dma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-00/¥magania ogolne” pkt 5.

5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o dokumentagjprojektows dostarczoa przez Zamawiagcego, Wykonawca
powinien przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegoétowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okétone w dokumentacji projektowej
Sa zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste
rzedne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nsvmno by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Zyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ranic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzegdnych rzeczywistych, akceptowane przezzyimera, zostam wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim
przypadku obaza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przeziera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne ukfadu drogowegounkty pdrednie osi trasy
(obiektu) musz by¢ zaopatrzone w oznaczenia cikegace w sposéb wyray i jednoznaczny
charakterystyk i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejeist konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne idaiptowej realizacji robét naia
do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe uktadu drogowego i inne punkiydowne powinny by
zastabilizowane w sposob trwaly, przyyaiu palikdw drewnianych, a tak dowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobdt ziemnych. Maksymalna odlegto
pomigdzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy (obiektu).

Repery robocze nalg zalazy¢é poza granicami robot zwaanych z wykonaniem ukiadu
drogowego. Jako repery roboczezzma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach w pobtu projektowanego uktadu drogowego. O ile brak talpanktow, repery
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robocze naley zatary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztatiwdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgjosiadanie, zaakceptowany przezyhiera.
Rzedne reperow roboczych nale okreslac z taky dokladndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostihc niwelacg podwojr
W nawizaniu do reperéw patwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogdne).

5.4. ODTWORZENIE OSI | PUNKTOW CHARAKTERYSTYCZNYCH
UKLADU DROGOWEGO

Tyczenie osi | wyznaczenie ukfadu drogowego halewykona& w oparciu
o dokumentagj projektows, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji figtwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okilenej w dokumentacji projektowe;j.

Osie i punkty charakterystyczne uktadu drogowegwipoy by wyznaczone w punktach
gidwnych i ewentualnych pgeednich w odlegtéci zaleenej od charakterystyki terenu
i geometrii uktadu, lecz nie rzadziegrdo 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegodukla stosunku do dokumentacji
projektowej nie moe by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi nalg wyznaczy
z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe.

Usunkcie palikbw z osi lub punktow charakterystycznycktadu drogowego jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robo6tapage odpowiednimi palikami po
obu stronach osi lub w miejscach wskazygh jednoznacznie lokalizagjsungtego palika.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
6.2. KONTROLA JAKO SCI PRAC POMIAROWYCH

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem ukiadu drogowego
i punktow wysokéciowych naley prowadzé wedlug ogdolnych zasad oklenych

w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6, ®anie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST S-00.00m@Abania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy (obiektu) erenie.
Jednostk obmiarow inwentaryzacji powykonawczej obiektu budowlaneggt pbiekt.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00mbania ogélne” pkt 8.

8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem uktadu drogowego w terenistcpaje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezymytub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktadaymerowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrdgi podano w ST S-00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— wyznaczenia punktow gtéwnych osi i punktéw wysétowych,

— uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartegrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajpce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

Cena jednostkowa wykonania inwentaryzacji powykormejobejmuje:

— wykonanie szczego6towych pomiarow geodezyjnych wylwahego obiektu,

— sporzdzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urad Geodezji
| Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT®83.
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