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ST - specyfikacja techniczna

IBDIM - Instytut Badawczy Drog i Mostow
PZJ - program zapewnienia jako

bhp - bezpieczestwo i higiena pracy



1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S wymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru robét zezanych z budowciagu pieszo-rowerowego od ulicy Barlickiego
do ulicy Skandynawskiej wwinoujsciu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaka glkument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w faie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét zaanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu realiza¢jw terenie uktadu
jezdni, cagow pieszych, rowerowych dla zamierzenia inwesty@yp wymienionego w punkcie
1.1

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOW E

Uzyte w ST wymienione po#ej okrélenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

— budowla drogowa obiekt budowlany, niedolacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-
uzytkowa (drog, chodniki, drogi rowerowe i place);

— chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgyrod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony;

— droga rowerowawyznaczony pas terengssadujcy z jezdm i chodnikiem, przeznaczony
do ruchu roweréw, posiaday utwardzon nawierzchrg i oznakowany odpowiednimi
znakami drogowymi;

— droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchupgastoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
I zabezpieczeniem ruchu;

— dziennik budowy dziennik wydany zgodnie z obaamujacymi przepisami, stanowgy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych orazrzada okoliczncci zachodzcych
w toku wykonywania robot;

— Inzynier budowy- osoba petaca nadzor nad robotami budowlanymi, wyznaczonawerga
Inwestora,;

— jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw;

— kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktina

— konstrukcja nawierzchniuktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem id¢hcgenia;

— koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celazehia w nim konstrukcji
nawierzchni;

— rejestr obmiaréw akceptowany przez zgniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizagiy
do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyligzeszkicow
i ewentualnych dodatkowych =zaknikbw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez #yniera;



laboratorium - drogowe lub inne Ilaboratorium badawcze, zaakeegote przez
Zamawiajcego, niezldne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwazanych z ocen
jakaoéci materiatdw oraz robdt;

materiaty - wszelkie tworzywa nieziodne do wykonania robét, zgodne z dokumeatacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane piagmiera;

nawierzchnia warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozktadania afyen
od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu;
warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziatywaniu ruchu
I czynnikow atmosferycznych;

warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstwy $cieralp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
warstwa wyréwnawcza warstwa shzaca do wyréwnania nierdwlc podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni;

podbudowa dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mae sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;
podbudowa zasadniczagorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona skladasie z jednej lub dwdch warstw;

podbudowa pomocniczadolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiga.
Moze zawieréd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca;

warstwa mrozochronnawarstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochronaieachni przed
skutkami dziatania mrozu;

warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unieiiwienia przenikania cwstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchrideej powye;.

warstwa odgczapca - warstwa stmaca do odprowadzenia wody przedaogte] sk do
nawierzchni;

niweleta- wysokdciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi;

objazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy;

odpowiednia (bliska) zgodmd - zgodnéé wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a @i przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rolhatdwlanych;

podicze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gebokasci przemarzania;
podicie ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchami
ulepszona w celu unitbwvienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni;

polecenie Igyniera- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycge sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazamych z prowadzeniem
budowy;

projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddoca autorem dokumentacii
projektoweyj;

przedsgwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego guenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomatrych ukladu drogowego w planie i
przekroju podtanym) istnieacego padczenia;

przetargowa dokumentacja projektowaczs$¢é dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot;

rekultywacja- roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlatego;



— Slepy kosztorys- wykaz robot z podaniem ich $d (przedmiarem) w kolejrsgi
technologicznej ich wykonania;

— zadanie budowlane - @£ przedsiwziccia budowlanego, stanoygia odebrg calasé
konstrukcyjra, lub technologiczsy zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkgji techniczno-gytkowych. Zadanie mi@ polegé na wykonywaniu rob6t zweanych z
budows, modernizag, utrzymaniem oraz ochraitoudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodiio
z dokumentagj projektova, ST i poleceniami lzyniera.

1.5.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajcy W terminie okrdonym w dokumentach umowy przeleaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigonawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaajektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa oboagiek wykonania pomiaréw geodezyjnych oraz wytyczenia
punktéw charakterystycznych obiektu, a Z@ak odpowiedzialn& za ochron punktow
pomiarowych do chwili odbioru Kmowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gague
Wykonawca odtworzy i utrwali na koszt wiasny.

1.5.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja projektowa ¢lizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegoOtowych warunkach umowwyzgkdniapcym podziat na
dokumentagj projektova:
— Zamawiajcego,
— sporadzory przez Wykonawe

1.5.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOWA | ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmiekazane przez Ayniera
Wykonawcy stanowvii cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione wdhojednym z nichs
obowhizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w catej aimlentac;i.

W przypadku rozbimaosci w ustaleniach poszczegdéinych dokumentéw obzuye
kolejnas¢ ich waznasci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledéw Ilub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatylabzgodne z dokumentac)
projektow i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEda uwazane za wartkei docelowe, od
ktorych dopuszczalne asodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli musby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza&dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nigdh w petni zgodne z dokumentagrojektowa
lub ST i wplynie to na niezadowalaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponewra koszt Wykonawcy.



1.5.4. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawaalizacji
kontraktu @& do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywa tymczasowe uegizenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgoze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inngodki niezledne do ochrony robot, wygody spotecaria innych.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogaem
W sposOb uzgodniony zAynierem oraz przez umieszczenie, w miejscaclkicidah okrélonych
przez Irkyniera, tablic informacyjnych, ktérych fe bedzie zatwierdzona przez Zyniera.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen umowra.

1.5.5. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody gtej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie:slo przepiséw i norm
dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wlasroi spotecznej i innych, a wynikglych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych wqpastvie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagabedzie miat szczegélny wzgl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopormg diojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekobw wodnych pytarin substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. OCHRONA PRZECIWPO ZAROWA

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprd przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i paf@zd

Materiaty tatwopalne dia skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgstm oséb trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamgrem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persatigkonawcy.

1.5.7. OCHRONA WLASNO SCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ocheonnstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadglabych
wihascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemaaiapcego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewfaiseiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovigzany jest umigic w swoim harmonogramie rezeywzasowy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore mdy¢ wykonane w zakresie przesmia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadéinizyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpga
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych alasii Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Irkyniera i zainteresowane wiadze oragldie z nimi wspdipracowat dostarcaaj
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wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napréykonawca bdzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkeazerstalacji na powierzchni ziemi
I urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomychrzez Zamawiagego.

1.5.8. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji rob6t Wykonawcaedbie przestrzega przepisow dotyccych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowtiaz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczae, socjalne
oraz sprzt i odpowiedm, odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpiefigiva publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.9. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy | wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaiczenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamanmo
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjbklementy byty w zadowakgym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostagcz

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie igniera
powinien rozpocxk roboty utrzymaniowe nie paiej nz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.10. STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowvigzany jest zna przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore & jakikolwiek sposob zwzane z robotami idazie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych prgwzepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzen
lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgaj
kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym omgystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do rob6t Wykonawca ptaadszczegoétowe informacje dotyce
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychateriatow
i odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegadia nie oznacza automatycznie, wszelkie
materialy z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.



Wykonawca zobovizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdia w sposob ggly spetniag wymagania ST w czasie pggtl
robot.

2.2. POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo ztl z terenu wykopdw, ukopOw i miejsc pozyskanisskia
i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce Kultgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@aterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowegidbwykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagamowy lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyiniera, Wykonawca nieghzie prowadz
zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszok@gne
w dokumentach umowy.

2.3. INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwornie materialtdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu
sprawdzenia zgodsa stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamébl materiatow
mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $gtavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw
akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lynier kxdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspoéiprag¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realizanpwy.

2.4. MATERIALY NIE ODPOWIADAJ ACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robotzrie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewagtiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktdorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wkasne ryzyko, §icsk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem.

2.5. PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane ragtertlo czasu gdy ¢bla one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swojakasé
I wkasciwos¢ do robaot i byly dosjone do kontroli przez fyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@datzlokalizowane w olegbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zynierem Iub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc
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2.6. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawmwiadomi layniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyaiem materiatu, albo w okresie dazym, jéli bedzie
to wymagane dla baflaprowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by p&zniej zmieniany bez zgody Agniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spitri, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakwykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ildci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robbaakceptowanym przez Ziniera,
w przypadku braku ustale w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony
| zaakceptowany przeziyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidehyniera w terminie przewidzianym
UMOow4.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynaty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do uytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidmazliwos¢ wariantowego iycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonsyinera o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacjprzed wyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera, nie
moze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urglzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako wykonywanych robot i wkxiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dalzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okresSlonymi w dokumentacji projektowej, ST | wskazaniadnzyniera, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyee przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychapdc na osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie odpowiadag warunkom dopuszczalnych atigh na osie
mog by¢ dopuszczone przez Zyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwaineg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznsechaojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie radgitdnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét,chazigodnéé z dokumentagj projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robozqraleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci  wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiaramirzednymi  okr&lonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi narpe przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu
I wyznaczaniu robo6t zostanesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagc
na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wystkprzez Izyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdo za ich dokladna.

Decyzje Irkyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementodt [gda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentanbwy, dokumentacji projektowej
i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declygynier uwzgtdni wyniki
bada materiatébw i robdt, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, déwiadczenia z przeszo, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestt.

Polecenia layniera leda wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawcpod graba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKO SCI

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera
programu zapewnienia jad®, w ktGrym przedstawi on zamierzony sposob wykegnyia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaracklj wykonanie robot zgodnie
z dokumentagj projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyxepireyniera.

Program zapewnienia ja® bedzie zawier&

a) czes¢ 0gOlm opisupca:
organizacgi wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementdw robadt,

— system (sposob i procedurproponowanej kontroli i sterowania jdkea wykonywanych
robot,

— wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumagmego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zdgcowadzenie bady

— sposob oraz foremgromadzenia wynikow bafldaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw

mechanizméw sterafych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w

procesie technologicznym, proponowany sposob i goprzekazywania tych informaciji

Inzynierowi;

b) cz¢$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:
— wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techymroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagizenia pomiarowo-kontrolne,
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— rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz udzer do magazynowania i zaladunku materiatdw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sSposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przeth ittawitasciwosci w czasie transportu,

— sposO6b i procedampomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdlzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegdélnych element@dtro

— SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli robét d&zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeemi aby
oskhgna¢ zatlazona jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimer mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca hdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robot
Z czxstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwasé¢ 3 okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takreslone, Irvynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hygnierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spra
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inzynier kxdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier lkedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychielieniedocagniecia te keda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych
materiatow i dopfci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jekiych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lhadwateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. POBIERANIE PROBEK

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji magy¢
Z jednakowym prawdopodoligtwem wytypowane do baidla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Ilayniera Wykonawca dwizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawe usunete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenitetek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.
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Pojemniki do pobierania probelda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweaply przez layniera.

6.4. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiaryedta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeegbe przez layniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi ftyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. RAPORTY Z BADAN

Wykonawca hdzie przekazyw@ Inzynierowi kopie raportow z wynikami bailajak
najszybciej, nie pniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jako

Wyniki bada& (kopie) keda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prisgorzaaprobowanych.

6.6. BADANIA PROWADZONE PRZEZ IN ZYNIERA

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatdwradta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakoy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabbt prowadzonego przez Wykonayvc
bedzie ocenia zgodngéé¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawimikOw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badha albo oprze giwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgamno
materiatdw i robot z dokumentacprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostarzez Wykonawe

6.7. CERTYFIKATY | DEKLARACJE

Inzynier maze dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1) certyfikat na znak bezpieadmwa wykazujcy, ze zapewniono zgodd® z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wihasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2) deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn<ei z:

— Polsky Normg lub

— aprobad techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslona w pkt 1i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumentywymagane przez ST, k@a partia
dostarczona do robotetizie posiada te dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagnzynierowi.
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetai#ych wymaga beda odrzucone.

6.8. DOKUMENTY BUDOWY

6.8.1. DZIENNIK BUDOWY

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyamwgazujacym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedziaktoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohzwyicymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na higco i beda dotyczy przebiegu robat,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsiginy budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwislka oraz stanowiska slobowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatechnilky, w poradku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeinéda oznaczone kolejnym
numerem zaktznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia jakdi harmonogramow robét,

— terminy rozpoczcia i zak@czenia poszczegolinych elementdow robdét,

— przebieg robdt, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw
w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zank@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych

i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegoOlnym wazwi z warunkami klimatycznymi,

— zgodnad¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisev dokumentaciji
projektowej,

— dane dotyczre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przea trakcie
wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z poeim, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab
przediaone Irzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca paiipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimera do ustosunkowaniazsProjektant
nie jest jednak strarumowy i nie ma uprawniedo wydawania poledé/Nykonawcy robot.
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6.8.2. REJESTR OBMIAROW

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwaglgj na rozliczenie faktycznego pegst
kazdego z elementdéw robot. Obmiary wykonanych robaemowadza giw sposéb gty
w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.8.3. DOKUMENTY LABORATORYJNE

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéi materiatow,
orzeczenia o jakmoi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynilidan Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemaijakdci. Dokumenty te stanowi
zahczniki do odbioru robot. Winny kdyudosgpnione na kadezyczenie lrzyniera.

6.8.4. POZOSTALE DOKUMENTY BUDOWY

Do dokumentéw budowy zaliczacsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rasiface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

6.8.5. PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavided
zabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla lkyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentagjprojektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym poanigdniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmnee3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od wlxzku ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji lkyniera na gimie.

Obmiar gotowych robotdnlzie przeprowadzony z ¢#cicia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dlaeym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.
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7.2. ZASADY OKRE SLANIA ILO SCI ROBOT | MATERIALOW

Diugadsci i odlegtaci pomidzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w
m?® jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowogbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzdzenia i spr& pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlab
zaakceptowane przezzymiera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonayvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagay bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. WAGI | ZASADY WA ZENIA

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a take w przypadku wygpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagswv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezdxda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiandimazie braku miejsca szkice moly¢
dofaczone w formie oddzielnego zeknika do rejestru obmiarow, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznadéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH
ZAKRYCIU

Odbidr roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie reajiallegr zakryciu.

Odbiér robét zanikapych 1 ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendwaania posipu robot.

Odbioru robét dokonuije #ynier.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem derdzka budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika otayd
| powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia
w konfrontacji z dokumentacprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. @dhiobot
dokonuje Izynier.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT

8.4.1. ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robot w odniesieniu
do ich ilasci, jakasci | wartaci.

Calkowite zakéczenie robét oraz gotoéd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadaam na gimie
o tym fakcie lrzyniera.

Odbior ostateczny robot nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod
dnia potwierdzenia przez dyniera zakaczenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiesgja roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie
przediazonych dokumentéw, wynikdw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodcio
wykonania robo6t z dokumentagyrojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapoZaaz srealizagj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniaicych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekosvych lub  robdt
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmezeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] noekiacy projektows | ST
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
I bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona psten, ocenigdC pomniejszom  wartcsé
wykonywanych robét w stosunku do wymagmazyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtadgo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamaxgeago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpawiy przygotowé& nastpujace
dokumenty:

1) dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekardentow umowy i ew. uzupetrap
lub zamienne),

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

6) deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéixi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew.
PZJ,

7) opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr8d z PZJ,

8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggzh (np. na przet@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwtlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen,

9) geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10)kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnsgintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenimi z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zaralzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriap lxda zestawione
Wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupghtych wyznaczy komisja.

8.5. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonany@iotrawgzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgonlakv okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robét”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. USTALENIA OGOLNE

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosti
obmiarow ustalora dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodptaw ptatngci jest wartdc
(kwota) podana przez Wykonagwy danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogmowej ledzie uwzgtdniat
wszystkie czynnéei, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlpobejmowé:

— robocizrg bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,
— warté¢ zwytych materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazymigyaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
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— warta¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. OBJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizaghu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie 2ynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzenji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenianpii projektu Irzynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigeynikajacych z posfpu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania Kwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

— optaty/dziezawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgawkow, barier, oznakowa
I drenau,

— tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizagthu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiri tymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barier dwiatet,

— utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizatjchu obejmuje:

— usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaneYNr 89, poz. 414 z @d. zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informaeyjtM.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidz(pz.U.Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).

4. Obwieszczenie Ministra Transportu i Gospodarki Mmjsz dnia 26 czerwca 2000 r
w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawyagach publicznych (Dz. U. Nr 71 poz.
838)

20



