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1 Czesé ogolna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu
Projekt :

ADAPTACJA PARTERU BUDYNKU
NA CELE ROZBUDOWY ISTNIEJACEGO ZLOBKA

PRZY UL. STANISLAWA WYSPIANSKIEQO 12 W SWINOUJSCIU
UL. STANISLAWA WY SPIA NSKIEGO 12,
72-611 SWINOUJSCIE; DZ. NR 61; OBR. 0006

1.2 Przedmiot i zakres roboét.

Zakres robot znajdagych se w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriso mapce na celu
wykonanie instalacji:
Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gzeine z wykonaniem instalacji teletechnicznych
obejmuje:

* Wymagania dotycxce wiaciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przecho-
wywania, transportu i sktadowania,

* Wymagania dotycce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotycgce srodkow transportu,

* Wymagania dotycgce wykonania robot budowlanych,

* Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadizje lokalmg oraz :

» Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace okimne w umowie i zbadaich
dostpnas¢;

e Zapozna sie z og6lnymi warunkami realizacji robo4t, a w szcZegéci z potazeniem i wymia-
rami pomieszcag warunkami utrzymania spyta, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdbie mogt powotywa si¢ na niedostatecarznajomdé
miejsca realizacji robot lub zty destdo pomieszczew celuzadania dodatkowych optfat.

Na caly czas trwania robét, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robot. Kierownik
Robot lzdzie jako jedyny kdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawegisow w
dzienniku budowy.
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Kierownik Robot ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysgpienia do robo6t Wykonawca przedadane personalne Kierownika Ro-
b6t wraz z kopi uprawnié.

1.3.2Zabezpieczanie interesOw 0sob trzecich

Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do menia interesow
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zastrzeganie obowiujacych przepiséw oraz
powinien zapewrti ochrore wlasndgci publicznej i prywatne.

1.3.30chronarodowiska

Wykonawca musi podejmowanszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic do przepisow i
normatywdw z zakresu ochrodgyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Paglevyko-
nywania robét budowlanych wykonawca bezwdgie musi unik& szkodliwych dziatla, szcze-
golnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wadtgwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpidezedasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiecaezwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi 8i bezwzgtdnie stosowé& do postanowie Instrukcji Bezpieczéstwa oraz
wszelkich polec Kierownika Budowy zwjzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowgizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnimagadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznychrtieznych odpowiadagych zakresowi zlece-
nia oraz aktéw prawnych obayziujgcych w okresie trwania umowy, w tym w szczegétidol-
skich Norm. W szczegélsoi wykonawca jest zobowzany wykluczy prag personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i spetniagcych odpowiednich wymagasani-
tarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty z@@ne z organizagzaplecza dla wkasnych potrzeb oraz za-
pewnia na wiasny koszt wszellkisodki mapce na celu prawidtowe i petne zabezpieczenie wyko-
nanych przez siebie robdét.

1.3.6Warunki dotyeze organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuematdow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethi@ymagania wynikajce z obow-

zujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantowa przew6z bez uszkodize z zachowaniem warunkéw bezpieigiva

pracy.
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1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem za-
moéwienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektrotechniczne
CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okre Slenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalaztyesiv tej specyfikacji 8 zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpggdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punké€lesfiecyfikacji. Ro-
boty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obegeujacych przepisow, norm i instrukcji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obayziujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajengioby, dla ktérych producent:

» dokonat oceny zgodoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wgaikrelo-
nego systemu oceny zgodedz mazliwoscia zastosowania rozezan rownowanych,

» posiada deklaracje zgodimd CE z maliwoscia zastosowania rozezan rownowanych -
dokument wystawiony przez producenta i potwiergtaajzgodné¢ wyrobu z wymaga-
niami zasadniczymi oraz spetnienie innych wyniageporzadzenia (rozporgdzen).

» oznakowat wyroby znakiem CE z mlwvoscia zastosowania rozezan rownowanych.

Przed zabudowaniem materiatbw na budowie Wykongwzadstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktore nie speiiaymogdw tech-
nicznych okrélonych przez specyfikagj(np. materiaty, ktére byly przechowywane niezgedni
zaleceniami producenta i zmienityg sch wtasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadaj
ce wymaganiom.

3 Wymagania szczegotowe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot budowla-
nych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac etgch t3 specyfikacg musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oksga przegidom zgodnie z zalecenia-
mi producenta. Mugzspeini@ one wymogi BHP i bezpiec#stwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktory nie spetnia powsgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobarany do stosowania tylko takigihodkow transportu, ktore
nie wpltyng niekorzystnie na stan i jakdtransportowanych materiatéw.

4 Wymagania dotycz gce srodkéw transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuematdow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethi@ymagania wynikajce z obowi-

zujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantowaprzewdz bez uszkodie z zachowaniem warunkow bezpieagiva

pracy.
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5 Wymagania dotycz gce wykonania robot

Zasilanie obiektu i rozdziat energii elektrycznej
4.1. Projektowane rozdzielnice elektryczne

Zakres opracowania obejmuje wykonanie rozdziedte&trycznych:
Rz - rozdzielnicatobka,

4.1. WLZ - wewntrzne linie zasilajce

Od tablicy licznikowej do rozdzielni na kondygnach (RP) ukfada przewod
YDY5x25mm2 .

5. Gswietlenie wretrz
Instalacja éwietleniowa

Instalacje wykona przewodami YDYp3x1,5mm2 oraz YDYp4x1l,5mm2 dla obdw
swiecznikowych, przewody ukladaw tynku. Stosowa osprzt instalacyjny wtynkowy P20 w
czgéci ogolnej.

Instalacja wypustow dwietleniowych hczona w puszkach pagdianych. Wypusty owie-
tleniowe zakdaczone zczkami$wiecznikowymi typu Vago w kolorze biatym i haczykieosa-
dzonym w kotku rozporowym.

Minimalna ilos¢ wypustow dwietleniowych

na pomieszczenie pamij 16m2 — 1 wypust

W pomieszczeniu 16m2 i ykszym — 2 wypusty.
llos¢ i lokalizacg wypustow uzgodwi z inwestorem.
6. Instalacje odbiorcze gniazd

Instalacja gniazd odbiorczych

Instalacg gniazd 230V wykonaprzewodami -YDYp 3x2,5mm2 jako wtynkowe ukiagtaj
przewody od gniazda do gniada na wysek@0cm od poziomu podtogi (w rurkach). Zabrania si
podiczania wecej niz dwoch przewoddw pod zaciski pojedynczego gniaz8&sowd osprzt
instalacyjny wtynkowy IP20, w pomieszczeniach wilgych 1P44.

Obwody gniazd zabezpieczorgveytacznikami r@&nicowo-padowymi 0 Al=30mA.
Dla gniazd odbiorczych projektujegsivytagczniku nadpgdowe z cztonem tmicowo-pgdowym o
charakterystyce B16A.
Instalacja elektryczna musi dyzabezpieczona przed dgstm dzieci;
7. Awaryjne GQwietlenie
Projektuje s} oprawy dwietlenia ewakuacyjnego. Instalacje wykénaprzewodami
YDYp4x1,5mm2 podtynkowo lub w korytkach instalatygh. Projektuje si wyposaenie drég
ewakuacyjnych w analizowanejg@ei budynku w awaryjne swietlenie ewakuacyjne spetraag
PN-EN o nagzeniu zwikszonym do 3 Ix
8. Przeciwpeaarowy wyhcznik padu

w budynku znajduje s przeciwpaarowy wyhcznik pradu.
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9. Specyfikacja techniczna udzea

Projektuje s§ wyposaenie wszystkich pomieszazav przebudowywanej e%ci budynku, oprécz
pomieszcze higienicznosanitarnych w autonomiczne czujki dymaolgczone w taki sposéb, aby
wykrycie pazaru przez jedna z nich bylo sygnalizowane przezstkie czujki.

Autonomiczna czujka dymu

Rodzaj:

Czujka dymu typu rozproszeniowego

Zastosowanie:

Czujka przeznaczona jest do wykrywania dymu pojaeego st w pierwszej fazie paru. Dzeki
whlasnemu zasilaniu bateryjnemu nie ma potrzeby alegdzania zewsirznegozrodta zasilania.
Moga by¢ z powodzeniem stosowane w mieszkaniach oraz dormaeszkalnych, gdzie nie ma
zainstalowanej sygnalizacji wlamania. Wykrycie dyozwjka sygnalizuje optycznie i akustycznie.
Wspotpraca:

Czujki instalowane gssamodzielnie oraz madyy¢ polaczone w sié, wowczas zadziatanie jednej
czujki powoduje uruchomienie sygnalizatoréw w pdatysh czujkach.

Dane techniczne:

- prad dozorowania 1A

- zasilanie bateria 9V 6F22

- temperatura pracy -10°C + +55°C
- gniazdo w komplecie

10. Instalacja monitoringu

Projektuje si wyposay¢ obiekt w instalacje monitoringu wizyjnego. Od karpeojektuje
si¢ przewod UTP kat. 6 4x2x0,5. Przewod ukiada pomieszczenia personelu do switcha w obu-
dowie Rack.
10. Instalacja teletechniczna

Projektuje si wyposayc¢ obiekt w instalacje rejestracji pobytu dzieci wekeie. Projektu-
je sk urzadzenie RCP przy wé&giu do budynku. Dodatkowo drzwitly wyposaone w czytnik na
karty i kod numeryczny, ktéry umliwi indywidualny przeptyw oséb. Projektuje¢sprzewdd
UTP kat. 6 4x2x0,5.

10. Instalacja @wietlenia terenu

Projektuje si oswietlenie terenu w postaci stupkéwévadetleniowych z oprawami typu
LED, projektuje st kabel zakopany na gdokasci 0,6m typu YAKY4x16mm2. Zasilanie néile
doprowadzt do rozdzielnicyztobka, w ktérej zaprojektowano sterowanie zegarstnoaomicz-
nym. Projektuje si rbwniez monitoring zewntrzny w postaci kamer w obudowie z grzatkami,
kté®e naley zamontowa na projektowanych stupach. Przewody w postacjtekrzelowanych
doprowadzt do switcha POE.

11. Ochrona od poran pradem elektrycznym

Z punktu widzenia ochrony przeciwpaemiowej si¢ odbiorcza bdzie pracowaw ukfa-
dzie TN-S z osobnymi przewodami ochronnymi PE iepradem neutralnymi N. Rozdziat prze-
wodu PEN na przewdd PE i N ngstw tablicy gtéwnej budynku. Dla wszystkich tabliazdziel-
czych projektuje sisystem pgdu przemiennego 5-przewodowy (L1,L2,L3,N i PE).

Jakosrodek ochrony dodatkowej przed dotykiem zastosowsaybkie samoczynne wa#
czenie zasilania. Dodatkowo w obwodach gniazd zastano wydczniki przeciwporaeniowe
réznicowopgdowe o znamionowym pdzie r@nicowym 0,03A.
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6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i rob6t budowla nych

Dla zachowania warunkéw gwarancji, naldoezwzgédnie zapewrd konserwagj syste-
mu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacjizaou i oddymiania w petnym zakresie must lprzeprowa-
dzana w okresach minimum 1 raz vggu 6 miesicy i powinna zostauzgodniona w o@bnej
umowie konserwacyjnej.
Podczas kadej konserwacji okresowej nalewykona nastpujace sprawdzenia:
sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocoavacatego wypos&nia i uradzen na podsta-
wie dokumentacji technicznej;
sprawdzenie poprawlo dziatania wszystkich czujekadznie z urzdzeniami uruchamianymi
recznie, sprawdzenie poprawstd oprogramowania centrali, poprawéed wykonywanych stero-
wan oraz poprawrgei wykonywanych monitorowsg
sprawdzenie zgodioi z wymaganiami wszystkich pmizen gigtkich;
sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;
sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zahéaei

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by zgodnie z obowdzujagcymi zasadami zardwno na etapie wykonywania, jad zakacze-

niu wykonywania elementu rob6t stangeggo odgbna catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykoréaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgigyni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobaaany dostarczy Inwestorowi nagpujace doku-
menty:
« Plany i schematy instalacji zmienione na podstaygenkdw roboczych,
« Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
» Dziennik budowy i ksizk¢ obmiarow,
» Protokoty odbiorow cgciowych,
* Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dodwiy
Zwigzane z zastosowanymi ydzeniami i materiatami,
« Protokoly sprawdzenia, skuteczobi wydajnaci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przegestora. Obowizkowo w
sktad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

« Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

e Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele aytkownika obiektu.

Warunkiem koniecznym dla odbioru ikkmowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta, potwierdeej jaka¢ i zgodndé wszystkich zainsta-
lowanych torow transmisyjnych z wymaganiami dokutaejn projektowe;j

I parametrami zdefiniowanymi przez obgaujace normy.
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W celu odbioru instalacji okablowania strukturaloggalery spetné nastpujace warunki:
1. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiarow cegsci miedziane;.

1. Wykonawstwo pomiaréw powinno by zgodne z normm PN-EN
50346:2004/A1+A2:2009 z mbwoscig zastosowania rozgzan rownowanych.
. Pomiary naley wykona dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

- Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiaggane oprogra-
mowanie umgliwiajagce pomiar parametréow wedtug aktualnie olxaujacych
norm. Sprzt pomiarowy musi posiadaaktualny certyfikat potwierdzagy doktad-
nos¢ jego wskaza

— Analizator okablowania wykorzystany do pomiarow muokarakteryzowa si
przynajmniej 1V klag doktadndci wg IEC 61935-1/Ed. 3 z mibwoscig zastoso-
wania rozwjzah rownowanych.

— W przypadku sieci miedzianej pomiary natevykona w konfiguracji pomiarowej
kanatu razem z kablami krosowymi (ang. ,channelprzy wykorzystaniu odpo-
wiednich adapterow pomiarowych specyfikowanych prgeoducenta speu po-
miarowego.

— Pomiary naley skonfrontowa z wydajndciag klasy EA specyfikowanej wag.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011 zzim@sciag zastosowania

rozwigzah rownowanych

Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianegajen zawiera:

*  map; polgczen,

» dlugas¢ polgczen i rezystancje par,

* op&nienie propagacji oraz zaice op&nien propagaciji,

* tlumienie,

* NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach,

* ACR-FiPS ACR-F w dwdch kierunkach,

* ACR-NiPS ACR-N w dwoch kierunkach,

* RL w dwdch kierunkach,

 PSAACRF oraz PSANEXT lub informacje od produceutaparametry te
sa spetnione w danej konfiguracji (wymagany odpowietkrtyfikat wyda-
ny przez laboratorium pomiarowe).

2. Zastosowd sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.
Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga speiaienasgpujacych warun-

kow:

2.1. Dostawy rozwizan i elementow zatwierdzonych w projektach wykonavetey
zgodnie

z obowgzujaca w Polsce oficjala drogy dystrybucji wyznaczanprzez Producenta
okablowania

2.2. Przedstawienia producentowi listy produktowsytgch poprzez autoryzowany
kanat dystrybucji w Polsce.
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2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkejvzgodndci z obowizujacymi
normami ISO/IEC 11801 z mltiwosciag zastosowania rozwzan réwnowanych, EN
50173-1 z meliwoscig zastosowania rozgzan rownowanych, EN 50174-1, EN 50174-2
z mazliwosécig zastosowania rozezan rownowanych dotyczacymi parametréw technicz-
nych okablowania, jak rownigorocedur instalacji i administraciji.

2.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbwdwgo okablowania na zgodo
z obowhzujgcymi normami przez przedstawienie certyfikatow pamowych wszystkich
torow transmisyjnych miedzianych.

2.5. Wykonawca musi posiadatatus i uprawnienia w zakresie instalacji okalaloia
strukturalnego, potwierdzony umgwawarg z producentem, regubiga warunki udziela-
nia w/w gwarancji przez producenta.

2.6. W celu zagwarantowaniazigkownikom kaicowym najwyszejjakdci parametrow
technicznych i gytkowych, cafa instalacja ma byweryfikowana przez iynieréw ze
strony producenta.

9 Rozliczenie robot

Podstaw platnaci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw part@owych.
Nalezy wykon& sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyfuipza pomog ktorych kontroluje i
zgodnd¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiararmy PN-HD 60364-6 z nib-
WoscCig zastosowania rozezan rownowanych z maliwoscia zastosowania rozezan rownowa:-
nych powinny obejmow@ ogledziny, préby i protokotowanie.
Ogledziny naley wykona przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:
* sposoOb ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,
* wystepowanie przegréd ogniowych i innyérodkow zapobiegagych rozprzestrzenianiu
sie ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta
e dobor przewoddéw z uwagi ha obzalnasci pradows i spadek nagtia,
« dobdr i nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,
* wystepowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych urzdzexr do odhczania izolacyjne-
go ifaczenia,
e prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochyah,
e przylczenie 4cznikdw jednobiegunowych do przewodéw fazowych,
* obecné¢ schematow, napiséw ostrzegawczych lub innych pogcibinformacii,
e o0znaczenie obwodow, wdzen zabezpieczagych przed prdem przegzeniowych, §czni-
kow, zaciskow, itp.,
* poprawng¢ polaczen przewodow,
* wystepowanie cigtosci przewodow ochronnych, w tym przewodow ochronngolczen
wyréwnawczych gtownych i petzeh wyréwnawczych dodatkowych,
e dostpnaos¢ urzadzen, umazliwiajgca wygodn obstug, identyfikacg,
* Préby powinny obejmowaczynnaci w nast¢pujacej kolejngci:
e cigglos¢ przewodow,
e rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,
e ochrona za poma@cSELV, PELV lub separacji elektrycznej,
e samoczynne wytzanie zasilania,
e ochrona uzupelnigga,
e sprawdzenie biegunowai,
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» sprawdzenie kolejrioi faz,

* préby funkcjonalne i operacyjne,

e spadek nagtia,

* po zakaczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokoét odbiorczy. W pro-
tokole naley poda osolg lub osoby odpowiedzialne za bezpietst@/o, budow i spraw-
dzenie instalacji, uwzgtiniajac indywidualr odpowiedzialnét tych oséb w stosunku do
osoby zlecajcej prag.

» Zaleca s} sporadzenie protokotu wedtug wzorow zgodnie z ngiAN-HD 60364-6 z
mozliwoscia zastosowania rozezan rownowanych

10 Dokumenty odniesienia
Obowiazujace przepisy

Podczas projektowania i realizacji obiektu nalezy przestrzega¢ postanowien obowigzujacych przepiséw dotyczacych
budowy, a w szczegdlnoSci:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane(Jedn.tekstDz.U. 207/2006, poz. 1118 z p6zn.zm.).

- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 roku Prawo Energetyczne(Jedn.tekstDz.U. 89/2006 poz.625 z pézn.zm.).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Jedn.tekst Dz.U.147/2002 poz.1129 z pézn.zm.).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz.U. 92/2004, poz. 881)

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorze technicznym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321 z p6zn.zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 62/2001, poz. 627 z pdzn.zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach publicznych (Jedn.tekstDz.U. 204/2004, poz. 2086).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 75/2002 p0z.690 z p6zn.zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 07 czerwca 2010 roku w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terendw (Dz.U.109/2010 poz.719)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 roku w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenistwa i higieny pracy (Jedn.tekstDz.U. 169/2003 poz.1650 z pézn.zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 47/2003, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. 80/1999, poz.912)..

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 roku w sprawie informaciji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczerstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 4 maja 2007 r. w sprawie szczeg6towych warunkow funkcjonowania
systemu elektroenergetycznego (Dz.U. 93/2007 poz.623).
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 roku w sprawie warunkdw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz.U. 219/2005, poz. 1864).

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 roku wsprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. 43/1999 poz.430 z p6zn.zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 24 lipca 2009 roku w sprawie przeciwpozarowego
zaopatrzenia w wode oraz drég pozarowych (Dz.U. 124/2009 poz.1030).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 20 czerwca 2007 roku w sprawie wykazu
wyrobdw stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania tych wyrobéw do uzytkowania (Dz.U.143/2007 poz.1002 z p6zn.zm.)

10.1 Obowiazujace normy

Jako normy obowigzujace nalezy traktowa¢ normy przywotane w rozporzadzeniu Ml w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

- PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowa. Czes$¢ 1: Zasady ogolne.

- PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowa. Cze$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowa. Czes$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i zagrozenie zycia

- PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowa. Cze$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne w obiektach.
- PN-B-02171:1988 Ocena wpltywu drgan na ludzi w budynkach.

- PN-B-02151-02:1987 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczen w budynkach. Dopuszczalne
wartosci poziomu dzwieku w pomieszczeniach.

- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2004 Swiatto i oéwietlenie. Oswietlenie miejsc pracy we wnetrzach. Czesé 1: Miejsca pracy we
wnetrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie ogoélnych
charakterystyk, definicje.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 4-41: Ochrona zapewnienia bezpieczenistwa.
ochrona przed porazeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przetezeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed przej$ciowymi przepieciami i uszkodzeniami
przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.
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- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed zaktdceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektow
budowlanych.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed obnizeniem napiecia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo.
Dobor $rodkow ochrony w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych. Wybér Srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w
zaleznosci od wptywéw zewnetrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Postanowienia ogolne

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa dlugotrwata przewodow.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepigciami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odigczania izolacyjnego i taczenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 5-54: Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronne i przewody potaczer ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Niskonapieciowe zespoty pradotwércze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czes$¢ 5-59:Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Inne wyposazenie. Sekcja 559: Oprawy i instalacje o$wietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

Instalacje bezpieczenstwa.
- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czes¢ 6: Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanng lub prysznic.
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- PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. baseny ptywackie i inne.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia i kabiny zawierajace ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizaciji. Instalacje na terenie budowy i rozbiérki.

- PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Instalacje elektryczne w gospodarstwach rolniczych i ogrodniczych.

- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami przewodzacymi.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Instalacje o$wietlenia zewnetrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2006 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Czes¢ 7-715: Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje o$wietleniowe o bardzo niskim napieciu.

- PN-HD 60364-7-740:2009 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Czes¢ 7-740: Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Tymczasowe instalacje obiektow, urzadzen rozrywkowych, i straganéw na terenie
wesotych miasteczek i cyrkow.

- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka z maszyng, znakowanie i
identyfikacja. Identyfikacja zaciskdw urzadzer i zakoriczeh przewodow.

- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka z maszyna, znakowanie i
identyfikacja. Identyfikacja przewodéw barwami albo alfanumerycznymi.

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycznoscig statyczng. Ochrona obiektéw, instalacji i urzadzen. Wymagania.
- PN-E-05010:1991 Zakresy napigciowe instalacji w obiektach budowlanych.

- PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napieciu wyzszym od 1 kV.

- PN-E-08501:1988 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

- PN-EN 50160:2002 Parametry napiecia zasilajgcego w publicznych sieciach rozdzielczych

- PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyrdwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).

- PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Szczegélne zastosowania
dzwigbw osobowych i towarowych. Czes¢ 72: Dzwigi dla strazy

pozarnej.
INNE NORMY:

- PN-E-05202:1992 Ochrona przed elektrycznoscig statyczna. Bezpieczefstwo pozarowe iflub wybuchowe.
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- PN-EN 50171:2002 Niezalezne systemy zasilania.

- PN-EN 60073:2003 Zasady podstawowe i bezpieczernistwa przy wspdtdziataniu cztiowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Zasady kodowania wskaznikéw i elementéw manipulacyjnych.

- PN-E-05003/01:1986 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogéine.
- PN-E-05003/03:1989 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona obostrzona.
- PN-E-05003/04:1992 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona specjalna.

- PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdine.

- PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogoine. Wybér pozioméw ochrony dla
urzadzen piorunochronnych.

- PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogéine. Przewodnik B. Projektowanie,
montaz, konserwacja i sprawdzanie.

- PN-IEC61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady ogdlne.

- PN-IEC/TS 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czes$¢ 2: Ekranowanie
obiektow, potaczenia wewnatrz obiektdw i uziemienia.

- PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czes¢ 3: Wymagania
dotyczace urzadzen do ograniczania przepieé.




